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ML248xB / ML249xA Przeglad produktu

O mierniku mocy szczytowej ML248xB / ML249xA

ML248xB / ML249xA jest szerokopasmowym miernikiem mocy szczytowej dla rynku pomiaréw 3G i impulséw radarowych. Jest
to idealny produkt do wykonywania doktadnych pomiaréw na systemach impulsowych i modulowanych.

Typy modeli
Dostepne sg cztery modele miernika mocy szczytowej:

ML2487B: Miernik mocy szczytowej z pojedynczym wejsciem (20 MHz szeroko$¢ pasma)
ML2488B: Miernik mocy szczytowej z podwojnym wejsciem (20 MHz szeroko$¢ pasma)
ML2495A: Miernik mocy szczytowej z pojedynczym wejsciem (65 MHz szeroko$¢ pasma)
ML2496A: Miernik mocy szczytowej z podwojnym wejsciem (65 MHz szeroko$¢ pasma)
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Przeglad produktu ML248xB / ML249xA

Cechy produktu

tatwos¢ postugiwania sie

Oba typy ML248xB i ML249xA zawierajg mnostwo cech, aby w mozliwie najwyzszym stopniu uprosci¢ ustawianie i
funkcjonowanie. Posiadajg one predefiniowane i konfigurowalne ustawienia fabryczne, 20 pamieci ustawien, liczne niezalezne i
powtarzane bramki, 4 niezalezne znaczniki do okreslania punktéw zainteresowania na profilu oraz konfigurowalne szablony
uzytkownika.

Wyswietlanie dwukanatowe

Oba typy ML248xB i ML249xA obstuguja dwa kanaty wyswietlania. Kazdy kanat wy$wietlania jest pomiarem ustawionym i moze
uzywac¢ dowolnego wyboru lub kombinacji wejs¢ czujnikéw. Przyrzad moze by¢ skonfigurowany do podgladu jednego kanatu
wyswietlania albo dwdch kanatéw wyswietlania; mozna szybko i prosto przetgcza¢ kanaty wySwietlania za pomocg klawisza
statego CH1/CH2 na przednim panelu.

Duzy kolorowy wyswietlacz z graficznym MMI

Kolorowy wyswietlacz wysokiej rozdzielczosci QVGA jest idealny do profilowania i innych skomplikowanych sekwencji.
Wyjscie wideo

ML248xB oraz ML249xA posiadajg ztgcze wideo na tylnym panelu jako wyposazenie standardowe i mogg by¢ podtgczone do
standardowego monitora VGA. Miernik mocy moze by¢ umieszczony w oddaleniu w stojaku pomiarowym, a ekran wideo w
poblizu miejsca, gdzie sg wykonywane ustawienia.

Zwiekszona szerokos$¢ pasma pomiaru

Na ML248xB szerokos$¢ pasma 20 MHz jest idealna dla doktadnych pomiaréw WLAN, WCDMA i Radar oraz usuwa potrzebe
wykonania popomiarowych obliczen doktadnosci. Na ML249xA komputer gtéwny posiada szerokos¢ pasma 65 MHz, ktéra jest
wystarczajgco szeroka do doktadnych pomiaréw czasu narastania na sygnatach radarowych lub do mierzenia szczytowego
sygnatu ostatnich sygnatéw 4G OFDM. Ustawialna rozdzielczo$¢ ML249xA na pomiarach opartych na czasie od 50ns do 3.2us
wynosi 1ns.

Dwa tryby probkowania

Dla czasow trwania do 3.2 ys ML249xA ma ciggtg predkos¢ probkowania. Predkos¢ prébkowania mozna ustawic
automatycznie, moze by¢ tez ustawiona bezposrednio przez uzytkownika. Dla czaséw trwania 50 ns do 3.2 y miernik mocy
uzywa losowego powtarzajgcego sie probkowania w celu zbudowania sladu do ustawialnej rozdzielczosci wyswietlacza 1 ns.
Zmiana miedzy tymi dwoma trybami nastepuje automatycznie.

Probkowanie z wysoka predkoscia

Probkowanie do 64 MS/s (ML248xB / ML249xA) jest idealne dla pomiarow WCDMA, Radar, EDGE i WLAN.

Kompatybilnosé

Miernik mocy jest kompatybilny ze wszystkimi czujnikami MA2400A/B stosowanymi w istniejacym asortymencie miernikow
mocy Anritsu.

Interfejs zdalny
ML248xB i ML249xA obstugujg interfejsy zdalne GPIB, Ethernet oraz RS232.
Tryb bezpieczenstwa

Miernik mocy posiada tryb bezpieczenstwa dla funkcjonowania w obszarach wrazliwych pod wzgledem bezpieczenstwa. Raz
aktywowany tryb bezpieczenstwa usuwa wszystkie informacje przechowywane w pamieci nieulotnej RAM przy wigczeniu.
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ML248xB / ML249xA Przeglad produktu

Opcje i akcesoria

Opcja Szczegoty

ML2400A-01 Montaz w stojaku, jednostka pojedyncza

ML2400A-03 Montaz w stojaku, obok siebie

ML2400A-05 Przednia rgczka uchwytu

ML2480B-06 Montaz tylni, wejscie A

ML2480B-07 Montaz tylni, wejscie A i wejscie referencyjne

ML2480B-08 Montaz tylni, wejscia A, B i wejscie referencyjne

ML2480B-09 Montaz tylni, wejscia A i B

ML2490A-06 Montaz tylni, wejscie A

ML2490A-07 Montaz tylni, wejscie A i wejscie referencyjne

ML2490A-08 Montaz tylni, wejscia A, B i wejscie referencyjne

ML2490A-09 Montaz tylni, wejscia A i B

2000-1535 Pokrywa panelu przedniego

ML2480B-15 1GHz kalibrator dla czujnika MA2411A (tylko ML248xB)

2000-1537-R Zapasowy 1.5 m kabel czujnika

2000-1536-R Kabel czujnika 0.3 m

13000-00238 Dodatkowa instrukcja obstugi

13000-00239 Dodatkowa instrukcja programowania zdalnego

13000-00174 Dodatkowa instrukcja obstugi — jezyk japonski

13000-00175 Dodatkowa instrukcja programowania — jezyk japonski

ML2480B-98 Dodatkowe informacje o kalibracji sformatowane zgodnie ze
standardami Z540 i wytycznymi 25 ISO.

ML2480B-99 Kompletny zestaw wynikow testow produkcyjnych. Majg one
szczegoIng uzytecznos¢ dla klientdw chcacych obserwowacé
tendencje kalibracyjne na przestrzeni interwatu kalibracji
przyrzadu.

760-209 Obudowa do przenoszenia od twardym boku

D41310 Miekka obudowa do przenoszenia z paskiem na ramie

2000-1544 Kabel programu tadujgcego

2300-0283 CD ROM z oprogramowaniem i instrukcjami obstugi

ML2419A Kalibrator zakresu
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Przeglad produktu

ML248xB / ML249xA

Czujniki powigzane

Nastepujace czujniki, opcje czujnikéw i akcesoria czujnikow sg dostepne do uzytkowania z ML248xB / ML249xA.

Czujniki mocy (-70 to + 20 dBm)
Czujniki standardowe

MA2472D

MA2473D

MA2474D

MA2475D

10 MHz - 18 GHz
10 MHz - 32 GHz
10 MHz - 40 GHz
10 MHz - 50 GHz

Czujniki wysokiej doktadnosci (—64 do +20 dBm)

Nr modelu Zakres

MA2442D 10 MHz - 18 GHz
MA2444D 10 MHz — 40 GHz
MA2445D 10 MHz - 50 GHz
Czujnik mocy uniwersalny

Nr modelu Zakres

MA2481D 10 MHz - 6 GHz
MA2480/01 Doda¢ Fast CW
MA2482D 10 MHz - 18 GHz

Czujnik szerokopasmowy (-60 to +20 dBm)
Nr modelu

Zakres

MA2491A 50 MHz - 18 GHz

MA2490A 50 MHz — 8 GHz

Czujnik impulsowy

Nr modelu Zakres

MA2411B 500 MHz — 40 GHz

Opcje czujnika

Nr modelu Zakres

MA2400A-10 Dodatkowy czynnik kalibracji czestotliwosci 0.01 — 40 GHz

Uwaga: Czujniki MA2411B, MA2490A oraz MA2491A mozna stosowa¢ tylko opcjami kablowymi 2000-1536-R oraz 2000-1537-
R. Czujnik MA2411B wymaga uzycia opcyjnego kalibratora 15 1GHz (ML248xB tylko). Wersje czujnikéw A-C sg takze w petni
kompatybilne z ML248xB i ML249xA.
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ML248xB / ML249xA Przeglad produktu

Akcesoria czujnikow

2000-1536-R
2000-1537-R
2000-1538-R
2000-1539-R
2000-1540-R
1N75C
1N50C
1K50A
1K50B
42N75-20
42N50-20
42N50-30
42KC-20

Kabel czujnika 0.3 m

Kabel czujnika 1.5 m

Kabel czujnika 3 m

Kabel czujnika 5 m

Kabel czujnika 10 m

Limiter mocy 5, 0.01 — 3 GHz, Nm-f, 75 Q

Limiter mocy 5, 0.01 — 18 GHz, Nm-f, 50 Q

Limiter mocy 5, 0.01 — 20 GHz, Km-f, 50 Q

Limiter mocy 3, 0.01 — 26 GHz, Km-f, 50 Q

Ttumik mocy 5

Thumik mocy 5, Nm-f, DC-18 GHz, 20 dB, 5 W, 50Q
Ttumik mocy 50, Nm-f, DC-18 GHz, 30 dB, 5 W, 50Q
Thumik mocy 5, Km-f, DC-40 GHz, 20 dB, 5 W, 50Q

Produkty powigzane

Seria ML243xA miernikow mocy (uniwersalnych)

Seria ML2430A miernikéw mocy taczy zalety doktadno$ci miernika termicznego, szybkosci diody pomiarowej i graficznego
wyswietlacza mocy szczytowej. W rezultacie jest to jeden przyrzad, ktéry osigga skale dynamiki 90 dB przy uzyciu
pojedynczego czujnika. Wyswietlacz graficzny w serii ML2430A jest cechg standardowg. Mocna obudowa i opcjonalnie bateria
o duzej pojemnosci zapewniajg wygode i doktadnos¢ podczas zastosowan w terenie.

Analizator widma serii MS268xA

MS268x stanowi rodzine wysokowydajnych przenosnych analizatoréw widma z szerokim dynamicznym zakresem, duzg
szerokoscig pasma rozdzielczo$ci i wysokimi predkosciami przemiatania wymaganymi do ewaluacji szerokopasmowych
mobilnych komunikacyjnych systeméw i urzadzen (IMT-2000) nastepnej generaciji.
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Rozdziat 3. Montaz i potgczenia

Niniejszy rozdziat podaje:

» Szczegétowe informacje dotyczace sposobu kontroli miernika mocy przy dostawie.

* Liste wystanych pozycji.

» Szczegétowe informacje dotyczace sposobu przechowywania i przepakowywania miernika mocy.

» Szczegétowe informacje i ilustracje dotyczagce montazu w stojaku.
* Wymagania dotyczgce mocy i srodowiska.

» Szczegdtowe informacje dotyczace potaczen panelu tylnego.
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Kontrola wstepna

Skontroluj opakowanie wysytkowe pod wzgledem uszkodzen. Jezeli opakowanie lub materiat przeciwwstrzagsowy sg
uszkodzone, zachowaj je do czasu, gdy zawartos¢ wysytki zostanie sprawdzona na podstawie listy wystanych pozyciji, a
przyrzad zostanie sprawdzony pod wzgledem funkcjonowania mechanicznego i elektrycznego.

Jezeli miernik mocy jest uszkodzony mechanicznie, powiadom swojego lokalnego przedstawiciela handlowego lub Centrum

Obstugi Klientéw Anritsu. Jezeli dodatkowo opakowanie wysytkowe jest uszkodzone lub materiat przeciwwstrzasowy wykazuje
oznaki naprezen, powiadom takze spedytora, a takze Anritsu. Zachowat materiaty wysytkowe do kontroli spedytora.

Pozycje wystane

Wasz miernik mocy ML248xB / ML249xA jest wystany z nastepujacymi pozycjami. Sprawdz, czy sg wszystkie wymienione
pozycje i skontaktuj sie z Anritsu, jezeli nie mozna ich znalez¢.

Pozycja Numer czesci Dostarczona ilo$¢
Miernik mocy szczytowej ML2487B, ML2488B, 1
ML2495A, ML2496A
Przewdd zasilajacy W zalezno$ci od kraju 1
Australia: 800-239
Wielka Brytania: 800-428
Japonia: 800-583
USA: 800-427
UE: 800-429
Przewdd czujnika mocy 2000-1537-R ML2487B / ML2495A: 1
ML2488B / ML2496A: 2
Instrukcja obstugi 13000-00238 1
Instrukcja programowania zdalnego 13000-00239 1
Program uzytkowy CD 2300-0283 1
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Montaz i potgczenia ML248xB / ML249xA

Przechowywanie i przepakowywanie

Postepuj wedtug instrukcji zamieszczonych w tej sekcji, jezeli — z jaki$ powoddw — konieczne bedzie przepakowanie,
przechowywanie lub wysytka miernika mocy.

Przygotowanie do przechowywania

Przygotuj miernik mocy do przechowywania oczyszczajac jednostke i zapakowujgc w pochtaniajgce wilgo¢, osuszajgce

krysztatki.

Wymagania srodowiskowe

Przechowuj jednostke w srodowisku, w ktérym nie powstajg skropliny, z kontrolowang temperaturg, utrzymywang miedzy -40 i
+70 stopni Celsjusza i maksymalng wilgotnoscig 90% przy 40 stopniach Celsjusza.

Przygotowanie do wysyiki

1.

Aby zapewni¢ maksymalne zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie transportu, miernik mocy powinien zosta¢
przepakowany do oryginalnego opakowania wysytkowego. Jezeli to opakowanie nie juz dtuzej dostepne, postaraj sie
o opakowanie z tektury falistej o prébnej wytrzymatosci 125 kg (275 funtéw). Wewnetrzne wymiary opakowania
kartonowego powinny by¢ przynajmniej o szes$¢ cali wieksze od wymiaréw przyrzagdu w celu umieszczenia materiatu
przeciwwstrzgsowego.

Owin przyrzad, aby zabezpieczy¢ wykonczenie.

Obt6z przyrzad ze wszystkich stron $cisle pakujgcymi przektadkami lub pianka uretanowg, wprowadzajgc materiat
miedzy opakowanie kartonowe i przyrzad. Grubos$é przektadek powinna wynosi¢ przynajmniej trzy cale ze wszystkich
stron.

Zamknij opakowanie kartonowe uzywajac tasmy transportowej lub zszywaczy przemystowych.

Jezeli przyrzad ma zosta¢ zwrécony do Anritsu do serwisu, zaznacz na kartonie w widocznym miejscu adres

odpowiedniego centrum serwisowego Anritsu (adres znajduje sie na odwrocie niniejszej instrukcji obstugi), numer
Autoryzacji Zwrotu Materiatéw (RMA) oraz swoj adres zwrotny.

Montaz w stojaku

ML248xB / ML249xA mozna zamowi¢ ze stojakiem montazowym, ktéry pozwala na zamontowanie przyrzadu w standardowym
19-calowym stojaku. Sg dostepne dwa zestawy opcji montazu w stojaku.

Opcja montazu w stojaku ML2400A-01 pozwala na instalacje pojedynczego ML248xB / ML249xA z lewej lub prawej strony

stojaka.

Opcja montazu w stojaku ML2400A-03 pozwala na montaz obok siebie dwoch zestawow testowych ML248xB / ML249xA.
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Montaz w stojaku pojedynczej jednostki (Opcja 01)

Niniejsza sekcja opisuje procedure montazowg instalacji pojedynczego ML248xB / ML249xA w stojaku przyrzadu. Uniwersalne
goérne i dolne ostony posiadajg usuwalne stopki umozliwiajgce instalacje zestawu montazowego stojaka. Procedura obejmuje
instalacje wspornika podtrzymujacego, tarczy przedniej, panelu bazowego oraz tylnego wspornika podtrzymujacy do ML248xB /
ML249xA. ML248xB / ML249xA moze by¢ woéwczas zatadowany i zabezpieczony w stojaku.

Lista czesci zestawu

Nr Anritsu Opis llos¢é Ustawienie maksymalnego
momentu obrotowego

50077 Ptyta czotowa przednia 1

900-848 M4, nakretka typu kep 2 14 funtéw-sity na cal [158 cNm]

790-319 Nakretka blaszana 4

900-345 #4, stal nierdzewna, podktadka, ptaska 8

900-821 Wkret dekoracyjny 4

905-2674P M3x8, do pozycjonowania, stal nierdzewna, 8 4 funty-sity na cal [45 cNm]
blokada potaczenia, wkret, metryczny, teb Sciety

788-575 Nit kulisty, plastikowy 6

C37276 Stojak montazowy, boczny, wspornik 1

C41449 Tylny podtrzymujacy, wspornik, stojak
montazowy 1

D41473 Stojak montazowy, wspornik podtrzymujgcy 1

49361 Podpdrka wspornikowa, panel bazowy 1

ML248xB / Instalowany z uniwersalnymi gérnymi i dolnymi

ML249xA ostonami z usuwalnymi stopkami 1

50210 Narzedzie do usuwania stopek 1

Wymagane narzedzia

1 Maty Srubokret krzyzowy

1 Duzy $rubokret krzyzowy

1 Maty Srubokret krzyzowy dynamometryczny 0 cNm do 50 cNm
1 Srubokret nasadkowy dynamometryczny 10 cNm do 120 cNm
1 Narzedzie do usuwania stopek (dostarczony)

1 Rysunek montazowy “Stojak ML248xB/01 montowany w opcji lewo- lub prawostronnej”
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Montaz i potgczenia ML248xB / ML249xA

Procedura montazu

1.

Upewnij sie, czy dostepne sg prawidtowe narzedzia i wyzej wymienione czesci oraz czy rysunek montazowy jest pod
reka.

2. Usun wszystkie stopki z ML248xB / ML249xA przy pomocy dostarczonego narzedzia. Zapoznaj sie ze schematem i
uwagami na nastepnych stronach.

3. Potéz duzy wspornik podtrzymujgcy D41473 obok ML248xB / ML249xA zgodnie z rysunkiem montazowym. Jezeli
przyrzad musi by¢é zamontowany po lewej stronie stojaka, potéz wspornik po prawej stronie. tj. zwierciadlany obraz
rysunku montazowego.

4. Umies¢ wspornik podtrzymujacy na czterech stupkach obudowy. Zabezpiecz 4 wkretami 905-2674P i 4 podktadkami
900-345. Zobacz, jakie jest maksymalne podane powyzej ustawienie momentu obrotowego. Pozostaw dwa tylne
wkrety poluzowane w celu wyréwnania, instalacji i zabezpieczenia 6 nitow kulistych ptyty bazowej 788-575.

5. Przymocuj przedni wspornik montazowy stojaka C37276 z przodu przyrzadu po drugiej stronie w stosunku do duzego
wspornika podtrzymujacego dwoma wkretami 905-2674P i dwiema podktadkami 900-345. Zobacz, jakie jest
maksymalne podane powyzej ustawienie momentu obrotowego.

6. Przymocuj tylny wspornik stojaka C41449 z tytu przyrzadu po drugiej stronie w stosunku do duzego wspornika
podtrzymujgcego dwoma wkretami 905-2674P dwiema podktadkami 900-345. Zobacz, jakie jest maksymalne podane
powyzej ustawienie momentu obrotowego.

7. Zainstaluj ptyte czotowg przednig 50077 za pomocg dwoch nakretek typu kep 900-848. Zobacz, jakie jest
maksymalne podane powyzej ustawienie momentu obrotowego.

8. Zainstaluj panel bazowy 49361, jak pokazano na rysunku, i zabezpiecz go 6 nitami kulistymi 788-575.

9. Przymocuj cztery nakretki blaszane 790-319 do stojaka w prawidtowym miejscu, aby umozliwi¢ montaz przyrzagdu w
stojaku.

10. Wsun przyrzad w stojak i zabezpiecz 4 wkretami dekoracyjnymi 900-821.
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Marzgdzie do usuwania  Stopka usuwalna
stopki 50210

Gdrna { dolna
ohudowa
Usuwanie stopki
1. Usuwanie stopek. Umies¢ narzedzie do usuwania we wgtebieniu kazdej stopki zlokalizowanej na gérnych i dolnych
powierzchniach czotowych ostony.
2. Po umieszczeniu narzedzia do usuwania we wgtebieniu stopki nacisnij lekko. W ten sposob stopka zostanie usunieta.
3. W celu zastgpienia stopek po prostu umies¢ kotek we wgtebieniu i nacisnij. Stopka teraz zatrzasnie sie.
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Montaz i potgczenia ML248xB / ML249xA

788-575
MIT KULISTY

6 POZYC

WCISNL NIT SRODKCWY

WYKORZYSTLIAC PLASKA KRAWEDE
041373 /

WEPCRMNIK PODTRZYMUJACY

S00-E4E
NAKRETKA TYFU DEF

ZROZVCIE 0568

2l WHKRET M3x8
f/ BPOZYC.I

C41445
TYLNY WSPCORNIK PODTRZYMLUACY
TYPU RACKMOUNT

ZAMOCU KOMPLETNY ZESTAW DO STOUAKA
UZYWAJAC WHRETU DEKORACYJNEGD S00-821 » 4
ORAZ NAKRETHI BLASZANE] T90-319x 4

W4 POZYCJACH NARDZNYCH, JAK POKAZAND

S00TT
FPEYTA CZOLOWA FRZEDNIA

C37276
BOCZNY WSPORNIK TYPU
RACHMOUNT
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ML248xB / ML249xA

Montaz i potgczenia

Montaz w stojaku w wersji obok siebie (Opcja 03)

Niniejsza sekcja opisuje procedure montazowg instalacji dwéch jednostek ML248xB / ML249xA w stojaku przyrzadu.
Uniwersalne goérne i dolne ostony posiadajg usuwalne stopki umozliwiajgce instalacje zestawu montazowego stojaka. Procedura
obejmuje instalacje wspornikéw podtrzymujgcych i dwéch tylnych wspornikéw podtrzymujacych, po jednym dla kazdej jednostki.

Lista czesci zestawu

Nr Anritsu Opis llos¢é Ustawienie maksymalnego
momentu obrotowego

790-319 Nakretka blaszana 4

900-345 #4, stal nierdzewna, podktadka, ptaska 16

900-821 Wkret dekoracyjny 4

905-2674P M3x8, do pozycjonowania, stal nierdzewna, 16 4 funty-sity na cal [45 cNm]
blokada potaczenia, wkret, metryczny, teb Sciety

905-69 M3x6, do pozycjonowania, stal nierdzewna, 4
blokada potaczenia, wkret, metryczny, teb ptaski

900-807 Podktadka, M4 dzielona 4

900-806 M4x12 mm, wkret, teb Sciety 2

905-103 M3.5x8 mm, wkret, teb Sciety 2

905-63 M4x10mm, wkret, teb ptaski 4

49415 Stojak montazowy, boczny, wspornik 1

49413 Stojak montazowy, srodkowy tylny wspornik 1

49439 Ptyta dystansowa 2

C37275 Stojak montazowy, srodkowy, FRT, wspornik 1

C37276 Stojak montazowy, boczny, wspornik 1

C37277 Stojak montazowy, srodkowy, wspornik 1

C37279 Stojak montazowy, srodkowy, wspornik 1

C41449 Tylna podpérka, wspornik, typ rackmount 2

50210 Narzedzie do usuwania stopek 1

ML248xB / Instalowany z uniwersalnymi gérnymi i dolnymi

ML249xA ostonami z usuwalnymi stopkami 2
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Montaz i potgczenia ML248xB / ML249xA

Wymagane narzedzia

1 Maty Srubokret krzyzowy

1 Duzy $rubokret krzyzowy

1 Maty Srubokret krzyzowy dynamometryczny 10 cNm do 120 cNm
1 Narzedzie do usuwania stopek 50210 (dostarczony)

1 Rysunek montazowy “ ML2480/03 — opcja montazu obok siebie”

Procedura montazu

1.

Upewnij sie, czy dostepne sg prawidtowe narzedzia i wyzej wymienione czesci oraz czy rysunek montazowy jest pod
reka.

2. Usun wszystkie stopki przy pomocy dostarczonego narzedzia. Zapoznaj sie ze schematem na nastepnej stronie.

3. Na dwoch bokach ML248xB / ML249xA, ktére majg zosta¢ potgczone, zainstaluj dwa tylne wsporniki 49413, C37279
oraz dwa przednie wsporniki C37275, C37277 uzywajac 8 wkretow 905-2674P i 8 podktadek 900-345. Zobacz, jakie
jest maksymalne podane powyzej ustawienie momentu obrotowego.

4. Zesun obie jednostki i zabezpiecz uzywajac 4 wkretéw z tbem wpuszczanym 905-69.

5. Przymocuj dwa przednie wsporniki stojaka C37276 i 49415 z przodu kazdego przyrzadu, po jednym po kazdej stronie
czterema wkretami 905-2674P i czteroma podktadkami 900-345. Zobacz, jakie jest maksymalne podane powyzej
ustawienie momentu obrotowego.

6. Przymocuj dwa tylne wsporniki stojaka C41449 z tytu kazdego przyrzadu, po jednym po kazdej stronie czterema
wkretami 905-2674P i czteroma podktadkami 900-345. Zobacz, jakie jest maksymalne podane powyzej ustawienie
momentu obrotowego.

7. Przymocuj cztery nakretki blaszane 790-319 do stojaka w prawidtowym miejscu, aby umozliwi¢ montaz dwéch
jednostek w stojaku.

10. Wsun dwie jednostki w stojak i zabezpiecz 4 wkretami dekoracyjnymi 900-821.
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Marzedzie do usuwania Stopka usuwalna
stopki 50210

Gﬁlrﬁéidnlna
abudowa

Usuwanie stopki

1. Usuwanie stopek. Umie$¢ narzedzie do usuwania we wgtebieniu kazdej stopki zlokalizowanej na gérnych i dolnych
powierzchniach czotowych oston.
2. Po umieszczeniu narzedzia do usuwania we wgtebieniu stopki nacisnij lekko. W ten sposdb stopka zostanie usunieta.
3. W celu zastgpienia stopek po prostu umies¢ kotek we wgltebieniu i nacisnij. Stopka teraz zatrzasnie sie.
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Montaz i potgczenia

ML248xB / ML249xA
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Wymagania dotyczace zasilania

Miernik mocy ML248xB / ML249xA jest zasilany pradem zmiennym. Miernik mocy jest zaprojektowany jako urzadzenie Kategorii
Instalacyjnej (Przepigciowej) Il, Kategorii Izolacyjnej I.

Przy wtaczeniu miernik mocy wykona krétki test poprawnosci dziatania podzespotéw jednostki (POST). Jezeli wystgpi btad testu
POST, informacja i dostepne opcje zostang wyswietlone na ekranie. Jezeli test POST zakonczy sie pomysinie, przyrzad
zataduje ostatnig uzywana konfiguracje.

Uwaga: Jezeli tryb “Zabezpiecz” zostat aktywowany, niektére przechowywane wartosci zostang usuniete w momencie
wigczenia przyrzadu.

Zasilanie pragdem zmiennym

Miernik mocy ML248xB / ML249xA moze by¢ zasilany prgdem zmiennym 85-264V, 47-440 Hz, maks. 80 VA. Miernik mocy
automatycznie konfiguruje jednostke odpowiednio do zastosowanego napiecia. Wejécie zasilajagce prgdu zmiennego jest
zabezpieczone wewnetrznym bezpiecznikiem.

Bezpieczniki

Linie wejSciowe zasilania prgdu zmiennego sg zabezpieczone przez wewnetrznie instalowany bezpiecznik. Bezpiecznik
powinien byé wymieniany tylko przez wykwalifikowany personel serwisowy. Nalezy wymieni¢ na bezpiecznik tego samego typu i
tej samej klasy (bezpiecznik prgdu zmiennego, 2A, 250V, zwtoczny).

Uziemienie

Miernik mocy ML248xB / ML249xA musi zosta¢ wtasciwie uziemiony. Nieuziemienie przyrzadu moze narazaé na
niebezpieczenstwo obstugujgcy personel. Miernik jest dostarczany z tréjzytowym przewodem zasilajgcym. Przyrzad jest
wiasciwie uziemiony podczas zasilania z linii prgdu zmiennego, gdy wtyczka jest podtgczona do wtasciwie zainstalowanego
tréjbolcowego gniazdka.

Wymagania sSrodowiskowe

Miernik mocy ML248xB / ML249xA jest zaprojektowany do pracy w temperaturze w zakresie od 0 do 50 stopni Celsjusza (32 do
122 stopni Fahrenheita) o maksymalnej wilgotnos$ci 90% przy 40 stopniach Celsjusza (104 stopniach Fahrenheita), w
Srodowisku, w ktérym nie powstaja skropliny. Catkowita doktadno$¢ zalezy od specyfikacji czujnika. Zapoznaj sie z instrukcja
czujnika, aby uzyskaé wiecej szczegdtowych informacii.
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Montaz i potgczenia ML248xB / ML249xA

Potaczenia panelu tylnego
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A Ztacze USB

Obecnie niezaimplementowane.

B Ztacze szeregowe RS232
Szeregowe komendy kontrolne i wejsciowe danych sa wprowadzane przy uzyciu tego samego formatu, co interfejs
GPIB.

C Ethernet — 10/100 Bazowy interfejs T LAN

D Ztacze GPIB / IEEE488

Standardowe ztgcze GPIB stosowane do podigczenia do innego sprzetu testowego oraz stacji roboczej. ML248xB /
ML249xA jest kompatybilny z wymaganiami IEEE- 488.2.

E Wyjscie VGA
Dla wyjscia wideo do zewnetrznego wyswietlacza 1/4 VGA.

F Wyjscie 1
Uniwersalne ztgcze BNC jest konfigurowalne przez uzytkownika do Wyj$cia Analogowego 1 (wolty/jednostki) lub
testow typu Powodzenie / Btad (Niepowodzenie) Limitéw (TTL). Obstuguje testy typu powodzenie / btad
(niepowodzenie) dla kanatu 1. Jest takze konfigurowalne do wyjscia sygnatu pomiaru w czasie rzeczywistym z wejscia
czujnika A, odpowiednie do celéw poziomowania.

G Wejscie 1 (Cyfrowe)
Uniwersalne ztgcze BNC stosowane jako Wejscie Wyzwalania TTL.

H Wejscie 2 (Analogowe)
Uniwersalne ztgcze BNC stosowane do Woltéw na potgczenie GHz. Obstuguje napiecie znamionowe wejsciowe 0 to
+ 20V z selektywnym skalowaniem oprogramowania. V/GHz jest stosowane do automatycznej korekty CZYNNIKA
KALIBRACJI przez zastosowanie zewnetrznego napiecia, wyskalowanego do czestotliwosci. Prawidtowy czynnik

kalibraciji dla tej czestotliwo$ci jest automatycznie wstawiany i stosowany, gdy znajduje sie w trybie czynnika kalibracji
V/IGHz.
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ML248xB / ML249xA Montaz i potgczenia

Inne skalowanie moze zosta¢ zastosowane do czujnika A lub B uwzgledniajgce pomiar urzadzen konwersji
czestotliwosci. Dostepny jednoczes$nie z danymi kanatu A i / lub B, szybko$¢ transmisji danych jest taka, jak
ustawiona na kanale. Stosowane takze do pomiaréw PAE przy uzyciu obecnego prébnika.

Wejscie 2

Uniwersalne ztgcze BNC jest konfigurowalne przez uzytkownika do Wyj$cia Analogowego 2 (wolty/jednostki ) lub
testéw typu Powodzenie / Btad (Niepowodzenie) Limitéw (TTL). Obstuguje testy typu powodzenie / btad
(niepowodzenie) dla kanatu 2. Jest takze konfigurowalne do wyjscia sygnatu pomiaru w czasie rzeczywistym z wejscia
czujnika B, odpowiednie do celéw poziomowania. Obstuguje réwniez wyzwalanie.

J Gtéwne wejscie zasilania pradu zmiennego\
85-264 VAC, 47- 440 Hz, maks. 80 VA. Polgczenie zasilania prgdu zmiennego przestawia przyrzadu w tryb
gotowosci.
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Rozdziat 4. Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Niniejszy rozdziat podaje:

» Szczegétowe informacje dotyczace procedury wigczania.
* llustracje i wyjasnienia dotyczace panelu przedniego.

* Wyjasnienie procedury wprowadzania danych.
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Przed prébg uzytkowania ML248xB / ML249xA wpierw konieczne jest zrozumienie uktadu i podstawowych funkcji panelu
przedniego. Niniejszy rozdziat przedstawia kilka szczegé&towych ilustracji panelu przedniego i wyjasnia po kolei funkcjonowanie
kazdej z sekcji sktadowych.

Zaleca sie, aby$ przeczytat caty ten rozdziat, identyfikujgc jednoczesnie kazdg z sekcji sktadowych i wykonujac procedury
odnoszgce sie do miernika mocy. Najpierw zastosuj ponizsza procedure witgczenia ML248xB / ML249xA.

Procedura wiaczania

1. Upewnij sie, ze zostaty wykonane wszystkie wymagane potgczenia miernika mocy, jak wyszczegdlniono w
poprzednim rozdziale.

2. Nacisnij przycisk [Wtaczony/W gotowosci] na klawiaturze numerycznej.

3. Przy wtaczeniu miernik mocy wykona krotki test poprawnosci dziatania podzespotéw jednostki (POST). Po wykonaniu
testu POST, przyrzad zataduje ostatnig uzywana konfiguracje i ustawienia wyswietlania.

4. Jezeli wystgpi btad testu POST, informacja i dostepne opcje zostang wyswietlone na ekranie. Nacisnij klawisz staty
[CIr], aby wyswietli¢ gtdbwne menu komend.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Panel przedni
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Uwaga: Powyzsza ilustracja pokazuje panel przedni ML2488B. Pomingwszy sam numer modelu panel przedni ML2496A jest
identyczny. Modele ML2487B i ML2495A posiadajg tylko jedno ztgcze czujnika.
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Klawiatura numeryczna

Ainritsu

WI2488B  Power Meter
A—1I bt Back-+—4+——8
7 8 ab g o

e ———
F C

[Wyjscie]

Klawisz [Wyjscie] jest uzywany do zamknigcia wyswietlanego okna dialogowego i powrdcenia do poprzedniej strony
komend. Nacisniecie tego klawisza, gdy pole w oknie dialogowym zostato wybrane dla wprowadzenia danych
wejsciowych przez uzytkownika, spowoduje wprowadzenie liczby “7” lub wprowadzenie odstepu, jezeli pole jest
nienumeryczne.

[Cofanie]

Klawisz [Cofanie] jest uzywany do powrécenia do poprzedniej strony komend. Naci$niecie tego klawisza, gdy pole w
oknie dialogowym zostato wybrane dla wprowadzenia danych wejsciowych przez uzytkownika, spowoduje
wprowadzenie liczby “9” lub wprowadzenie litery “d’, jezeli pole jest nienumeryczne.

Strzatki

Klawisze strzatek, w gore i w dot od srodkowego klawisza [Wybor], sg uzywane do poruszania sie pionowo miedzy
polami wprowadzania w oknie dialogowym. Strzatki prawa i lewa mogg by¢ uzywane do poruszania si¢ migedzy
kolumnami w tabelach wyswietlanych w oknie dialogowym. Klawisze strzatek mogg by¢ takze uzywane do zmiany
pozycji aktywnego znacznika.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

D [Wybor]
Klawisz [Wybdr] jest uzywany do uaktywnienia pola wprowadzania dla wprowadzenia danych wejsciowych przez
uzytkownika. Gdy klawisz [Wybér] jest naci$niety, pole zostaje pod$wietlone na biato, liczba podkreslen jest uzywana
do wskazania maksymalnej dtugosci dozwolonego wprowadzenia. Nacisniecie tego klawisza, gdy pole w oknie
dialogowym zostato wybrane dla wprowadzenia danych wejsciowych przez uzytkownika, spowoduje wprowadzenie
liczby “2” lub wprowadzenie litery “t, u, v”, jezeli pole jest nienumeryczne.

E WXyz
Liczba i szereg liter pojawia sie ponizej wiekszosci klawiszy na klawiaturze numerycznej. Moga byé one uzywane, gdy
pole wprowadzania zostato wybrane dla wprowadzenia danych wejsciowych przez uzytkownika za pomocg klawisza
[Wybdr]. Zapoznaj sie z przyktadem wprowadzenia danych wejsciowych tekstowych przedstawionym w dalszej czesci
rozdziatu.

F [+/-]
Uzywane do wprowadzenia symbol “+” lub “-“ w numerycznym polu wprowadzania.

G Przecinek dziesietny
Uzywany do wprowadzenia przecinka dziesietnego w pewnych polach dla wprowadzania numerycznego.

H [CIr] / Lokalny
Klawisz [CIr] jest uzywany w polu wprowadzania uzytkownika do usunigcia litery lub liczby, ktére zostaty ostatnio
wprowadzone. Jest takze uzywany do przywrécenia jednostki z funkcjonowania zdalnego do funkcjonowania
lokalnego.

| [Wiaczony/W gotowosci]
Uzywany do witgczania i wylgczania miernika mocy po doprowadzeniu zasilania pradu zmiennego.
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ML248xB / ML249xA

Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Klawisze state

Klawisze state sg uzywane do wyswietlania komend powigzanych z klawiszami programowalnymi. Gdy klawisz staty jest
nacisniety komendy w tej grupie wyswietlajg sie obok klawiszy programowalnych po prawej stronie ekranu. Pozycje menu sg
pogrupowane, tworzgc logiczng hierarchiczng strukture, a ich petne odwzorowanie znajduje sie dodatku A na koncu niniejszej
instrukcji. Gdy klawisz staty jest nacisniety, nazwa tego klawisza wyswietla sie w gérnej czesci menu klawisza
programowalnego. Przeglad wszystkich klawiszy statych znajduje sie ponize;.

Kanat 1/Kanat 2

Ch1
fch2
Kanat
@ -
Kalibracja/
CallZero Zerowanie
System
System
Ustawienie
‘; Presot I poczatkowe

Uzywany do zmiany aktualnie aktywnego kanatu. Menu wyswietlane w obszarze
menu jest aktualizowane w celu odzwierciedlenia stanu nowego aktywnego kanatu
pomiarowego.

Steruje funkcjami powigzanymi z kanatem, takimi jak ustawiony kanat wyswietlania,
wyzwalanie, bramkowanie, usrednianie i znaczniki.

Steruje funkcjami powigzanymi z czujnikiem, takim jak ustawienia i przesuniecia
czynnika kalibracji.

Umozliwia zminimalizowanie btedéw pomiarowych przed wykonaniem pomiaru i
wyzerowanie i/lub kalibracje czujnikéw.

Steruje komendami poziomu systemu, takimi jak konfiguracja panelu tylnego,
bezpieczenstwo i aktualizacja oprogramowania.

Pozwala uzytkownikowi wybra¢ i skonfigurowa¢ predefiniowang konfiguracje i
domysine ustawienia.

46
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Ekran

Ekran na ML248xB / ML249xA moze zosta¢ podzielony na kilka sekcji; kazda sekcja jest ponizej zilustrowana i objasniona.

G—t 4 -

I
H I

A Informacje powigzane z czujnikiem.

B Ikona profilu wyswietlania.

C Informacje powigzane z kanatem.

D Obszar wys$wietlania profilu i odczytu.

E Wyswietlenie predkosci probkowania.

F Informacje powigzane z bramkowaniem i statystykami.

G Pasek statusu dla komunikatu o btedzie i raportéw statusu.

H Informacje powigzane ze znacznikiem i kursorem.

| Komendy klawiszéw programowalnych.

Uwaga: Powyzszy rysunek przedstawia ekran, gdy wyswietlanie pomiaru jest ustawione na tryb “Profil”. W trybie “Odczyt”

sekcje B, E, F i H nie sg wySwietlane. Zapoznaj sig z czegscia “Wybieranie Stylu Wyswietlania Pomiaru” zamieszczong w
rozdziale 5 instrukcji.

13000-00238
Czerwiec 2009

47



ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Informacje o czujniku

Informacje powigzane z czujnikiem sg wy$wietlane u gory ekranu (sekcja A na rysunku na poprzedniej stronie). Na ML2487B /
ML2495A znajduje sie jednak linia informacji o czujniku, a na ML2488B / ML2496A druga linia jest dodana ponizej wejscia
czujnika B.

A

m
[
2
m
T

A Litera wejscia czujnika
Jest wyswietlana litera (A lub B) powigzanego wejscia czujnika.

B Model czujnika
Jest wyswietlany numer modelu czujnika podtgczonego do wejscia.

C Opcja pomiaru
Informacje sa wyswietlane w tej sekciji, jezeli do wejscia jest podtgczony czujnik uniwersalny z opcja 1. ‘F-CW’
wyswietla sie, jezeli uzytkownik wybrat opcje pomiaru Fast CW, w przeciwnym wypadku wyswietla si¢ ‘T-RMS’ dla
opcji pomiaru True RMS.

D Informacje o czynniku kalibracji

Wyswietlane sg zrédto i wartos¢ czynnika kalibracji zastosowanego do czujnika. Uzywane sg nastepujace skroty do
wskazania czynnika kalibraciji:

‘Cf’ Czestotliwos$¢ - czynnik kalibracji jest wyprowadzony z tabeli czynnikéw kalibracji stosujacej czestotliwosé
sygnatu wejsciowego.

‘cm’ Reczny - uzytkownik ustawit warto$¢ czynnika kalibracji.

‘Cv’ V/GHz - czynnik kalibracji jest wyprowadzony z tabeli czynnikéw kalibracji stosujgcej wartos¢ czestotliwosci,
ktora jest proporcjonalna do napiecia na wejsciu panelu tylnego.

E Informacje o przesunieciu

Wyswietlane sa typy przesuniecia i jego wartos¢. Uzywane sg nastepujgce skroty do wskazania typu przesuniecia:

‘of’ Staty - uzytkownik ustawit warto$¢ przesunigcia.
‘ot Tabela - warto$¢ przesuniecia jest wyprowadzona z wybranej tabeli przesunie¢.
F Informacje o zakresie zatrzymanym

Informacja jest wyswietlana, jezeli biezgce wejscie czujnika jest zatrzymane do pojedynczego zakresu operacyjnego.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Informacje o kanale

Informacje powigzane z kanatem sg wyswietlane po lewej stronie ekranu (sekcja C na gtéwnym rysunku przegladowym ekranu).

A—[CHURRS . &

C— A
D—— dBm

| F
cG—JABmIC] — |

J —— 20MHz "
K— Av 640 M

— 0
N— H D MM P
o— LimB 8 R

T
S — [CpX Lp U

A Identyfikacja Kanatu (K1/ K2)
Uzywany do identyfikacji kanatu wyswietlania na ekranie.

B Flaga Trybu RRS (Kanat > Wyzwalanie > Ustawi¢ Czas Przechwytywania > Wprowadzi¢ Wartos¢ <3.19 us)
(tylko ML249xA)

“RRS” (czerwony): Pomiar niekompletny RRS.

“RRS” (zielony): Pomiar kompletny RRS.

Puste miejsce: Brak pomiaru RRS.
C Konfiguracja Wejscia (Kanat > Ustawi¢ > “Konfiguracja Wejscia”)

Wyswietla wejscia (lub kombinacje wejs¢) uzywanych do wyprowadzenia pomiar(éw).
D Jednostki Pomiarowe (Kanat > Ustawi¢ > “Jednostki”)

Wyswietla jednostki, ktorych pomiar jest wyswietlany.

13000-00238 4-9
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

m

Status Wyzwalania (Kanat > Wyzwalanie > Zrédto Wyzwalania)

Pierwsza sekcja ikony statusu wyzwalania informuje o ustawieniach przy pozycjach “Zrédto” i “Typ” w oknie
dialogowym [Wyzwalanie Ustawione].

Zewnetrzne wyzwalanie, krawedz wznoszgca

Zewnetrzne wyzwalanie, krawedz opadajaca

Wewnetrzne wyzwalanie, wejscie A, krawedz wznoszaca

Wewnetrzne wyzwalanie, wejscie A, krawedz opadajaca

Wewnetrzne wyzwalanie, wejscie B, krawedz wznoszaca

SELLE

Wewnetrzne wyzwalanie, wejscie B, krawedz opadajaca
= Ciagty

n

Wskaznik Wyzwalania Automatycznego (Kanat > Wyzwalanie > Poziom Wyzwalania > Wyzwalanie
Automatyczne)

“au™: Wyzwalanie automatyczne wigczone.
Puste miejsce: Wyzwalanie automatyczne wtgczone.

®

Flaga Typu Uzbrajania (Kanat > Wyzwalanie > Wiecej> Uzbrajanie)
“A”: Automatyczne

“S”: Pojedyncze

“F: Ramowe

H Flaga Szerokosci Pasma Wyzwalania (Kanat > Wyzwalanie > Szerokos¢ Pasma Wyzwalania)

“Ba”: Automatyczny wybor szerokosci pasma
“Bm”: Szeroko$¢ pasma wybrana przez uzytkownika

| Flaga Potaczonych Wyzwalan (Kanat > Wyzwalanie > Wiecej> Potaczenie)

“L” Wyzwalania sg potgczone.
Puste miejsce: Wyzwalania nie sg potaczone.

J Wartos¢ Szerokosci Pasma Wyzwalania (Kanat > Wyzwalanie > Szerokos¢ Pasma Wyzwalania)
K Tryb Usredniania ([tryb CW] > Kanat > Usrednianie)
Pusta linia: Usrednianie jest wytaczone (CW i impulsowe / modulowane)
“AV": Usrednianie automatyczne (CW)
Usrednianie wtgczone (impulsowe / modulowane)
“Am”: Usrednianie ruchome (CW)
“Ar”: Usrednianie powtérne (CW)

L Liczba Usredniona (Kanat > Usrednianie > Ustawi¢ Liczbe Usredniona)

M Aktywny Wskaznik Usredniania (Kanat > Usrednianie > Usrednianie)

4-10 13000-00238
Czerwiec 2009



Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

N Flaga Zatrzymania Pomiaru (Kanat > Wiecej> Zatrzymanie Pomiaru)

“H™: Pomiar zatrzymany
“Puste miejsce”:  Pomiar niezatrzymany

(0] Flaga Zatrzymania Danych ([Tryb impulsowy / modulowany] > Kanat > Wiecej> Wyswietlanie Profilu >
Zatrzymanie Danych > Nieskonczony)

“D™: Zatrzymanie Danych wtaczone.
“Puste miejsce”.  Zatrzymanie Danych wytaczone.

P Flaga Minimalnego / Maksymalnego Zatrzymania ([Tryb impulsowy / modulowany] > Kanat > Ustawi¢ >
“Pomiar” > Zatrzymanie Minimalne i Maksymailne)

“MM”: Zatrzymanie Minimalne / Maksymalne wigczone.
“Puste miejsce”:  Zatrzymanie Minimalne / Maksymalne wytaczone.
Q Flaga Sprawdzania Limitu (Kanat > Wigcej> Sprawdzanie Limitu > Sprawdzanie Limitu)
“Lim™: Sprawdzanie limitu wtgczone.
“Puste miejsce”.  Sprawdzanie limitu wytaczone.
R Status Sprawdzenia Limitu Gérnego / Dolnego (Kanat > Wiecej> Sprawdzanie Limitu > Ustawi¢ > “Aplikacja”)
Zielone tto: Sprawdzanie wykonane.
Czerwone tto: Sprawdzanie nie powiodto sie.
“Puste miejsce”:  Sprawdzanie wytgczone.
S Typ Sprawdzania Limitu (Kanat > Wiecej> Sprawdzanie Limitu > Ustawi¢ > “Tryb”)
“Prosty”: Sprawdzanie limitu proste wykonane.
“Ztozony”: Sprawdzanie limitu ztozone wykonane.
T Typ i Numer Limitu Zlozonego (Kanat > Wigecej> Sprawdzanie Limitu > Ustawi¢ > “Specyfikacja”)
“P” Predefiniowana specyfikacja w uzyciu.
“u Specyfikacja zdefiniowana przez uzytkownika w uzyciu.
u Numer Specyfikacji Limitu Ztozonego (Kanat > Wiecej> Limit Sprawdzanie > Ustawi¢ > “Specyfikacja”)
13000-00238 4-11
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Pasek statusu

Pasek statusu jest uzywany do wyswietlania informacji o statusie i komunikatéw o btedzie. Jezeli przyrzad pracuje w trybie
zdalnym, jedna z nastepujacych informacji zostanie wyswietlona z prawej strony linii informacyjnej statusu.

REM: Wskazuje, ze przyrzad pracuje w trybie zdalnym.
LLOC: Wskazuje, ze przyrzad pracuje w trybie zdalnym z wtgczong blokadg lokalna.

Uwaga: Wskazniki REM i LLOC sg wyswietlane, jezeli przyrzad pracuje w trybie zdalnym z wtgczong blokada lokalna.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Klawisze programowalne

A——F ™ Kanal

.f/r Ustawic

Wyzwalznie

Pomiar
Wizghedn

Usr=dnianis

[

Cykl Roboczy

-

m
bl
o

Wiscsj

A Tytut kazdej grupy menu jest pokazany na goérze obszaru menu.

B Kazdy zestaw menu zawiera maksymalnie sze$¢ komend w jednym czasie, chociaz niektére zestawy mogg zawierac
tylko jedng lub dwie komendy. W przypadku powyzszego przyktadu dodatkowe komendy, ktére nie mogty zosta¢
wyswietlone na jednej stronie, sg dostepne przez nacisnigcie komendy ‘Wiecej'. Ksztalt klawisza programowalnego
wskazuje na typ ekranu, ktory wyswietli sie, gdy dany klawisz zostanie nacisniety. llustracje i opisy kazdego typu
klawisza programowalnego znajdujg sie na nastepnej stronie.

C Samych oznaczonych etykietami klawiszy programowalnych nie mozna naciskaé, zamiast tego naciska sie
odpowiedni klawisz po prawej stronie, aby wybra¢ komende.
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ML248xB / ML249xA

Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Wyswietla dodatkowg strone klawiszy programowalnych. Zagiecie w dolnym prawym rogu wskazuje
uzytkownikowi, ze wiecej znajduje sie na nastepnej stronie.

Wyswietla dodatkowg strone klawiszy programowalnych i okno dialogowe wejscia dla klawisza,
ktory zostat nacisniety. Gdy wprowadzanie do okna dialogowego zostanie ukoriczone, uzytkownik musi
wowczas nacisngé [Wyjscie].

Wyswietla pole wprowadzania numerycznego pozwalajgce uzytkownikowi wprowadzi¢ wartos¢ dla
powigzanego parametru. Po tekscie wyswietlonym na przyciskach tego typu zawsze nastepuje trzy
kropki (...).

Uruchamia funkcje bez dalszej interakcji uzytkownika.

Pozwala uzytkownikowi przetgczenie miedzy dwoma wyborami. Strona przycisku, ktéra wyglada na
nacisnieta, jest strong, ktéra jest aktualnie aktywna.

Przetgcza parametr miedzy trybem wtgczonym i wytaczonym. Zielona lampka w dolnym prawym rogu
wskazuje, ze aktualny stan parametru jest wigczony, aktywny lub prawdziwy.

B 5 1 I

Uzywany do wyboru jednej z kilku mozliwych alternatyw. Pasek po prawej stronie przycisku swieci sie
na zielono, aby wskaza¢ opcje, ktéra jest aktualnie wybrana.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Okna dialogowe

C
A Gl 100.0% Set Up
B = Gl 100 0%
m A g A 4
A = Char-al Sat Up D
A Channat: 1
Wode; | PulssdModulated | |
B Mzas disploy: Profile
475 | e confic A
Units: dRm
'i_ 1 Resolution: n.An
Sefliing %: 0.0%
260 ms
Gabe 1
#0-1.69 dBm 4.00 d8m
B0000 5 Dl
Channel |
A Pasek tytutu okna dialogowego.
B Ustawianie pozycji. Uzytkownik moze poruszac sie miedzy ustawieniami uzywajac strzatek w gore i w dét na

klawiaturze numerycznej. Pozycje, ktdre nie sg dostepne do wybrania, sg przyciemnione i przeskakiwane, gdy
uzytkownik porusza sie w gore i w doét listy.

C Pozycja, ktéra jest aktualnie wybrana w oknie dialogowym wejscia, jest pod$wietlana na biato. Istniejg dwa
podstawowe typy pola wprowadzania w oknach dialogowych, takich jak to pokazane na powyzszym rysunku.
Pierwszy typ: po wybraniu pozycji wymagane ustawienie jest wybierane z klawiszy programowalnych, ktére
wyswietlajg sie po prawej stronie. W powyzszym przyktadzie wszystkie pola oprécz pola “Ustalenie %” sg tego typu.
Drugi typ pola wprowadzania jest przeznaczony do wprowadzania numerycznego lub alfabetycznego, a przyktadem
tego typu moze by¢ pozycja “Ustalenie %” w powyzszym oknie dialogowym. Wprowadzenie do pola tego typu jest
wykonywane za pomoca klawiatury numerycznej przez nacisniecie klawisza [Wybor], wprowadzenie wymaganej
wartosci, a nastepnie nacisniecie klawisza programowalnego w celu wprowadzenia wartosci lub wybrania jednostek
pomiaru.

D Klawisze programowalne, ktore wyswietlajg sie w obszarze menu, zmieniajg sie, aby wyswietlic komendy dla pola
wprowadzania w oknie dialogowym, ktore jest aktualnie wybrane. W przypadku powyzszego przyktadu wybrano pole
wprowadzania “Tryb”, a zielony pasek na klawiszu programowalnym ‘Impulsowy/Modulowany’ wskazuje, ze to
ustawienie jest aktualnie wybrane.

Uwaga: Okna dialogowe sg zamykane przez nacisniecie klawisza [Wyjscie] na klawiaturze lub przez wybranie klawiszy statych,
oprécz klawisza K1/K2, gdy wspominane okno dialogowe jest oknem powigzanym z kanatem.
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

Ztacza

Kalibrator

Calibrator

Ztacze referencyjne kalibratora

Niniejsze ztacze jest doktadnym zenskim ztgczem typu N, 50 oméw, ktére zapewnia precyzyjny, identyfikowalny
sygnat referencyjny 0.0 dBm, 50 MHz lub 1 GHz dla bezwzglednej kalibracji czujnikéw. (Sygnat 1 GHz jest
standardem na ML249xA i dostepny jako opcja dla ML248xB.) Sygnat kalibracji moze zosta¢ wigczony lub wytaczony
poprzez menu ‘Kalibracja/Zerowanie’. Jako opcja ztgcze referencyjne kalibratora moze zosta¢ umieszczone na tylnym
panelu albo w potaczeniu ze ztgczem czujnika A (opcja 7) albo oboma ztgczami A i B (opcja 8).

Ziacze czujnika A

Niniejsze ztgcze jest precyzyjnym 12- pinowym okragtym ztgczem do stosowania w potagczeniu z przewodami czujnika
mocy. Jako alternatywa oferowane jest opcjonalne ztgcze Kanatu A na tylnym panelu. Jezeli opcja ztagcza na tylnym
panelu jest zrealizowana, ztgcze na przednim panelu nie jest instalowane.

Ziacze czujnika B

Niniejsze ztgcze jest precyzyjnym 12- pinowym okragtym ztgczem do stosowania w potgczeniu z przewodami czujnika
mocy. Jako alternatywa oferowane jest opcjonalne ztgcze Kanatu B na tylnym panelu. Jezeli opcja ztgcza na tylnym
panelu jest zrealizowana, ztgcze na przednim panelu nie jest instalowane.
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Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie ML248xB / ML249xA

Procedura wprowadzania danych

Przykitad wprowadzania numerycznego

Ponizsze kroki stuzg za przyktad sposobu wprowadzania warto$ci numerycznej. Postepuj doktadnie wedtug tych krokéw, az
zaznajomisz sie z procedura.

1.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Ustawi¢’.

2. Okno dialogowe wprowadzania uzytkownika otwiera sie z polem wprowadzania “Tryb”, juz pod$wietlonym i
ustawionym na “Impulsowy/Modulowany”. Klawisze programowalne z prawej strony okna dialogowego wskazuja, ze
jest to pole wprowadzania typu wybieranego i ze ustawienie moze zosta¢ zmienione przez naci$niecie dostepnych
klawiszy programowalnych. W tym przypadku sg dwie mozliwo$ci wyboru ‘Impulsowy/Modulowany’ i ‘CW’ i po ich
nacisnieciu wprowadzenie w polu “Tryb” zmieni si¢ odpowiednio. Na potrzeby niniejszego objasnienia wybierz
‘Impulsowy/Modulowany]. Jako opisano wcze$niej w tej sekciji, zielony pasek po prawej stronie przycisku
programowalnego wskazuje, jaki parametr jest aktualnie wybrany.

3. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby przesuna¢ kursor w dét do pola “Ustalenie %”.

4. Nacisnij srodkowy klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej. Aktualne ustawienie polu wprowadzania “Ustalenie
%" zostanie zastgpione liczbg podkreslen. Liczba podkreslen wskazuje liczbe cyfr, ktére mozna wprowadzi¢ do tego
pola.

[HPHZ391H C¥  1uM.M= SelUp |
|[EHo Sensar ICf  188.8x Pulsed - |
CHi | - *7em o — Modulated
Channel Set. Up . I
A Channel : 1 -
dEm . CH
Mode i Iﬁulsedfﬁndulated
[@ Measurement D Averadge —_—
Meas display: | Profile
Input config: A
Units: | I Em
Resolution: |h.nn
Settling %1 |
. =
eas— —_— -
Eu —1.57 dEm
Dual
| Channel -
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ML248xB / ML249xA Uktad panelu przedniego i funkcjonowanie

5.

Wprowadz warto$¢ z klawiatury numerycznej. Jezeli jakas cyfra zostanie wprowadzona przez pomytke, uzyj klawisza
[CIr], aby skasowa¢ ostatnio wprowadzong cyfre.

Po ukonczeniu wprowadzania naci$nij klawisz programowalny ‘W prowadzi¢’, aby wprowadzi¢ wartos$¢. Teraz klawisze
ze strzatkami na klawiaturze numerycznej mogg by¢ uzywane do przesuniecia kursora do nastepnego pola, jezeli jest
wymagane dalsze wprowadzanie.

Jezeli nie ma juz zadnej wartosci do wprowadzenia, nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zachowa¢ ustawienia i powrécié¢
do poprzedniej strony w hierarchii komend.

Wprowadzanie tekstu

1.

Gdy zostanie wybrane pole wprowadzania tekstu przy uzyciu klawisza [Wybor], biezgca zawartos¢ pola zostanie
usunigta i zastgpiona przez pewng liczbe podkreslen *_’, wskazujacych liczbe znakéw, ktére moga by¢ wprowadzone.

Teraz tekst mozna wprowadzi¢ z klawiatury numerycznej. Ponizej kazdego przycisku na klawiaturze znajdujg sie trzy
lub, w niektérych przypadkach, cztery litery. Pierwsze naci$niecie klawisza wprowadza pierwszg litere powigzang z
tym klawiszem. Kolejne bezposrednie nacisniecia zastepuja te litere druga, trzecig lub czwartg litera.

W niektérych miejscach, takich jak okno dialogowe do wprowadzenia tytutu ekranu, wystepuje klawisz programowalny
‘Dalej’, ktéry wyswietla sie po naci$nieciu klawisza [Wyb6r]. Klawisz ‘Dalej’ jest uzywany do wprowadzenia
nastepnych liter, ktére sg wprowadzane z tego samego klawisza na klawiaturze. Na przykiad, zeby wprowadzi¢ wyraz

“EDGE”, uzytkownik nacisnie klawisz “def” dwa razy w celu wprowadzenia litery “e”, nacis$nie klawisz programowalny
‘Dalej’, a nastepnie naci$nie klawisz “def” ponownie w celu wprowadzenia nastepnej litery “d”.

W przypadku pomytki uzyj klawisza [Clr] w celu usunigcia ostatniego wprowadzonego znaku. Jezeli pole jest puste,
gdy klawisz [CIr] jest naci$niety, wprowadzanie tekstu zostanie zakornczone. Naci$niecie programowalnego klawisza
‘Wprowadzi¢’, gdy pole jest puste, takze zakonczy wprowadzanie tekstu, i w obu przypadkach, poprzednia warto$¢
pola zostanie przywrdcona.

Nacisnij programowalny klawisz ‘W prowadzi¢’, gdy wprowadzenie danych jest zakonczone.

Procedura wytaczania

Nacisénij przycisk [Wtgczony/W gotowosci], aby wytgczyé ML248xB / ML249xA w dowolnym momencie pracy. Zmiany ustawien
wykonane przed momentem wytgczenia, zostang zachowane automatycznie.
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Rozdziat 5. Typowe procedury

Niniejszy rozdziat podaje:

» Szybka tabele referencyjna do lokalizacji wymaganej procedury.
» Szczegétowe informacje dotyczace procedur typowo przeprowadzanych na ML248xB / ML249xA.
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

“Jak wykonaé...” Szybka Tabela Referencyjna

Ponizsza tabela podaje szybkie odniesienia do procedur szczeg6towo opisanych w tym rozdziale.

1. Poszukaj wymaganej procedury na licie alfabetycznej w kolumnie “Procedura”.
2. Zapoznaj sie z kolumna “Kombinacja klawiszy” w celu uzyskania streszczenia informacji o ustawieniu.
3. Przejdz do wymienionej strony w celu uzyskania szczegétowych informacji o krokach proceduralnych albo jezeli

przegladasz elektroniczng wersje tej instrukciji, kliknij na numer strony, aby przej$¢ do strony powigzane;j.

Procedura Kombinacja klawiszy Strona
Usrednianie — wigcz w trybie CW Kanat — Us$rednianie 5-45
Usrednianie — wigcz w trybie Kanat — Usrednianie — Usrednianie | 5-44
impulsowym/modulowanym
Usrednianie — wznow w trybie Kanat — Usrednianie — Wznowi¢ 5-45
impulsowym/modulowanym usrednianie
Usrednianie — Ustaw Kanat — Usrednianie — Ustawi¢ 5-43
Liczbe Usredniong — W prowadzic¢
Wartos¢
Ztacze BNC — zeruyj Kalibracja/Zerowanie — Zerowac 5-85
Napiecie Zewnetrzne
Tabela czynnikéw kalibracji — wybierz Czujnik — Czynnik Kalibracji — 5-76
Wybra¢ “Tabela”
Kanat — zmien K1/K2 5-10
Kanaty — wy$wietl oba jednoczesnie Kanat — Ustawi¢ — Podwdjny Kanat | 5-23
Metoda zatrzymania danych — ponownie Kanat — Wiecej — Wyswietlanie 5-68
ustaw w trybie impulsowym / Profilu — Zatrzymanie Danych —
modulowanym Zresetowad
Metoda zatrzymania danych — ustaw w Kanat — Wiecej — Wyswietlanie 5-68
trybie impulsowym / modulowanym Profilu — Zatrzymanie Danych
Znacznik delta — potgcz z aktywnym Kanat — Znaczniki — Znacznik Delta | 5-50
znacznikiem — Potgczy¢ z Aktywnym Znacznikiem
Znacznik delta — wyswietl Kanat — Znaczniki — Znacznik Delta | 5-49
— Znacznik Delta
Znacznik delta — pozycjonuj Kanat — Znaczniki — Znacznik Delta | 5-49

— Pozycjonowac Znacznik Delta —
Wprowadzi¢ Warto$¢
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Typowe procedury

ML248xB / ML249xA

Procedura Kombinacja klawiszy Strona

Obliczenie znacznika delta — wybierz Kanat — Znaczniki — Znacznik Delta | 5-50
— Wyswietli¢ Réznice Mocy lub
Wyswietli¢ Srednig

Wyswietlanie — ustaw jasno$¢ System — Konfiguracja — 5-90
Wyswietlanie — Pods$wietlenie

Cykl roboczy — ustawienie w trybie CW Kanat — Cykl Roboczy — Ustawi¢ 5-58
Cykl Roboczy

Oprogramowanie sprzetowe i numer System — Serwis — Tozsamo$¢ 5-97

seryjny — zobacz

Bramka — wybierz aktywng Kanat — Bramkowanie — Ustawi¢ 5-41
Aktywng Bramke — W prowadzi¢
Wartosé

Bramki — powt6rz bramke 1 Kanat — Bramkowanie — Powtérzy¢ | 5-42
Bramka 1

Bramki — ustaw liczbe powtarzania Kanat — Bramkowanie — Powtérzy¢ | 5-42
Bramke 1 — Ustawi¢ Liczbe
Powtérzen — Wprowadzi¢ Warto$¢

Bramki — ustaw przesunigcie powtorzen Kanat — Bramkowanie — Powtérzy¢ | 5-42
Bramke 1 — Ustawi¢ Przesunigecie
Powtorzen — Wprowadzi¢ Warto$¢

Bramki i ograniczniki — ustaw i wtgcz Kanat — Bramkowanie — Ustawi¢ — | 5-38
Wybra¢ Bramke/Ogranicznik —
Wprowadzi¢ Warto$¢

Bramki i ograniczniki — zobacz Kanat — Bramkowanie — Wyswietli¢ | 5-40
Bramki

Adres GPIB — ustaw System — Konfiguracja — Zdalny — 5-91
Ustawi¢ Adres GPIB

Buforowanie GPIB — wigcz System — Konfiguracja — Zdalny — 5-91
Buforowanie Wyjscia GPIB

Adres IP — ustawienie adresu statycznego | System — Konfiguracja — Zdalny — 5-92
Reczne Ustawienia LAN...

Klik klawisza — wtgcz lub wytgcz System — Konfiguracja — Klik 5-96
Klawisza

Adres LAN IP — ustawienie System — Konfiguracja — Zdalny — 5-92

Zresetowaé Automatycznie LAN /
Zresetowac Recznie LAN
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Procedura Kombinacja klawiszy Strona

Sprawdzanie limitu — wigcz Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-65
Limitu — Sprawdzanie Limitu

Limity — edycja ztozonych limitow Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-63
Limitu — Edytowa¢ Specyfikacje
Limitu — Wybra¢ Specyfikacje —
Wybraé z Klawiszy Programowalnych

Limity — zatrzymanie wyswietlania Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-65

wskaznika btedu (niepowodzenia) limitu Limitu — Zatrzymanie Btedu
(Niepowodzenia)

Limity — przywotanie ztozonych limitéw Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-62
Limitu — Ustawi¢ — Wybrac z
Klawiszy Programowalnych

Limity — powtarzanie limitow Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-64
Limitu — Ustawi¢ —Powto6rzy¢ Limit

Limity — ustaw ztozone limity Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-60
Limitu — Ustawi¢

Limity — ustaw proste limity Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-59
Limitu — Ustawi¢

Limity — wigcz dzwiek alarmu, jezeli wyniki | Kanat — Wiecej — Sprawdzanie 5-65

pomiaru przekroczg okreslone limity Limitu — Styszalny Alarm

Znacznik — wys$wietl aktywny Kanat — Znaczniki — Aktywny 5-48
Znacznik

Znacznik — przesun aktywny znacznik do Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-51

maksymalnego punku na $ladzie Znacznika — Aktywny do Maks.

Znacznik — przesun aktywny znacznik do Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-51

minimalnego punku na $ladzie Znacznika — Aktywny do Min.

Znacznik — pozycjonuj aktywny Kanat — Znaczniki — Pozycjonowaé¢ 5-48
Aktywny Znacznik — W prowadzi¢
Wartos¢

Znacznik — wybierz aktywny Kanat — Znaczniki — Wyznaczy¢ 5-48
Aktywny Znacznik — Wybra¢ z
Klawiszy Programowalnych

Znaczniki — wtacz do wyswietlania Kanat — Znaczniki — Ustawi¢ 5-46
Znaczniki — Wybra¢ Znacznik —
Wyswietli¢ Znacznik

Znaczniki — ustawi¢ poziomy docelowe dla | Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-57

wyszukiwania czasu narastania i
opadania impulsu

Znacznika — Zaawansowane
Funkcje — Wyszukiwanie Ustawione

13000-00238
Czerwiec 2009



Typowe procedury

ML248xB / ML249xA

Procedura Kombinacja klawiszy Strona
Znaczniki — ustaw Kanat — Znaczniki — Ustawi¢ 5-46
Znaczniki — Wybra¢ Znacznik —
Wprowadzi¢ Warto$¢
Znaczniki — wytgcz wszystkie Kanat — Znaczniki — Ustawic 5-47
Znaczniki — Wytgczy¢ Wszystkie
Znaczniki
Znaczniki — powigksz lub pomniejsz Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-51
aktywny znacznik Znacznika — Aktywny Powiekszy¢ /
Aktywny Pomniejszyé
Pomiar — wybierz typ pomiaru do Kanat — Ustawienie — Wybrac 5-14
wykonania na danych “Pomiar” — Wybraé z Klawiszy
Programowalnych
Styl Wyswietlania Pomiaru — wybierz Kanat — Ustawi¢ — Wybraé 5-16
“Wyswietlanie Pomiaru” — Wybra¢ z
Klawiszy Programowalnych
Zatrzymanie pomiaru — zatrzymaj dane Kanat — Wiecej — Zatrzymanie 5-69
aktualnie aktywnym kanale Pomiaru
Tryb pomiaru — wybierz Kanat — Ustawi¢ — Wybra¢ “Tryb” — | 5-13
Wybraé z Klawiszy Programowalnych
Wskaznik szczytowy — zobacz Kanat — Wiecej — Wskaznik 5-69
Szczytowy
Przetwarzanie koncowe — PAE Kanat — Wiecej — Przetwarzanie 5-73
Koncowe — Ustawi¢ — Wybraé “Typ”
— PAE
Przetwarzanie koncowe — wznéw Kanat — Wiecej — Przetwarzanie 5-70
Koncowe — Wznowié
Przetwarzanie kohcowe — ustawienie i Kanat — Wiecej — Przetwarzanie 5-70
wigczenie Koncowe — Ustawic
Przetwarzanie kohcowe — statystyczny Kanat — Wiecej — Przetwarzanie 5-71
Koncowe — Ustawi¢ — Wybraé “Typ”
— Statystyki
Przetwarzanie kohcowe - ustawienie Kanatl — Wiecej — Przetwarzanie 5-74
pozycji kursora Koncowe — Kursor — Ustawic
Pozycje Kursora
Kursor przetwarzania koncowego — Kanat — Wiecej — Przetwarzanie 5-74
powieksz lub pomniejsz Koncowe — Kursor — Powiekszy¢ /
Pomniejszy¢
Ustawienia fabryczne — ponownie ustaw Ustawienie fabryczne — 5-99
system Zresetowacé lub Ustawienie
Fabryczne
Ustawienia fabryczne — uzycie ustawienia Ustawienie fabryczne — Wybra¢ 5-100
fabrycznego konfiguracji pomiaru Wymagang Konfiguracje
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Procedura Kombinacja klawiszy Strona
Styl wyswietlania profilu — ustaw Kanat — Wiecej — Wyswietlanie 5-67
Profilu
Czas opadania impulsu — zmierz Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-53
automatycznie Znacznika — Funkcje
Zaawansowane — Czas Opadania
Impulsu
Czas wytaczenia impulsu — zmierz Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-55
automatycznie Znacznika — Funkcje
Zaawansowane — Czas Wytgczenia
Interwat powtérzenia impulsu — zmierz Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-56
automatycznie Znacznika — Funkcje
Zaawansowane — PRI
Czas narastania impulsu — zmierz Kanat —Znaczniki — Funkcje 5-52
automatycznie Znacznika — Funkcje
Zaawansowane — Czas Narastania
Impulsu
Szerokos¢ impulsu — zmierz Kanat — Znaczniki — Funkcje 5-54
automatycznie Znacznika — Funkcje
Zaawansowane — Szeroko$¢
impulsu
Prébkowanie losowe powtarzalne Kanat — Wyzwalanie — Ustawi¢ 5-28
Czas Przechwytywania —
Wprowadzi¢ Wartos¢ Miedzy 50 ns i
3.19 us
Tylny panel — skonfiguruj System —Konfiguracja — 5-93
Konfiguracja Tylnego Panelu
Ustawienia przywotania przyrzadu System — Zachowa¢/Przywota¢ — 5-87
Ustawienia Przywotania
Poziom referencyjny — ustaw Kanat — Wiecej — Skalowanie — 5-66
Ustawi¢ Poziom Referencyjny —
Wprowadzi¢ Warto$¢
Poziom referencyjny i skalowanie — ustaw | Kanat — Wiecej — Skalowanie — 5-66
automatycznie Skalowanie Automatyczne
Rozdzielczos¢ — wybierz Kanat — Ustawi¢ — Wybrac 5-20
“Rozdzielczos¢” — Wybrac¢ z
Klawiszy Programowalnych
RS232 — ustaw predkos$¢ transmisji System — Konfiguracja — Zdalny — 5-92
Ustawi¢ Predko$¢ Transmisji RS232
Predkos$¢ probkowania — ustaw Kanat — Wyzwalanie — Wiecej — 5-34

Ustawi¢ Predkos¢ Probkowania
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Procedura Kombinacja klawiszy Strona

Zachowanie ustawien przyrzadu System — Zachowa¢/Przywota¢ — 5-86
Zachowa¢ Ustawienia

Skalowanie — ustaw Kanat — Wiecej — Skalowanie — 5-66
Ustawi¢ Skalowanie — W prowadzi¢
Wartos¢

Obraz ekran — przechwy¢ System — Konfiguracja — 5-89
Wyswietlanie — Tryb Zrzutu Ekranu
— Uzyé Programu Przechwytywania
Ekranu

Tytuty ekranu — zmien nazwe System — Konfiguracja — 5-88
Wyswietlanie — Ustawi¢ Tytut Ekranu

Tytuty ekranu — wyswietl lub ukryj System — Konfiguracja 5-88
—Wyswietlanie — Tytut Ekranu

Zabezpieczenie — wigcz lub wytgcz System — Serwis — Zabezpieczy¢ 5-97

Czujnik — kalibracja 0 dBm Kalibracja/Zerowanie — Kalibracja 0 | 5-85
dBm — Kalibrowaé Czujnik A/B

Czujnik — utwérz nowa tabele CF Czujnik — Edytowac¢ Tabele — 5-80
Edytowaé¢ Tabele CF — Edytowaé
Wprowadzenia — Dodac¢
Wprowadzenie

Czujnik — edytuj tabele CF Czujnik — Edytowac¢ Tabele — 5-79
Edytowaé Tabele CF

Czujnik — wprowadz ustawienie kalibraciji Czujnik — Czynnik Kalibracji — 5-76
Wybra¢ “Ustawienie Kalibracji” —
Wprowadzi¢ Warto$¢

Czujnik — wprowadz czynnik kalibracji Czujnik — Czynnik Kalibracji — 5-76
Wybra¢ “Czynnik Kalibracji” —
Wprowadzi¢ Warto$¢

Czujnik — wprowadz czestotliwo$¢ Czujnik — Czynnik Kalibracji — 5-76

kalibracji Wybra¢ “Czestotliwos¢” —
Wprowadzi¢ Warto$¢

Czujnik — wybierz zroédto kalibracji Czujnik — Czynnik Kalibracji — 5-76
Wybraé “Zrodto” — Wybraé z
Klawiszy Programowalnych

Czujnik — zeruj Kalibracja/Zerowanie — Zerowa¢ — | 5-84
Zerowac Czujnik A/B

Wejscie czujnika — wybierz (tylko Kanat — Ustawi¢ — Wybrac 5-17

ML2488B) “Konfiguracja Wejscia” — Wybrac¢ z
Klawiszy Programowalnych

Wejscie (wejscia) czujnika — ustaw Czujnik — Ustawi¢ 5-75

czujniki
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Procedura Kombinacja klawiszy Strona
Przesunigcie czujnika — ustaw Czujnik — Przesuniecie 5-78
Tabele przesuniecia czujnika — tworzenie Czujnik — Edytowa¢ Tabele — 5-82
Edytowa¢ Tabele Przesuniecia —
Edytowaé Wprowadzenia
Tabele przesuniecia czujnika — edycja Czujnik — Edytowa¢ Tabele — 5-81
Edytowaé Tabele Przesuniecia
Zatrzymanie zakresu czujnika — wtacz Czujnik — Ustawi¢ — Wybra¢ “ 5-75
Zatrzymanie Zakresu” — Zatrzymanie
Zakresu
Czujnik — zeruj i kalibruj Kalibracja/Zerowanie — Zerowac i 5-84
Kalibrowa¢ — Zerowac i Kalibrowac¢
Czujnik A/B
Czujniki — zatrzymaj na biezacym zakresie | Czujnik — Zatrzymanie Zakresu 5-83
Liczba procent ustalenia — wprowadz Kanat — Ustawi¢ — Wybrac 5-21
“Ustalenie%” — Wprowadzi¢ Wartos¢
Oprogramowanie — uaktualnij System — Serwis — Uaktualni¢ 5-98
Wyzwalanie — metoda uzbrajania Kanat — Wyzwalanie — Wiecej — 5-32
Uzbrajanie — Wybra¢ z Klawiszy
Programowalnych
Wyzwalanie — wyzwalanie automatyczne Kanat — Wyzwalanie — Poziom 5-30
Wyzwalania — Wyzwalanie
Automatyczne
Wyzwalanie — czas przechwytywania Kanat — Wyzwalanie — Ustawi¢ 5-27
Czas Przechwytywania —
Wprowadzi¢ Warto$¢
Wyzwalanie — opdznienie Kanat — Wyzwalanie — Ustawi¢ 5-29
Opéznienie Wyzwalania —
Wprowadzi¢ Warto$¢
Wyzwalanie — ramowy poziom uzbrajania Kanat — Wyzwalanie — Wiecej — 5-33
i ramowy czas trwania Uzbrajanie — Ramowy — Ustawi¢
Ramowy Poziom / Ustawi¢ Ramowy
Czas Trwania
Wyzwalanie — poziom Kanat — Wyzwalanie — Poziom 5-31
Wyzwalania — Ustawi¢ Poziom
Wyzwalania — Wprowadzi¢ Wartos¢
Wyzwalanie — potgczenie kanatéw Kanat — Wyzwalanie — Wiecej — 5-36
Potgczenie
Wyzwalanie — wybierz Zrédto Kanat — Wyzwalanie — Zrédto 5-25

Wyzwalania — Wybra¢ z Klawiszy
Programowalnych
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Typowe procedury

ML248xB / ML249xA

Procedura Kombinacja klawiszy Strona

Wyzwalanie — wybierz typ Kanat — Wyzwalanie — Zrédto 5-26
Wyzwalania — Wybra¢ z Klawiszy
Programowalnych

Wyzwalanie — wybierz wskaznik Kanat — Wyzwalanie — Wiecej — 5-35
Wskazanie Wyzwalania

Jednostki pomiaru — kroki inkrementowe i System — Konfiguracja — Ustawi¢ 5-96

dekrementowe Kroki Inkrementowe i Dekrementowe

Jednostki pomiaru — wybierz Kanat — Ustawi¢ — Wybraé 5-19

“Jednostki” — Wybraé z Klawiszy
Programowalnych
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Kanat

Rozumienie i ustawianie kanatow

ML248xB / ML249xA posiada pojedyncze lub podwdjne wejscia czujnikéw, dwa kanaty, dwa tryby i dwie opcje wyswietlania
pomiaru; jest bardzo wazne, aby przed wyjasnieniem, jak sg one ustawione, wpierw upewnic sie, ze znaczenia i zastosowania
sg w petni zrozumiane.

Wejscia czujnikéw

Wejscia czujnikéw to fizyczne ztacze (ztgcza) na przednim panelu, do ktérego (do ktérych) mocowane sg czujniki. ML2488B i
ML2496A posiadajg dwa wejscia czujnikdw, oznaczone A i B, a ML2487B i ML2495A posiadajg jedno wejscie.

Kanaly

ML248xB i ML249xA posiadajg dwa kanaty wyswietlania: 1 i 2, kazdy z kanatéw moze by¢ skonfigurowany do pomiaru sygnatu
ze zrodta CW lub zrédta impulsowego/modulowanego; kazdy z kanatéw moze wyswietlaé wyniki w formie profilu (formie
graficznej) lub formie odczytu. Kanaty mogg by¢ takze skonfigurowane do dowolnych dostepnych wej$¢ czujnikéw. Pozwala to
na ustawienie kanatu wedtug wymagan; miernik mocy bazuje na idei “aktywnego kanatu”. Aktywny kanat moze by¢ zmieniony w
dowolnym czasie przez nacisniecie klawisza statego K1/K2.

Tryby

Dostepne sg dwa tryby: “Impulsowy/Modulowany” i Fali Ciagtej (‘CW”) i oba kanaty mogg by¢ ustawione dla kazdego trybu.

Tryb Definicja

Impulsowy/Modulowany Wybierz ten tryb do pomiaru sygnatéw impulsowych lub modulowanych. Tryb ten
wybiera szybki system gromadzenia danych do pomiaru sygnatu. Pomiar jest
dokonywany na danych przechwytywanych przez okreslony okres czasu.

Ten okres czasu moze by ustawiony przez uzytkownika ustawieniach bramki, na
przyktad dla pomiaréw TDMA lub Radar, albo moze byé zostawiony przy domysinym
ustawieniu dla aplikaciji, takich jak CDMA.

cw Pomiary sg dokonywane w sposoéb ciggty i wyswietlane przy predkosci okreslone
przez usredniajgce parametry i poziom sygnatu.
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Typowe procedury

ML248xB / ML249xA

Wyswietlanie pomiaru

Dostepne sa dwa wyswietlania pomiar: “Odczyt” i “Profil”.

Rézna miedzy wyswietlaniami jest wyjasniona ponizej.

Wyswietlanie

Definicja

i r———— e e

Profil:

Pomiar aktywnego kanatu jest wySwietlany jako
graficzny $lad, do ktérego moga zosta¢ dodane
znaczniki i wzory bramkowania.

AY.

Odczyt:

Pomiar aktywnego kanatu jest wyswietlany jako cyfrowy
odczyt.

W tym trybie ksztatt fali sygnatu poddanego testowi nie
jest pokazany, jednak numeryczna informacja jest
identyczna do tej podaje w trybie ‘Profil’.
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Przeglad konfiguracji kanatu

Ponizszy rysunek podsumowuje powyzsze informacje. Pokazuje, ze oba kanaty mogg by¢ skonfigurowane niezaleznie do
prawie kazdej kombinacji ustawien. Informacja w nawiasach pokazuje ustawienia, ktére nie sg dostepne na ML2487B lub
ML2495A, lub takie, ktére nie sg dostepne ze wzgledu specyficzne kombinacje ustawien. Kazde z ustawien pokazane na
rysunku jest szczegotowo wyjasnione na nastepnych stronach.

Pomiar
Sredni
Tryb oF .
Srednii Szczytowy ) )
ﬁ'lxgulscrwf Sredni, Szezytowy | Kulminacyjry E;zf_l'i”ﬁlﬂn'e pomidn
. R )
Mo dul owary Sredni, Minimalny | Maksymalny Odczyt
l Jednostki
Konfiguracia Wejscia EET‘J
: dEmV
o dBwW
Mapiecie Zewnerzne Kanat 1 s A— w
AJB- B
B T
A-Ba-
B-As /" ‘\
Rozdzielczose Istalenis¥
n.n Danewejsciowe
mn.nn wprowadzone
n.nnn przez uEytkownikas

(1) : Tylko tryb Impuls cesyModul cwary
(2): Tylko ML2433.A/ ML2406A

(3): Tylko konfiguracja wejst AB lub Bia
(4): Tylko tryb CW
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wybieranie trybu pomiaru
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktéry jest
aktualnie aktywny. Okno dialogowe otworzy sie juz z wybrang pozycja “Tryb”.

AMA2491A CF  1@@.a% s LA S
[EHo Sensor i 1@e.8% | Pulzed »
T PRLE L L BT LRl |

R Channel Set Up a1 3bed
H Charnme] & 1 I
B | CW

Mode 2 |Pulsed Modul ated

R Measurement: |Average *

Meas display: Profils

Input config:A

Units: |dBm

Resolution: n.n

Gettling x: |-

&
HO== ~1.57 aBn
Dual
Channel
| = = L
3. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagany tryb. Dostepne sg dwie opcje: “Impulsowy/Modulowany” lub
“CwW”.
4. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybraé inng pozycje w oknie dialogowych lub naci$nij klawisz

staty [Wyjscie], jezeli dalsze ustawienia nie sg wymagane.
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Wybieranie typu pomiaru

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend [Kanatu].
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony].
AARZ491R Cf  1o@.E% | Setlp
[BNo Sensor Cf 1988 | Aug
_ Ehannel Set. Up. — |
A Chatirel & 1 q -,
B Mode: Pulzed Modulated epeak ||
e Meagurement ; [Fuerage h
Heauciep ) 5Pt ile Aug, Peak |
Input config:A & Crest. |
Urit=: ‘dBm ——
Resolution: n.nn Fueg, Min
|Settling x: | & Max |
Mim & Has
B Hiadd
| Fl
o™= =2.15 dbm
| Dual
Channel
| : *
3. Upewnij sie, ze pozycja “Kanal” w oknie dialogowym jest wyswietlona dla kanatu, dla ktérego ustawienia sg

wymagane. Jezeli kanat nie jest prawidtowy, naci$nij klawisz staty K1/K2, aby zmieni¢ aktywny kanat.

4. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Pomiar”, a nastepnie wybierz wymagany tryb
pomiaru, uzywajac klawiszy programowalnych. Zapoznaj sie z ponizszg tabela.

Pozycja Znaczenie

Sredni ML248xB / ML249xA wyciaga $rednig moc z kazdego wtgczonego
wzorca bramkowania lub z danych przechwytywanych w przez czas
wyzwalania przechwytywania.

Sredni i Szczytowy ML248xB / ML249xA wyciaga $rednig moc, wraz z warto$cig mocy
szczytowej, z kazdego wtgczonego wzorca bramkowania lub z danych
przechwytywanych w przez czas wyzwalania przechwytywania.
Sredni, Szczytowy i ML248xB / ML249xA wyciaga $rednig moc, wraz z warto$cig mocy
Kulminacyjny szczytowej i czynnikiem kulminacyjnym, z kazdego wtagczonego
wzorca bramkowania lub z danych przechwytywanych w przez czas
wyzwalania przechwytywania.

Sredni, Minimalny i ML248xB / ML249xA wycigga $rednig moc, wraz z warto$ciami mocy
Maksymalny minimalnej i maksymalnej, z kazdego wtaczonego wzorca
bramkowania lub z danych przechwytywanych w przez czas
wyzwalania przechwytywania. Gdy zastosowane jest usrednianie,
wartosci maksymalne sg wyprowadzane z usrednionych danych $ladu.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Uwaga: Pozycja “Pomiar” nie jest dostepna w trybie CW.

Uwaga: Istotne jest, aby zauwazy¢ réznice miedzy pozycjami Maksymalng i Szczytowag w powyzszych ustawieniach. Pozycja
Maksymalna przedstawia najwyzszg usredniong warto$¢ uzyskang w ciggu kazdej sekcji sygnatu. Ta wartos¢ pozyciji
Maksymalnej moze znacznie rézni¢ sie od wartosci pozycji Szczytowy, poniewaz pozycja Szczytowa przedstawia najwyzsza
warto$¢ pobrana z surowych probek. Dla pomiaréw WCDMA, WLAN i EDGE zaleca sig, aby uzytkownik wybrat ustawienie
pozycji ‘Sredni, Szczytowy i Kulminacyjny’ do pomiaru i wy$wietlenia wartosci szczytowej pobranej z samych prébkowanych
danych. Dla pomiaréw RADAR zaleca sie, aby uzytkownik wybrat ustawienie pozycji ‘Sredni, Minimalny i Maksymalny’, aby
zredukowac¢ efekty szczytowego szumu impulsowego.
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Wybieranie stylu wyswietlania pomiaru

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest

aktualnie aktywny.

AHRZ451R CF 1888 osetlUp
[BNa Serscr Cf  16e.a Profile ]
m = A W T LR
| Channel Set Up
A Charmel 2 i
- Readout ||
BN Mode: Pulsed Modulated ‘ |
=ex: Measurement ! Average
[ S rotile
Inmput configi A
Units: |dBm
Regolution: |n.an
Settling <: |~
o™ ~1.36 dbn
| Dual
Charirel
| ! @,
3. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Wyswietlanie Pomiaru”.
4. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagany tryb. Dostepne sg dwie opcje: “Profil” lub “Odczyt” — réznica
miedzy tymi opcjami zostata wyjasniona wczesniej w niniejszym rozdziale.
5. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ inng pozycje w oknie dialogowym lub naciénij klawisz

staty [Wyjscie], jezeli dalsze ustawienia nie sg wymagane.

Uwaga: Pozycja “Wyswietlanie Pomiaru” nie jest dostepna w trybie CW.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wybieranie wejscia czujnika (tylko ML2488B i ML2496A)

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest
aktualnie aktywny.
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3. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Konfiguracja Wejscia”.

Klawisz programowalny znajdujacy sie na samej gérze w obrebie menu [Ustawi¢] dla konfiguracji wejscia pokazuje,
ze istniejg dwie podgrupy w obrebie tego menu: “Poj.” (Pojedynczy) lub “Ztoz.” (Ztozony). Tryb pojedynczy jest
wybierany domysinie i w tym trybie istnieje prosty wybér miedzy wejsciem czujnika A, B, lub pozycjg Napiecie
Zewnetrzne.

Uwaga: Pozycja “Napiecie Zewnetrzne” nie jest dostepna w trybie Impulsowym/Modulowanym.

Grupa “Ztoz.” (Ztozona) zawiera dalsze opcje i w tym przypadku obliczenie jest wykonywane miedzy warto$ciami
mocy dla wej$¢ A i B. Dalsze szczegotowe informacje o wszystkich konfiguracjach wej$¢ przedstawiono w ponizszej
tabeli.

Uwaga: Dla ML2487B i ML2495A uzytkownik moze wybra¢ miedzy wejsciem czujnika A i pozycjg Napiecie
Zewnetrzne dla kanatu CW.
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury

Pojedynczy | A Dane wejsciowe sg pobierane z czujnika A.
B Dane wejsciowe sg pobierane z czujnika B.
Napiecie Zewnetrzne Pobierz dane wejsciowe z tylnego panelu BNC, “Wejscie 2,
Analogowe”.
Ztozony A/B Pomiar czujnika A jest podzielony przez pomiar czujnika B i
wyswietlony na biezgcym kanale.
B/A Pomiar czujnika B jest podzielony przez pomiar czujnika A i
wyswietlony na biezgcym kanale.
A-B Pomiar czujnika B jest odjety z pomiaru czujnika A i wyswietlony na
biezgcym kanale.
B-A Pomiar czujnika A jest odjety z pomiaru czujnika B i wyswietlony na

biezgcym kanale.

4. Wybierz wymagana konfiguracje wejs¢ albo z menu Poj., albo menu Ztoz.

5. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ inng pozycje w oknie dialogowym lub naciénij klawisz
staty [Wyjscie], jezeli dalsze ustawienia nie sg wymagane.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Ustawianie jednostek pomiarowych
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest
aktualnie aktywny.

A HAZ451A of  leeas Sat Up SR
I Ha Gensor Ci  laegy
EEI]] S - Lag | Log Loy Lin
Channal Set Up
A 3
S Charral i dBn I
Hiodk=: Pulssd. Hodolsk=d
= Hessurenenl @ |Pussrage i
Hees displagl|Prafile dRpll |
Input corfigi A J
Unitss A -
Resolubion! |Fehn dEnl)
Sottling !
R
dEH ]
=
— LY
1™ 2015 < :
Tual ‘| Dual
Chariel Channel
. - -

3. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Jednostki”.

4. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagang jednostke.

Uwaga: Domysine ustawienie dla ML248xB / ML249xA ma wyswietla¢ jednostki w dBm, mozna to jednak zmieni¢ na kazdg
inng dostepng opcje.

Uwaga: Powyzszy rysunek pokazuje jednostki dostepne, gdy pozycja “Konfiguracja Wejscia” jest ustawiona na “A”, “B”, “A-B”
lub “B-A”. Gdy pozycja “Konfiguracja Wejscia” jest ustawiona na “A/B” lub “B/A” jednostki dostepne do wyboru sg w “dB” lub
wopn
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Wybieranie rozdzielczosci
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest
aktualnie aktywny.
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3. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Rozdzielczos$¢”.
4. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagang rozdzielczo$¢. Domysine ustawienie dla ML248xB /
ML249xA ma wyswietla¢ rozdzielczo$¢ do dwdch miejsc po przecinku (n.nn).
5. Uzyj strzatek na klawiaturze numerycznej, aby wybraé¢ inng pozycje w oknie dialogowym lub nacisnij klawisz staty

[Wyjscie], jezeli dalsze ustawienia nie sg wymagane.

5-20 13000-00238

Czerwiec 2009



Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wprowadzanie liczby procent ustalenia

Warto$¢ ustalenia pozwala na kontrole wymiany migedzy predkoscig i zakresem, do ktérego pomiar ustalit sie w stosunku do
swojej koncowej wartosci. Warto$¢ czasu ustalenia 1% odnosi sie do okoto 0.04 dB.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktéry jest
aktualnie aktywny.

3. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Ustalenie %”.

4. Nacisnij klawisz [Wybdr] i wprowadz wymagang warto$¢ ustawienia z klawiatury numerycznej.

5. Nacisnij klawisz programowalny ‘W prowadzi¢’ po zakonczeniu.

6. Uzyj strzatek na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ inng pozycje w oknie dialogowym lub naci$nij klawisz staty

[Wyjscie], jezeli dalsze ustawienia nie sg wymagane.

Uwaga: Pozycja “Ustalenie %" jest dostgpna tylko w trybie CW.
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Wybieranie trybu wyswietlania podwdéjnego kanatu

Jak wyjasniono wczesniej w tym rozdziale, ML248xB / ML249xA pozwala uzytkownikowi wykonywa¢ pomiar mocy na dwéch
kanatach. Istnieje wiele mozliwych scenariuszy takiego uzytkowania, takich jak wyswietlanie tego samego pomiaru w réznych
jednostkach lub pomiar mocy w réznych punktach na tym samym systemie testowym.

Ustawienie drugiego kanatu

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest
aktualnie aktywny. Aktywny kanat jest identyfikowany w pozycji “Kanat” u géry okna dialogowego.

3. Nacisnij K1/K2, aby zamkngé biezgce okno dialogowe i wyswietli¢ identyczne okno dialogowe dla drugiego kanatu.
Ten przycisk moze by¢ uzyty w dowolnym czasie, aby porusza¢ sie miedzy kanatami.

4. Wykonaj ustawienia wymaganego trybu, wyswietlania pomiaru i konfiguracji wej$¢ dla drugiego kanatu, jak
wyjasniono wczesniej w niniejszym rozdziale.

5. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] i powrdci¢ do poprzedniej strony komend.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wyswietlanie obu kanatéw jednoczesnie
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] dla kanatu, ktory jest
aktualnie aktywny. Aktywny kanat jest identyfikowany w pozycji “Kanat” u géry okna dialogowego.

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Podwoéjny Kanat’, aby wyswietli¢ oba kanaty na ekranie jednoczesnie.
Zielona dioda LED na przycisku Podwéjnego Kanatu pokazuje, ze tryb podwodjnego kanatu jest witgczony.
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4. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ okno dialogowe [Kanat Ustawiony] i powrdci¢ do poprzedniej strony komend.
5. Jak pokazano na ponizszym rysunku, oba kanaty sg teraz wyswietlane jednoczesnie, kanat 1 u gory, a kanat 2 u dotu

ekranu. Nacisniecie klawisza statego K1/K2 w dowolnym czasie spowoduje przejscie z jednego kanatu do drugiego, a
aktualnie aktywny kanat bedzie identyfikowany przez zielong obwédke wokét numeru kanatu.
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Rozumienie wyzwalania

Nastepne strony wyjasniajg kazde ustawienie w oknie dialogowym [Wyzwalanie Ustawione]. Ponizszy rysunek daje przeglad
znaczenia kazdego ustawienia. Czary obszar na rysunku przedstawia ekran na ML248xB / ML249xA.

1 Czas przechwytywania 2 Opéznienie 3 Poziom

4 Ramowy poziom 5 Ramowy czas trwania

4+—0—r
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wybieranie mechanizmu wyzwalania
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastepnie nacisnij klawisz
programowalny ‘Zrédto Wyzwalania’, aby wyswietli¢ ekran pokazany ponizej.
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3. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ zrédto wyzwalania. Dostepne sg cztery mozliwe ustawienia, jak
wyszczegolniono ponizej.
Ustawienie Operacja wyzwalania
Ciagte Przyrzad wznawia proces gromadzenia bezposrednio po wyswietleniu wynikéw. To

ustawienie jest najbardziej odpowiednie, gdy brak szczegdlnego wzorca amplitudy w
pomiarze, takiego jaki jest w przypadku z CDMA.

Wewnetrzne A Sygnat wyzwalania jest otrzymywany przez monitorowanie poziomu sygnatu RF

pomierzonego przez czujnik. Wyzwalanie wystepuje, gdy poziom przekroczy
okreslony punkt.

Wewnetrzne B Sygnat wyzwalania jest otrzymywany z czujnika B (tylko ML2488B i ML2496A).

Zewnetrzne Gromadzenie danych jest wyzwalane przez przej$cie a TTL na zewnetrzne dane
wejsciowe. Program moze by¢ ustawiony na reagowanie albo na wznoszgcg, albo
opadajgca krawedz.

13000-00238 5-25
Czerwiec 2009



ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Wybieranie typu wyzwalania
1. Nacis$nij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastepnie nacisnij klawisz
programowalny ‘Zrédto Wyzwalania’, aby wyswietli¢ ekran pokazany ponizej.
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Uwaga: Typ wyzwalania nie moze by¢ okreslony, jezeli zrédio wyzwalania jest ustawione na tryb “Ciggty”.

3. Uzyj programowalnych klawiszy w celu ustawienia wyzwalania, aby wystgpito albo na wznoszacej, albo opadajacej
krawedzi sygnatu.
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Typowe procedury

ML248xB / ML249xA

Wprowadzanie czasu przechwytywania wyzwalania

Czas przechwytywania przedstawia ilos¢ danych wyswietlanych na ekran w dowolnym jednym czasie. Jezeli w pozycji
“Opoznienie” jest wprowadzona warto$¢ dodatnia, czas przechwytywania rozpocznie sig osiagnieciu wyszczegdlnionego

opOznienia.
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastepnie nacisnij klawisz

programowalny ‘Ustawi¢ Czas Przechwytywania’, aby wyswietli¢ ekran pokazany ponizej.
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3. Okresl czas przechwytywania uzywajac jednej z ponizszych metod.
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» Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang warto$¢ o kwote okreslong z poziomu ‘System > Konfiguracja > Ustawi¢ Kroki Inkrementowe i

Dekrementowe’.

» Nacisnij klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz wartosc¢, jak opisano w poprzednim rozdziale.
Nacisnij wymagane jednostki z poziomu klawisza programowalnego, gdy wymagany czas zostat ustawiony.

Uwaga: Ustawienie czasu przechwytywania okresla efektywna predkos$¢ probkowania.

probkowania podano w ponizszej tabeli.

Szczegotowe informacje o predkosci

Czas przechwytywania Predkos¢ probkowania ML248xB Predkos¢ probkowania ML249xA
50 ns do 3.19 ys #1) Nie dotyczy RRS @#1)

3.2 uS do 4.09 ms 64 MS/s 62.5 MS/s

4.1 ms do 8.19 ms 32 MS/s 31.25 MS/s

8.2 ms do 16.38 ms 16 MS/s 16 MS/s

(#1) Dostepny tylko dla ML249xA.
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Prébkowanie losowe powtarzalne (RRS) (tylko ML249xA)

Jak pokazano w tabeli na poprzedniej stronie, jezeli czas przechwytywania jest ustawiony do wartosci mniejszej niz 3.2 ps,
stosowana jest metoda probkowania losowego powtarzalnego (RRS) w celu gromadzenia danych. RRS jest wybierane
automatycznie w razie koniecznosci przez miernik mocy i ustawienie uzytkownika nie jest wymagane. Gdy prébkowanie jest
aktywne, flaga RRS wyswietla sie w gérnym prawym rogu obszaru wyswietlania kanatu.

Gdy prébkowanie RRS jest aktywne, efektywna predko$é probkowania 1 G probki na
sekunde jest osiggana przez stopniowo zapetniajace sie sloty danych do momentu, az caty

A $lad zostanie zgromadzony. Szczegdlny slot, do ktérego dane dla dowolnego z cykli sg
przypisane, jest okreslony przez czas miedzy wyzwalaniem i pierwszym punktem pomiaru, a
dBm nastepnie czas od tego punktu do biezgcego punktu pomiaru. Gdy pomiar RRS jest

wykonywany, ale jeszcze nie jest kompletny, wartosci pomiaru i znacznika wyswietlajg sie
jako szereg linii przerywanych. Gdy wszystkie z 16 slotéw danych zostang zapetnione, a

| A au $lad jest kompletny, warto$ci odczytu sg nastepnie wy$wietlane, a wskaznik RRS w
obszarze kanatu ekranu zmieni sie z czerwonego na zielony.

A Bm L Nalezy zauwazy¢, ze RRS zalezy od wielu pomysinych pomiaréw powtarzalnego sygnatu,
20M H nie jest dostepny dla pomiaréw wyzwalanych w trybie ciggltym.
Z

Komunikat: “Poza zakresem dla ciggtego wyzwalania” wyswietla sie, ze wykonano prébe ustawienia czasu przechwytywania
wyzwalania do wartosci mniejszej niz 3.2 us, gdy zrédto wyzwalania jest ustawione na tryb ciagty.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wprowadzanie opéznienia wyzwalania

Opéznienie wyzwalania pozwala uzytkownikowi narzuci¢ opéznienie czasu (dodatnie lub ujemne) pomiedzy zdarzeniem
wyzwalania a danymi wyswietlanymi na ekranie. Okreslenie dodatniego opdznienia wptywa na powigkszenie na danej sekcji
impulsu wystepujgcego jaki$ czas po zdarzeniu wyzwalania. Okreslenie ujemnego opéznienia pozwala uzytkownikowi
wyswietli¢c dane wystepujace bezposrednio przed zdarzeniem wyzwalania.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastgpnie nacisnij klawisz
programowalny ‘Ustawi¢ Opdznienie Wyzwalania’, aby wyswietli¢ ekran pokazany ponizej.
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3. Okres$l op6znienie wyzwalania uzywajac jednej z ponizszych metod. Dodatnia warto$¢ przedstawia op6znienie po

punkcie wyzwalania, ujemna warto$¢ przedstawia czas przed wyzwalaniem, pozwalajgc uzytkownikowi wyswietli¢
informacje przed wyzwalaniem.

+ Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang warto$¢ o kwote okreslong z poziomu ‘System > Konfiguracja > Ustawi¢ Kroki Inkrementowe i
Dekrementowe’.

» Nacisnij klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz wartos¢, jak opisano w poprzednim rozdziale.
Nacisnij wymagane jednostki z poziomu klawisza programowalnego, gdy wymagany czas zostat ustawiony.
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ML248xB / ML249xA Typowe procedury

Wiaczanie wyzwalania automatycznego

Oba jednostki ML248xB i ML249xA moga by¢ skonfigurowane do wyzwalania automatycznego, jak podano szczegdtowo
ponizej. Poziom wyzwalania jest okreslony automatycznie i nie jest wymagane dodatkowe ustawienie ze strony operatora.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastgpnie nacisnij klawisze
programowalne ‘Poziom Wyzwalania > Wyzwalanie Automatyczne’.

3. Gdy wyzwalanie automatyczne jest wtgczone, na klawiszu programowalnym zapali sie zielona dioda LED, a ikona
statusu wyzwalania pokazana ponizej wyswietli sie na ekranie w sekcji informaciji o kanale.

all

Uwaga: Wyzwalanie automatyczne nie moze by¢ wiaczone, jezeli zrédto wyzwalania jest ustawione na tryb “Ciagty” lub
“Zewnetrzny”.

5-30 13000-00238
Czerwiec 2009



Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wprowadzanie poziomu wyzwalania
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastgpnie naci$nij klawisze

programowalne ‘Poziom Wyzwalania > Ustawi¢ Poziom Wyzwalania’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Poziom
Wyzwalania] pokazane ponizej.
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Uwaga: Poziom wyzwalania nie moze byé ustawiony, jezeli pozycja “Zrédio” jest ustawiona na tryb “Ciagty” lub “Zewnetrzny”.

3. Okres$l poziom wyzwalania uzywajac jednej z ponizszych metod.

» Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang warto$¢ o kwote okreslong z poziomu ‘System > Konfiguracja > Ustawi¢ Kroki Inkrementowe i
Dekrementowe’.

» Nacisnij klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz wartos¢, jak opisano w poprzednim rozdziale.
Nacisnij wymagane jednostki z poziomu klawisza programowalnego, gdy wymagany czas zostat ustawiony.
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Typowe procedury

Wybieranie metody uzbrajania wyzwalania

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastepnie naci$nij klawisz
‘Wiecej’, potem klawisz 'Uzbrajanie’, aby wyswietli¢ ekran pokazany ponizej.
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Uwaga: Ustawienia uzbrajania nie moze byé wykonane, jezeli pozycja “Zrédio Wyzwalania” jest ustawiona na tryb “Ciagty”.

3. Uzyj klawiszy programowalnych, aby ustawi¢ pozycje uzbrajania do trybu pojedynczego, automatycznego lub
ramowego. Zapoznaj sie z ponizszg tabela.

Pozycja ustawienia

Znaczenie

Automatyczny

Wyzwalanie jest automatycznie ponownie uzbrajane po wystgpieniu zdarzenia
wyzwalania.

Pojedynczy (Niedostepna dla
ML249xA, gdy RRS jest aktywny)

Wyzwalanie jest uzbrajane w odpowiedzi na naci$niecie klawisza lub komende
sterowania zdalnego. Pozwala to na przechwytywanie i badanie pomiaru w czasie
wolnym, podczas gdy wewnetrzne lub zewnetrzne zdarzenia wyzwalania nadal
wystepuja. Jezeli uzbrajanie jest ustawione na tryb “Pojedynczy”, komenda ‘Zmieni¢
Uzbrajanie X' jest wtgczona w menu [Wyzwalanie].

Ramowy Wyzwalanie jest uzbrajane pod warunkiem, ze poziom sygnatu pozostaje ponizej
progu okreslonego przy uzyciu komendy ‘Ustawi¢ Poziom Ramowy’ dla okresu czasu
okreslonego przy uzyciu komendy ‘Ustawi¢ Ramowy Czas Trwania.

Nalezy zauwazy¢, ze uzbrajanie ramowe jest dostepne na ML249xA, gdy RRS jest
aktywny, prébkowanie reczne jest niedostepne przy tym ustawieniu.
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Wprowadzanie ramowego poziomu uzbrajania i ramowego czasu trwania

Jak wyjasniono na poprzedniej stronie, poziom uzbrajania ramowego i ramowy czas trwania moze by¢ okreslony do
znajdowania okresu wolnego ksztattu fali impulsu. Wyzwalanie jest ponownie uzbrajane tylko pod warunkiem, ze sygnat
pozostaje ponizej okreslonego poziomu dla okreslonego czasu trwania. Gdy wyzwalanie zostanie ponownie uzbrojone, miernik
mocy nastepnie zawsze bedzie wyzwalat sie na pierwszej wznoszacej krawedzi sekwencji impulséw po okresie wolnym.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastgpnie naci$nij klawisz
‘Wiecej’, potem klawisz 'Uzbrajanie’.

3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ramowy’, aby wtgczyé zastosowanie klawiszy programowalnych ‘Ustawi¢ Poziom
Ramowy’ i ‘Ustawi¢ Ramowy Czas Trwania’.

1. Nacisénij klawisz ‘Ustawi¢ Poziom Ramowy’ i ustaw poziom ramowy uzywajgc jednej z ponizszych metod.
» Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang warto$¢ o kwote okreslong z poziomu ‘System > Konfiguracja > Ustawi¢ Kroki Inkrementowe i
Dekrementowe’.

» Nacisnij klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz wartos¢, jak opisano w poprzednim rozdziale.

2. Nacisnij klawisz ‘Ustawi¢ Ramowy Czas Trwania’ i ustaw ramowy czas trwania w ten sam sposob.
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Ustawianie predkosci prébkowania

Niniejsza funkcja pozwala uzytkownikowi ustawi¢ predkos$¢ prébkowania dla aktywnego kanatu.

Uwaga: Predko$¢ prébkowania ma zastosowanie tylko do pomiaréw impulsowych/modulowanych.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastepnie naci$nij klawisz

‘Wiecej’, a potem klawisz ‘Ustawi¢ Predko$¢ Probkowania’, aby wys$wietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Predkos$¢
Probkowania], pokazane ponize;.
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3. Uzyj klawiszy programowalnych w gére i w dét lub klawiszy na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ wymagang
predkos¢. Predkos¢ zostaje wigczona przez nacisniecie klawisza programowalnego ‘Wybra¢’ lub klawisza [Wybdr] na
klawiaturze numerycznej. Aktualna aktywna predkos¢ jest wskazana przez zielong diode LED.

Aktualna predkos$¢ probkowania wyswietla sie ponizej siatki profilu pomiaru impulsowego/modulowanego. Jezeli tryb
“Automatyczny” jest wybrane jako predko$¢ probkowania, symbol (A) jest wyswietlany po tej predkosci, ktéra zostata
wybrana przez przyrzad.

Uwaga: Miernik mocy moze zatrzymac tylko okreslong liczbe prébek w dowolnym jednym czasie i stosuje nastepujaca
‘zasadg’:

Liczba punktéw pomiaru <= liczba prébek <= maksymalna liczba prébek

W przypadku wybrania trybu “Automatycznego” ML248xB / ML249xA oblicza najwiekszg Predkos¢ Probkowania, ktéra spetnia
powyzszg zasade, gdy jest zastosowana z aktualnym czasem przechwytywania. Jezeli zastosowana jest predkos¢
probkowania wybrana przez uzytkownika, aktualny czas przechwytywania moze powodowac¢ usitowania ML248xB / ML249xA
przechwytywania zbyt duzej lub zbyt matej liczby prébek. W tym przypadku czas przechwytywania zostanie ustawiony w taki
sposob, aby zasada zostata spetniona. Zmiana liczby punktéw pomiaru z 200 do 400 moze réwniez powodowacé zmiane czasu
przechwytywania.

Predkosci probkowania pokazane na powyzszym rysunku odnoszg sie do ML248xB.
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Wybieranie wskaznika wyzwalania

Podczas pracy w trybie impulsowym modulowanym z wewnetrznym lub zewnetrznym Zrodtem wyzwalania uzytkownik moze
wyswietli¢ punkt wyzwalania albo jako matg strzatke u dotu $ladu, albo jako dodatkowy stopniowany ksztatt fali.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], a nastgpnie nacisnij klawisz

‘Wiecej’, a potem klawisz ‘Wskazanie Wyzwalania’, aby wyswietli¢ grupe komendy [Wskaznika Wyzwalania],
pokazana ponizej.
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3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Poziom i Pozycja / Ksztatt Fali’, aby przetgczy¢ miedzy wyswietlaniem punktu

wyzwalania jako strzatki, a wyswietlaniem punktu wyzwalania jako ksztattu fali. Jezeli zostanie wybrany tryb ksztattu
fali, przy punkcie wyzwalania wystapi stopien, a kierunek bedzie odpowiadat aktualnie wybranej krawedzi
wyzwalania. Ksztatt fali w zaden sposéb nie wskazuje poziomu wyzwalania i moze byé pozycjonowany przy
dowolnym punkcie na pionowej osi przy uzyciu klawiszy programowalnych w gore i w dot, moze tez zostac
przeskoczony bezposrednio do gornej, srodkowej lub dolnej czesci siatki.
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Laczenie ustawien wyzwalania dla kanatéw

Ustawienia wyzwalania dla kanatu 1 i kanatu 2 mogg zosta¢ potaczone w ponizej opisany sposob. Kanaty mogg zostac
potaczone tylko wéwczas, gdy ustawienie “Trybu” w oknie dialogowym [Kanat Ustawiony] jest takie same dla obu kanatéw.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wyzwalanie’, aby wyswietli¢ menu [Wyzwalanie], nastepnie naci$nij klawisz ‘Wiecej’,

a potem klawisz programowalny ‘Potgczenie’. Gdy klawisz zostanie naci$niety, ustawienia wyzwalania dla aktywnego
kanatu zostang skopiowane do nieaktywnego kanatu, a p6zniej dalsze zmiany zostang skopiowane automatycznie.
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Bramki i ograniczniki

Do czterech réznych wzoréw bramkowania mozna zastosowac jednoczesnie do dowolnego pomiaru. Przed przejsciem do
opisania, jak bramki i ograniczniki sg ustawiane, najpierw koniecznie nalezy sie upewni¢, Ze same terminy sg rozumiane.

Termin Definicja

Bramka: Bramka jest specyfikacjg do wyciggniecia usrednionego pomiaru odczytu mocy
pomiedzy dwoma zdefiniowanymi punktami na impulsowym ksztaicie fali. Punkty te
sg zdefiniowane w zwigzku z punktem w czasie, w ktérym wystapito wyzwalanie
pomiaru.

Ogranicznik: Ogranicznik jest ustawiony w granicach bramki. Wszystkie dane prébkowane
pomiedzy pozycjami poczatku i korica ogranicznika sg wylgczone z obliczen mocy
Sredniej dla powigzanej bramki. Jest to przydatne dla celéw, takich jak wytgczanie
sekwenc;ji treningowej z pomiaru EDGE.

Poczatek Kaniec
ogranicznika ogranicznika

'
Punkt szczytowy
(maksymalry) M%
o /
Punkt minimalry e
I——
ey
Poczatek Koniec
bramki bramki

Przy ustawianiu bramkowania i ustawieniach ogranicznika majg zastosowanie pewne ograniczenia warunki; zostaty one
wymienione ponize;.

. Maksymalnie cztery wzory bramkowania mozna zastosowa¢ do dowolnego pojedynczego pomiaru albo osiem w
powtdrnym wzorze bramkowania.

. Pozycji poczatku i konca ogranicznika nie mozna ustawi¢ poza obszarem zdefiniowanym przez pozycje poczatku i
konca bramki.

. Punkty Poczatku i Korica Bramki sg wtaczone do pomiaru.

. Punkty Poczatku i Konca Ogranicznika sg wytgczone z pomiaru i majg pierwszenstwo nad punktami Poczatku i Konca
Bramki, jezeli sie pokrywaja.

. Wzory bramkowania sg niezalezne i moga sie naktada¢ bez kolidowania miedzy soba.
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Ustawianie i wigczanie bramek i ogranicznikéw
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Bramkowanie’, nastepnie klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno

dialogowe [Bramkowanie Ustawione]. Okno dialogowe otworzy sie z ustawieniem “Bramka 1”, wybranym juz dla
wprowadzenia przez uzytkownika.
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3. Wprowadz wymagany czas uzywajgc jednej z metod szczegdtowo opisanych ponizej.

+ Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang warto$¢ o kwote okreslong z poziomu ‘System > Konfiguracja > Ustawi¢ Kroki Inkrementowe i
Dekrementowe’.

» Naciénij klawisz [Wybodr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz warto$¢. Wybierz wymagane jednostki z menu
klawiszy programowalnych, aby ustawi¢ wartosc.

4. Nacisnij prawg strzatke na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje korica bramki 1. Wybierz wymagane
jednostki z menu klawiszy programowalnych, aby ustawi¢ te wartos¢.

5. Nacisnij klawisz programowalny ‘Witaczony’, aby witgczy¢ stosowanie tego ustawienia bramki. Po prawej stronie
pozycji “Bramka 1” zapali sie zielona dioda LED, aby pokazaé, ze to ustawienie jest aktualnie wigczone.

6. Powtérz powyzsze kroki od 3 do 5, aby wykona¢ wymagane ustawienia dla ogranicznika 1.
7. Powtorz powyzsze kroki od 3 do 6, aby wykonaé ustawienia i wigczy¢ drugi/a, trzeci/g i czwarty/a ogranicznik/bramke.
8. Ustaw aktywng bramke przez wybranie wymaganej bramki i naci$niecie klawisza programowalnego ‘Ustawiona jako

Aktywna'. Zielona dioda LED po prawej stronie okna dialogowego wskazuje aktualnie wybrang bramke.

Aktywng bramke mozna takze ustawi¢ z pozycji klawisza programowalnego ‘Ustawi¢ Aktywng Bramke’; zapoznaj sie
z czescig w niniejszym rozdziale pod tytutem “Ustawianie aktywnej bramki”.

9. Nacisnij klawisz [Wyjscie], gdy ustawienie jest zakohczone, aby zamkng¢ okno dialogowe [Bramkowanie Ustawione] i
powrdci¢ do poprzedniej strony komend.
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Uwaga: Nalezy wyjas$ni¢ roznice miedzy bramka aktywna a bramkg wtgczona.

Wiaczona Bramka wigczona jest bramka, ktéra zostata wtgczona do podgladu, ale dla ktérej dane pomiaru nie sg
dostepne, chyba ze praca jest wykonywana na ML248xB / ML249xA zdalnie za pomoca potgczenia GPIB.
Wszystkie cztery bramki mozna wigczy¢ jednoczesnie.

Aktywna: Bramka aktywna jest bramka, ktora jest aktualnie wybrana i jest uzywana jako granica dla gromadzenia
danych.
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Typowe procedury

Podglad wzoréw bramkowania

1.

2.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.

Nacisnij klawisz programowalny ‘Bramkowanie’.

Nacisénij klawisz programowalny ‘Wys$wietlic Bramki’, aby wyswietli¢ bramki na profilu, jak pokazano na ponizszym

rysunku. Punkty poczatku i korica bramki wystepujg na profilu jako pionowe zielone linie ciggte, a punkty ogranicznika
mozna zobaczy¢ jako zielone linie kropkowane.

Numer bramki wyswietla sie u podstawy linii poczatku i konca. W przypadku uruchomienia wiecej niz jednej bramki w
oknie dialogowym [Bramkowanie Ustawione] zostaje wprowadzone pojecie bramek aktywnych i nieaktywnych.
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Uwaga: Podglad wzoréw bramkowania jest mozliwy tylko w przypadku, gdy podglad danego kanat znajduje sie w trybie profilu.
Zapoznaj sie z cze$cig Wybieranie wyswietlania pomiaru, zamieszczong wczesniej w tym rozdziale, aby uzyskac szczegotowe

informacje o sposobie zmiany trybu wyswietlania.

5-40

13000-00238
Czerwiec 2009



Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Ustawianie aktywnej bramki

Mozna wigczy¢ i mie¢ podglad jednoczes$nie do czterech bramek na wyswietlaniu profilu. W tej sytuaciji bramka, ktéra jest
aktualnie aktywna, jest pokazana na wyswietleniu za pomocg zielonej ramki wokét numeru u podstawy pozycji poczatkoweyj i
koncowej. Zostato to pokazane na ponizszym rysunku.

Postepuj wedtug ponizszej procedury, aby okresli¢ aktywng bramke.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Bramkowanie’.
3. Nacisnij klawisz ‘Ustawi¢ Aktywng Bramke...” i wprowadz wymagany numer bramkowania w oknie dialogowym

[Ustawi¢ Aktywng Bramke]. Numer jest wprowadzany w zwykty sposéb przez nacisniecie klawisza [Wyboér] na
klawiaturze numerycznej w celu usuniecia biezgcego wprowadzenia. Naci$nij klawisz programowalny ‘W prowadzi¢’,
gdy ustawianie zostanie ukoriczone, a nastepnie klawisz [Wyj$cie], aby zamkng¢ okno dialogowe.

Wyswietlanie jest teraz uaktualnione w celu wyswietlenia okreslonego numeru aktywnej bramki.
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Uwaga: Aktywng bramke mozna takze ustawi¢ w oknie dialogowym [Bramkowanie Ustawione], jak opisano we wczesniejszej
czesci. Oba punkty dostepowe sg uaktualniane automatycznie bez wzgledu na to, gdzie dokonano ustawien.
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Ustawianie powtorzenia bramki

W celu utatwienia pomiaru sekwencji na zwyktej zasadzie uzytkownik moze wybra¢ powtérzenie bramki 1.

Postepuj wedtug ponizszej procedury, aby wykonaé ustawienia powtorzenia bramki.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Bramkowanie’.
3. Nacisnij klawisz ‘Powtoérzy¢ Bramke 1, aby wyswietli¢ powtdrzonag bramke na ekranie.
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4. Nacisnij klawisz ‘Ustawic¢ Liczbe Powtdrzen...” i okresl liczbe wymaganych powtérzen przez wprowadzenie liczby w
zwykly sposéb z poziomu klawiatury.
5. Nacisnij klawisz ‘Ustawi¢ Przesunigcie Powtorzen..." i okres| przesuniecie miedzy nastepujacymi po sobie bramkami.
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Usrednianie

Ustawienia usredniania pozwalajg uzytkownikowi okresli¢ dang liczbe pomiaréw, ktérych sredni wynik jest nastepnie obliczany.
Komendy znajdujace sie w menu [Usrednianie] réznig sie w zaleznosci od tego, czy tryb kanatu jest ustawiony na Impulsowy /
Modulowany czy CW. Wyjasnienia podane w tej czes$ci odnosza sie do obu trybéw, chyba Zze zaznaczono inaczej.

Ustawianie usredniania

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Usrednianie’, aby wyswietli¢ menu [Usrednianie].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Liczbe Usredniona’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Liczbe
Usredniona].
AMAZ4E9A  [Cm 10@.80% | Aug Num
!__Nn:u Sens-:ur* I _ lInc
CHL  » lEoo-m- 18,88 dE.-
A
dEm Dec
=
at—E‘ ........ LA
rEI iS 33 dBm
[Ehan 1 - NO trigger |
4. Wprowadz wymagana liczbe usredniong uzywajac jednej z ponizszych wyszczegdlnionych metod.

» Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang wartos¢ o wspétczynnik dwa.

» Nacisnij klawisz [Wybor] na klawiaturze numerycznej i wprowadz liczbe pomiardw, ktérych srednig bedzie obliczana.

Uwaga: Maksymalna warto$¢ usredniona, ktéra moze zosta¢ okreslona, wynosi 512, i ustawienia przekraczajgce te warto$¢ sg
automatycznie ponownie ustawiane do tego maksimum.
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Wiaczanie usredniania w trybie impulsowym/modulowanym

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Usrednianie’, aby wyswietli¢ menu [Usrednianie].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Usrednianie’, aby wigczyé lub wytgczy¢ usrednianie. Gdy usrednianie jest wtgczone,

na klawiszu programowalnym pali sie zielona dioda LED.
Nalezy zauwazy¢, ze im wyzsza jest liczba, do ktérej usrednianie jest ustawione w trybie impulsowym / modulowanym, tym
mniejszy jest wktad nowego odczytu w usredniong warto$¢. Jezeli na przyktad usrednianie jest ustawione na 64, to kazdy punkt
na sladzie jest usredniony nastepujgco:

(Biezaca warto$¢ x 63/64) + (Nowo zgromadzona wartosé x 1/64)

W powyzszym przyktadzie mozna zobaczy¢, ze przy tym ustawieniu tylko 1/64 nowego odczytu zostaje odzwierciedlona w
$ladzie zamiast 1/8, gdyby na przyktad usrednianie zostato ustawione na wartos$¢ 8.

Uwaga: Jezeli usrednianie jest ustawione, litery “AV” sg wyswietlane po lewej stronie monitora. Migocgca kwadratowa ikona
po prawej wskazuje, ze usrednianie jest wykonywane, a aktualnie okreslona wartos¢ usredniania jest wyswietlana z lewej
strony tej ikony. Zapoznaj sie z wyjasnieniami dotyczgcymi ekran zamieszczonymi w rozdziale 4 niniejszej instrukcji.
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Wiaczanie usredniania w trybie CW

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Usrednianie’, aby wyswietli¢ menu [Usrednianie].
3. Dostepne sg cztery ustawienia usredniania, jak wyszczegdlniono ponize;.
Ustawienie Znaczenie
Wylgczone: Usrednianie nie jest wykonywane.
Automatyczne: Usrednianie jest wykonywane automatycznie w zaleznosci od poziomu mocy.
Kroczace Usrednianie jest wykonywane w trybie ciagtym przez okreslong liczbg pomiarow.
Srednia jest obliczana po osiggnieciu okreslonej liczby pomiaréw, a gdy nastepny
pomiar zostanie zakornczony, $rednig jest obliczona ponownie od nowych pozycji
poczgtkowej i koncowej. Zapoznaj sie z ponizszym rysunkiem, ktéry pokazuje
usrednianie kroczgce wykonane na 8 pomiarach.
4 L&rednianie 3 3\
ff Izrednianie 2 q\,l
f IJgrednianie 1 1\‘
1 2 3 4 &6 & 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
Powtarzalne Usrednianie jest wykonywane przez okreslong liczbe pomiaréw. Wartos¢ usredniania
nie jest obliczana ponownie az do momentu, gdy caty nowy wktad pomiaréw zostanie
ukonczony. Zapoznaj sie z ponizszym rysunkiem, ktéry pokazuje usrednianie
powtarzalne wykonane na 8 pomiarach.
IJgrednianie 1 Ilzrednianie 2
1 2 3 4 5 & 7 8 910 11 12 13 14 15 16
4. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagane ustawienie usredniania.

Wznawianie usredniania w trybie impulsowym/modulowanym

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, aby wyswietli¢ grupe komend ‘Kanatu’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Usrednianie’, aby wyswietli¢ menu [Usrednianie].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wznowi¢ Usrednianie’.
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Znaczniki

ML248xB / ML249xA moga wyswietli¢ do czterech znacznikéw oraz jeden znacznik delta na wyswietleniu profilu w danym
czasie. Kazdemu ze znacznikéw jest przypisany numer, a znacznik, ktéry jest ustawiony jako aktywny znacznik, jest
przedstawiany na ekranie za pomocg liczby w niebieskiej ramce. Znacznik delta jest przedstawiany za pomocg symbolu trojkata
i jest uzywany jako odniesienie dla obliczen rézniczkowych z aktywnym znacznikiem. Obliczenie miedzy znacznikiem delta a
aktywnymi znacznikami mozna ustawi¢, aby pokazac réznice w poziomie mocy poza dwoma punktami albo aby pokazaé
Srednig moc miedzy dwoma znacznikami.

Uwaga: Znaczniki nie sg dostepne, gdy wyswietlanie pomiaru dla danego kanatu jest ustawione tryb odczytu.

Znacznik Znaczenie
| Nieaktywne znaczniki sg przedstawiane za pomocg niebieskiej liczby.

= Aktywny znacznik jest zamknigty w niebieskiej ramce. Kazdy z czterech zwyktych znacznikéw moze byé
ustawiony jako aktywny znacznik.

Znacznik delta jest przedstawiany za pomocg niebieskiego trojkata. Znacznik delta jest uzywany jako
odniesienie dla obliczeh rézniczkowych z aktywnym znacznikiem.

Ustawianie znacznikéw

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
‘Znacznikow'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Znaczniki’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Znacznik Ustawione]. Okno

dialogowe pokazuje numeryczng pozycje dla kazdego ze znacznikéw.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

3. Uzyj strzatek na klawiaturze, aby wybrac¢ znacznik, a nastepnie wprowadz wymagang pozycje uzywajac jednej z
ponizszych wyszczegdlnionych metod.

+ Uzyj klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
wyswietlang wartosc.

» Nacisnij klawisz [Wybdr] na klawiaturze numerycznej i wprowadz liczbe w zwykty sposéb.
4. Po ustawieniu pozycji uzytkownik moze bra¢ wyswietlanie znacznika przez nacisnigcie klawisza ‘Wyswietli¢ Znacznik'.

Dioda LED po lewej stronie warto$ci wejsciowej zapali sie na zielono, gdy znacznik zostanie ustawiony na tryb
wyswietlania.

5. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby przejs¢ do pozostatych znacznikéw, i powtorz powyzsze kroki 3 i
4.
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6. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ okno dialogowe [Znacznik Ustawione], gdy wszystkie ustawienia zostang
zakonczone.
Wylaczanie wszystkich znacznikéw
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
‘Znacznikow'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Znaczniki’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Znacznik Ustawione].
3. Nacisnij klawisz programowalny Wytaczyé Wszystkie Znaczniki’, aby usung¢ wszystkie znaczniki z wyswietlania.
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Ustawianie i podglad aktywnego znacznika

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
‘Znacznikow'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyznaczyé Aktywny Znacznik’ i wybierz znacznik, ktéry bedzie stuzyt jako aktywny
znacznik.

Uwaga: Aktywny znacznik mozna takze ustawi¢ przez nacisniecie klawisza programowalnego ‘Ustawi¢ Znaczniki’, aby
wyswietli¢ okno dialogowe [Znacznik Ustawiony], wybranie wymaganego znacznika, i nacisnigcie klawisza programowalnego
‘Ustawi¢ jako Aktywny’. Zmiany dokonane odno$nie aktywnego znacznika przy uzyciu dowolnej z metod sg odzwierciedlane
przy obu lokalizacjach.

Pozycjonowanie aktywnego znacznika

Sa dwa sposoby zmiany pozycji aktywnego znacznika.

Metoda 1

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
‘Znacznikow'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Pozycjonowaé Aktywny Znacznik...” w grupie komend [Znacznikéw] i ustaw

wymagang pozycje znacznika przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’
albo w normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numerycznej. Jezeli klawisz programowalny ‘Pozycjonowaé Aktywny
Znacznik...’ nie jest dostepny, naci$nij klawisz programowalny ‘Aktywny Znacznik’, aby go wiaczy¢.

Metoda 2

Uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby przesungé¢ aktywny znacznik na aktywnym kanale do
wymaganej pozycji.
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Pozycjonowanie znacznika delta
Dostepne sg dwie metody pozycjonowania znacznika delta.
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Metoda 1
1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Znacznik Delta’, aby wyswietli¢ grupe komend [Znacznika Delta].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Znacznik Delta’, aby wtgczyé wyswietlanie znacznika delta. Gdy znacznik delta

stanie sig¢ widoczny, zielona dioda LED zapali si¢ na klawiszu programowalnym ‘Znacznik Delta’.

4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Pozycjonowaé Znacznik Delta...’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Pozycjonowaé

Znacznik Delta).

5. Wprowadz warto$¢ uzywajac klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w

normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numeryczne;j.

Metoda 2

1. Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wys$wietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Znacznik Delta’, aby wyswietli¢ grupe komend [Znacznika Delta].

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Znacznik Delta’, aby wtgczyé wyswietlanie znacznika delta. Gdy znacznik delta

stanie sige widoczny, zielona dioda LED zapali si¢ na klawiszu programowalnym ‘Znacznik Delta’.

Sprawdz, czy zielona dioda LED jest widoczna na klawiszu programowalnym ‘Klawisze Przesuwania Znacznika
Delta’, a nastepnie uzyj strzatki w prawo i w lewo na klawiaturze, aby ustawi¢ wymagang pozycje znacznika delta.

Uwaga: Aktywny znacznik zostanie wyswietlony automatycznie, gdy znacznik delta zostanie wtgczony.
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Ustawianie obliczen znacznika Delta

Znacznik delta moze by¢ stosowany do pokazywania nastepujgcych obliczen:

. Rdéznica w poziomie mocy miedzy znacznikiem delta a aktywnym znacznikiem.
. Srednia moc miedzy znacznikiem delta a aktywnym znacznikiem.

W obu przypadkach obliczona warto$¢ jest pokazywana na ekranie przy odczycie pomiaru aktywnego znacznika. Postepuj
wedtug ponizszej procedury, aby wybra¢ wymagane obliczenie.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Znacznik Delta’ i wybierz albo klawisz ‘Wyswietli¢ Roznice Mocy’, albo klawisz

‘Wyswietli¢ Srednig’.

Laczenie znacznika delta z aktywnym znacznikiem

Postepuj wedtug ponizszej procedury, aby potgczyé znacznik delta z przesunigeciem aktywnego znacznika w taki sposob, aby
réznica czasu miedzy oboma znacznikami pozostata stata.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisnij klawisz programowalny Znacznik Delta, a nastepnie klawisz ‘Potgczy¢ z Aktywnym Znacznikiem’. Gdy
znacznik delta i aktywny znacznik zostang w ten sposéb potaczone, zielona dioda LED zapali sie na klawiszu
programowalnym.
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Przesuwanie aktywnego znacznika do punktu maksymalnego

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznikal].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Aktywny do Punktu Maksymalnego’.
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Przesuwanie aktywnego znacznika do punktu minimalnego

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznikal).

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Aktywny do Punktu Minimalnego.

Powigkszanie lub pomniejszanie aktywnych znacznikéw

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznikal].

3. Nacisnij klawisze programowalne ‘Aktywny Powigkszy¢’ lub ‘Aktywny Pomniejszy¢, aby powigkszy¢ lub pomniejszy¢
aktywny znacznik.

Uwaga: Wyswietlana liczba punktow pomiaru bedzie redukowana za kazdym razem, gdy zostanie naci$niety klawisz
programowalny ‘Aktywny Powigkszy¢'.
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Mierzenie czasu narastania impulsu

Czas narastania impulsu, ktérego aktywny znacznik jest aktualnie wypozycjonowany, moze by¢ obliczony automatycznie, jak
opisano ponizej. Znacznik delta jest ustawiony domyslnie na poziomie 90% punktu mocy liniowej na krawedzi wznoszacej, a
aktywny znacznik jest ustawiony na poziomie 10% punktu mocy liniowej. Te pozycje mozna ustawi¢ zgodnie z wymaganiami
przy uzyciu klawisza programowalnego ‘Przeszukiwanie Ustawione’. Zapoznaj sie z sekcjg zatytutowang Ustawianie pozioméw
docelowych przeszukiwania zamieszczong w dalszej czesci niniejszego rozdziatu.

1. Upewnij sie, ze aktywny znacznik jest wypozycjonowany na goérze impulsu, dla ktérego jest wymagany pomiar. Jezeli
nie jest, uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby wypozycjonowac¢ aktywny znacznik
zgodnie z wymaganiami.

2. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].
5. Nacisnij klawisz programowalny ‘Czas Narastania Impulsu’.

—

90% —

10%

Uwaga: Pomiar jest ograniczony przez rozdzielczo$¢ prébkowania 16 ns / punkt i rozdzielczo$é wyswietlania 200 / 400
punktéw. Dla najwyzszej rozdzielczo$¢é miernik mocy musi by¢ ustawiony do czasu przechwytywania of 3.2 ps i 200 punktow,
tj. 200 x 16 ns = 3.2 ys albo 400 x 16 ns = 6.4 ps.
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Mierzenie czasu opadania impulsu

Czas opadania impulsu, ktérego aktywny znacznik jest aktualnie wypozycjonowany, moze by¢ obliczony automatycznie, jak
opisano ponizej. Znacznik delta jest ustawiony domyslnie na poziomie 10% punktu mocy liniowej na krawedzi opadajacej, a
aktywny znacznik jest ustawiony na poziomie 90% punktu mocy liniowej. Te pozycje mozna ustawi¢ zgodnie z wymaganiami
przy uzyciu klawisza programowalnego ‘Przeszukiwanie Ustawione’. Zapoznaj sie z sekcjg zatytutowanag Ustawianie pozioméw
docelowych przeszukiwania zamieszczong w dalszej cze$ci niniejszego rozdziatu..

1.

Upewnij sie, ze aktywny znacznik jest wypozycjonowany na gérze impulsu, dla ktérego jest wymagany pomiar. Jezeli
nie jest, uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby wypozycjonowac¢ aktywny znacznik
zgodnie z wymaganiami.

Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wys$wietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

Nacisnij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].

Nacisnij klawisz programowalny ‘Czas Opadania Impulsu’.

)

—] 90%

—— 10%

Uwaga: Pomiar jest ograniczony przez rozdzielczo$¢ prébkowania 16 ns / punkt i rozdzielczo$é wyswietlania 200 / 400
punktéw. Dla najwyzszej rozdzielczo$¢é miernik mocy musi by¢ ustawiony do czasu przechwytywania of 3.2 ps i 200 punktow,
tj. 200 x 16 ns = 3.2 ys albo 400 x 16 ns = 6.4 ps.
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Mierzenie szerokosci impulsu

Szerokos¢ impulsu, ktérego aktywny znacznik jest aktualnie wypozycjonowany, moze by¢ obliczona automatycznie, jak opisano
ponizej. Znacznik delta jest ustawiony na poziomie 50% punktu mocy liniowej na krawedzi opadajacej, a aktywny znacznik jest
ustawiony na poziomie 50% punktu mocy liniowej na krawedzi wznoszace;.

1. Upewnij sie, ze aktywny znacznik jest wypozycjonowany na gorze impulsu, dla ktérego jest wymagany pomiar. Jezeli
nie jest, uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby wypozycjonowac¢ aktywny znacznik
zgodnie z wymaganiami.

2. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].
5. Nacisénij klawisz programowalny ‘Szeroko$¢ Impulsu’.
50%
—_— —
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Mierzenie czasu wolnego

Czas wolny impulsu, ktérego aktywny znacznik jest aktualnie wypozycjonowany, moze by¢ obliczony automatycznie, jak
opisano ponizej. Znacznik aktywny jest ustawiony na poziomie 50% punktu na krawedzi opadajgcej, a znacznik delta jest
ustawiony na poziomie 50% punktu na krawedzi wznoszacej nastepnego impulsu.

1.

Upewnij sie, ze aktywny znacznik jest wypozycjonowany na goérze impulsu bezposrednio przed czasem wolnym, ktory
ma zosta¢ zmierzony. Jezeli nie jest, uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby
wypozycjonowac aktywny znacznik zgodnie z wymaganiami.

2. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].
5. Nacisnij klawisz programowalny ‘Czas Wolny'.
50%
— —————
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Mierzenie interwatu powtdrzenia impulsu

Interwat powtdrzenia impulsu, ktérego aktywny znacznik jest aktualnie wypozycjonowany, moze by¢ obliczony automatycznie,
jak opisano ponizej. Znacznik aktywny jest ustawiony na poziomie 50% punktu na krawedzi wznoszgcej, a znacznik delta jest
ustawiony na poziomie 50% punktu na krawedzi wznoszacej nastgpnego impulsu.

1. Upewnij sie, ze aktywny znacznik jest wypozycjonowany na gérze impulsu, ktory ma zosta¢ wtgczony do pomiaru.
Jezeli nie jest, uzyj klawiszy strzatek w prawo i w lewo na klawiaturze numerycznej, aby wypozycjonowac aktywny
znacznik zgodnie z wymaganiami.

2. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].
5. Nacisnij klawisz programowalny ‘Interwat Powtérzenia Impulsu’.
50%
—_— ] —————
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Ustawianie pozioméw docelowych przeszukiwania

Ta funkcja jest stosowana do ustawiania gérnych i dolnych docelowych pozioméw dla przeszukiwan czas narastania i opadania
impulsu. Jest takze uzywana do wybrania zrédta poczatkowego przeszukiwania.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Znaczniki’, aby wyswietli¢ grupe komend
[Znacznikow].
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Funkcje Znacznika’, aby wyswietli¢ grupe komend [Funkcji Znacznika].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zaawansowane Funkcje, aby wyswietli¢ grupe komend [Zaawansowanych Funkcji].
4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Przeszukiwanie Ustawione’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Przeszukiwanie
Znacznika Ustawione], pokazane ponize;.
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5. Uzyj klawiszy strzatek w gore lub w dot, aby wybra¢ goérne i dolne docelowe pola, i wprowadz wartos¢ przy uzyciu

klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny sposéb przy uzyciu
klawiatury numerycznej.

6. Przesun w dot pole “Warto$¢ Poczatkowa” i ustaw zrodto, ktére bedzie albo pozycjg aktywnego znacznika, albo
Srednig aktywnej bramki.
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Ustawianie cyklu roboczego w trybie CW

To menu jest uzywane do ustawiania i aplikacji korekty cyklu roboczego do aktualnie aktywnego kanatu w trybie CW.

1. Upewnij sie, czy aktualnie aktywny kanat jest ustawiony na tryb CW.
2. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Cykl Roboczy’.
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Cykl Roboczy’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Cykl Roboczy].

Nacisnij klawisz [Wybor] i wprowadz wymagany warto$¢ korekty cyklu roboczego w normalny sposéb przy uzyciu
klawiatury numerycznej.

4. Nacisnij klawisz [Wyjscie], a nastepnie klawisz programowalny ‘Cykl Roboczy’, aby wtgczyé to ustawienie. Gdy
ustawienie cyklu roboczego zostanie wtgczone, zielona dioda LED zapali sie na klawiszu programowalnym.
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Limity

Gorne i dolne limity mogg by¢ stosowane podczas pomiaru, aby sprawdzi¢, czy wyniki pomiaru znajdujg sie w dopuszczalnym
zakresie. Limity mogg by¢ ustawione przy uzyciu juz tych zdefiniowanych w oprogramowaniu sprzetowym przyrzadéw albo
przez utworzenie specyfikaciji limitu prostego lub ztozonego.

Tworzenie i podglad limitéw prostych

Limit prosty jest limitem z tylko jednym segmentem i dlatego jest pokazywany na profilu jako linia prosta. Uzytkownik moze
wybraé ustawienie tylko gérnego limit, tylko dolnego limitu albo gérnego i dolnego limitu. Limity proste mogg by¢ stosowane w
trybach CW i Impulsowym / Modulowanym.

1.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Naci$nij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Sprawdzanie Limitu Ustawione].
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4. Upewnij sie, ze pozycja “Kanal” w oknie dialogowym wys$wietla kanat, dla ktérego ustawienia limitu sg wymagane.
Jezeli kanat nie jest prawidtowy, naci$nij klawisz staty K1/K2, aby zmieni¢ aktywny kanat.

5. Pozycja “Tryb” jest wybierana automatycznie, gdy okno dialogowe zostaje otwarte. Wybierz klawisz programowalny
‘Prosty’.

6. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Aplikacja” w oknie dialogowym, a nastepnie
uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ gorny i dolny limit, tylko gorny limit albo tylko dolny limit.

7. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje(e) ustawienia gérnego i / lub dolnego limitu w
oknie dialogowym i wprowadz wymagang(e) warto$¢(ci) przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i
‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numerycznej. Nacisnij klawisz [Wyjscie], gdy
wszystkie ustawienia zostang zakornczone.

8. Nacisnij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’ w menu [Sprawdzanie Limitu], aby wtaczy¢ i wyswietli¢ limity na
ekranie. Po wtgczeniu sprawdzania limitu zielona dioda LED zapali sie na klawiszu programowalnym, a wyraz “Limit”
wyswietli sie po lewej stronie ekranu.
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Typowe procedury

Tworzenie i zachowywanie limitéw zlozonych

Limit ztoZzony jest limitem z wieloma segmentami, ktére pozwalajg uzytkownikowi zmienic limit przy, na przyktad, réznych
punktach w czasie wzdtuz strumienia GSM. Kazdy segment w obrebie limitu ztozonego jest zdefiniowany przez
wyszczegolnienie punktu w czasie odnoszgcym sie do punktu wyzwalania i powigzanego poziomu mocy. Limity ztoZzone nie
moga by¢ uzywane w trybie CW.

Uwaga: Uzytkownik moze przywota¢ dowolng ze specyfikacji limitu — raz utworzong i zachowang w ponizej opisany sposob — i
uzy¢ pozycji przesuniecia czasu i amplitudy w celu przesuniecia linii limitu do innej pozycji czasu i amplitudy na sladzie.
Zapoznaj sie z czescig Przywotanie przez uzytkownika lub predefiniowane limity ztozone.

1.

2.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
Nacisénij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].

Nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Specyfikacje Limitu’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowac
Specyfikacje Limitu].

Nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Segmenty, aby wyswietli¢ grupe komend [Edytowa¢ Segmenty], a
nastepnie nacisnij klawisz programowalny ‘Doda¢ Segment’. Po nacisnieciu klawisza programowalnego ‘Dodaé
Segment’ pierwsze pole w tabeli specyfikacji limitu zostanie pod$wietlone do wprowadzenia przez uzytkownika.
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Wprowadz czas poczatkowy z pozycji klawiatury w zwykty sposéb, a nastepnie nacisnij strzatke w prawo na
klawiaturze, aby wprowadzi¢ warto$¢ gérnego i / lub dolnego limitu zgodnie z wymaganiami.

Uwaga: Wartosci gorne i dolne wyszczegdlnione w oknie dialogowym [Edytowaé¢ Specyfikacje Limitu] sg bez jednostek i
odnoszg sie do jednostek wyszczegdlnionych w oknie dialogowym [Kanat Ustawiony]. Zapoznaj sie sekcjg Ustawianie
Jednostek pomiaru zamieszczong wczesniej w niniejszym rozdziale.

6. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze i wprowadz ustawienia dla punktu koricowego na pierwszym segmencie.
Powtarzaj ten proces do czasu wyszczegodlnienia wszystkich wymaganych segmentow.

7. Nacisnij klawisz [Cofanie], a nastepnie nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Tytuf'. Wprowadz tytut z poziomu
klawiatury i naci$nij klawisz ‘W prowadzié¢’.
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8. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zachowa¢ Specyfikacje’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Zachowa¢ jako’. Uzyj
strzatek klawiszy statych albo klawiszy programowalnych, aby wybra¢ pusty slot w oknie dialogowym [Limity
Uzytkownika], a potem nacisnij klawisz ‘Wybra¢'.

9. Nacisénij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ tabele specyfikacji, a nastepnie nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’,
aby otworzyé okno dialogowe [Sprawdzanie Limitu Ustawione].

10. Wybierz ustawienia limitu przez ustawienie pozycji “Tryb” na ‘Ztozony”. Uzyj strzatki w dét, aby wybraé pozycije
“Identyfikacja Specyfikacji”, naci$nij klawisz programowalny ‘Specyfikacja Limitu Uzytkownika’ i wybierz specyfikacje
zachowang w powyzszym kroku 8.

11. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ tabele specyfikacji, a nastepnie nacisnij klawisz programowalny
‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ limity na ekranie. Po wigczeniu sprawdzania limitu zielona dioda LED zapali sie
na klawiszu programowalnym, a wyraz “Limit” wyswietli si¢ po lewej stronie ekranu.
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Przywotywanie przez uzytkownika lub predefiniowane limity ztozone

Uzytkownik moze szybko i tatwo przywota¢ dowolng ze specyfikacji limitu — raz utworzong i zachowang w powyzej opisany
sposob. Oproécz specyfikacji zdefiniowanych przez uzytkownika dostepna jest takze pewna liczba specyfikacji predefiniowanych
limitow.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].

3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Sprawdzanie Limitu Ustawione].

4. Pozycja “Tryb” jest wybierana automatycznie, gdy okno dialogowe zostaje otwarte. Wybierz klawisz programowalny
‘Ztozony'.

5. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Aplikacja” w oknie dialogowym, a nastepnie

uzyj klawiszy programowalnych, aby utworzy¢ gorny i dolny limit, tylko gérny limit albo tylko dolny limit.

6. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “ldentyfikacja Specyfikacji” w oknie
dialogowym, a nastepnie uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ opcje ‘Specyfikacja Limitu Uzytkownika’ albo
opcje ‘Specyfikacja Limitu Predefiniowanego’. Réznica miedzy tymi dwoma opcjami specyfikacji jest wyjasniona

ponizej.

Pozycja ustawienia Znaczenie

Specyfikacja Limitu Wybranie opcji ‘Specyfikacja Limitu Uzytkownika’ otwiera okno dialogowe [Limity

Uzytkownika Uzytkownika], z ktérego uzytkownik moze wybra¢ dowolne z 30 ustawien
utworzonych i zachowanych w spos6b opisany na poprzedniej stronie. Ustawienia
limitu — raz zatadowane — mozna edytowac i ponownie zachowywac zgodnie z
wymaganiami.

Specyfikacja Limitu Wybranie opcji Specyfikacja Limitu Predefiniowanego otwiera okno dialogowe [Limity

Predefiniowanego Predefiniowane], z ktérego uzytkownik moze wybra¢ dowolny numer ustawien limitow
predefiniowanych. Ustawienia limitu — raz zatadowane — mozna edytowac i
zachowywac pod inng nazwg w pustym slocie w oknie dialogowym [Limity
Uzytkownika].

8. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ wymagany limit ustawiony przez

uzytkownika lub limit predefiniowany z okna dialogowego i naci$nij klawisz programowalny ‘Wybra¢’. Numer slotu
wybranej pozycji wySwietli sie w polu “Identyfikacja Specyfikacji”, po ktérym nastgpi oznaczenie “(Uzytkownik)” albo
“(Predefiniowany)”. Wymagana specyfikacja limitu moze byé takze wybrana przez podswietlenie pola “Identyfikacja
Specyfikacji”, naci$niecie klawisza [Wybdr] na klawiaturze i wprowadzenie numeru slotu specyfikacji, ktéra ma zosta¢
zastosowana. Po wprowadzeniu numeru slotu wybierz klawisz programowalny ‘Uzytkownik’ albo ‘Predefiniowany’,
aby zakonczy¢ wprowadzenie w tym polu.
9. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Przesuniecie Amplitudy” i “Przesuniecie
Czasu” w oknie dialogowym. Wprowadz wymagang warto$¢ przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki
Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numerycznej. Pozycje
przesuniecia sg uzywane w celu przesunigcia linii limitu do innej pozycji czasu i amplitudy na $ladzie bez zmuszania
uzytkownika do ponownego obliczania i ponownego wyszczegdlniania kolejno kazdego z punktéw segmentu.

10. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby zamkna¢ okno dialogowe, a nastepnie nacisnij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie
Limitu’ w menu [Sprawdzanie Limitu], aby wigczy¢ i wyswietli¢ limity na ekranie. Po wigczeniu sprawdzania limitu
zielona dioda LED zapali sie na klawiszu programowalnym, a wyraz “Limit” wySwietli si¢ po lewej stronie ekranu.
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Edycja limitéw ztozonych

Ustawienia limitow wygenerowane przez uzytkownika mozna otwierac, edytowa¢ zgodnie z wymaganiami, a nastepnie
ponownie zachowywacé lub zachowywac pod inng nazwa.

Limity predefiniowane mozna otwiera¢ oraz edytowac i zachowywaé pod nowg nazwa w pustym slocie w oknie dialogowym
[Limity Uzytkownika]. Limity predefiniowane nie moga by¢ nadpisywane.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Specyfikacje Limitu’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowaé

Specyfikacje Limitu].

4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wybra¢ Specyfikacje’ i wybierz opcje ‘Specyfikacja Limitu Uzytkownika’ albo opcje
‘Specyfikacja Limitu Predefiniowanego’.

5. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ wymagany limit ustawiony przez
uzytkownika lub limit predefiniowany z okna dialogowego i naci$nij klawisz programowalny ‘Wybra¢’. Wartosci dla
specyfikacji limitu teraz wyswietla sie w tabeli.
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Uwaga: Warto$¢ —999.00 jest stosowana w powyzszej specyfikacji, aby upewni¢ sie, ze btad (niepowodzenie) limitu dolnego
nie zostanie niepotrzebnie wygenerowany przy pewnych punktach na sladzie.

6. Nacisénij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Segmenty’ i nastepnie edytuj wartosci z poziomu klawiatury zgodnie z
wymaganiami.

7. Po zakonczeniu edycji naci$nij klawisz [Cofanie], a nastepnie nacisnij klawisz programowalny ‘Zachowac¢
Specyfikacje.

8. Uzyj opcji ‘Zachowa¢’ lub ‘Zachowa¢ Jako’, aby zachowa¢ dokonane zmiany.
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Powtarzanie limitow

Limity ztozone moga by¢ powtarzane do 8 razy.

1.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Sprawdzanie Limitu Ustawione].

4. Wybierz specyfikacje limitow ztozonych do powtérzenia dokonujac wymaganych ustawienn w oknie dialogowym
[Sprawdzanie Limitu Ustawione], jak szczeg&towo opisano na poprzednich stronach.

5. Nacisnij klawisz programowalny Powtérzy¢ Limit, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Powtdrzy¢ Limit]. Wprowadz
wymagang liczbe powtérzen (od 2 do 8) oraz przesuniecie czasu i/ lub amplitudy do zastosowania miedzy kazdym
powtorzeniem.

6. Nacisnij klawisz programowalny Powtérzy¢ Limit, aby wigczy¢ powtarzanie, gdy linie limitdw zostang wyswietlone na
ekranie. Po wtaczeniu powtarzania limitu zielona dioda LED zapali sie na klawiszu programowalnym.

7. Nacisnij klawisz [Wyjscie], aby po kolei zamkng¢ kazde okno dialogowe i naciénij klawisz programowalny
Sprawdzanie Limitu, aby wyswietli¢ limity i powtérzenia na ekranie.
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Zatrzymywanie wskaznika btedu (niepowodzenia) limitu

‘Zatrzymanie Btedu (Niepowodzenia)’ moze by¢ zastosowane, aby zapobiec powrotowi flagi “Btedu (Niepowodzenia)” w
obszarze informacji o kanale do pozycji “Powodzenie” w przypadku, gdy kolejne pomiary wypadajg poza specyfikacje limitow.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].
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3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zatrzymanie Btedu (Niepowodzenia)'. Po wiaczeniu tej funkcji zielona dioda LED

zapali sie na klawiszu programowalnym. Jezeli wyniki pomiaru wypadng poza wyszczegdlnione limity, wyraz “Btad
(Niepowodzenie)” wyswietli sie w obszarze limitu po lewej stronie ekranu.

4. W przypadku btedu (niepowodzenia) limitu uzytkownik moze nacisna¢ klawisz programowalny ‘Wyczysé Btad
(Niepowodzenie) Limitu, aby z powrotem ustawi¢ flage powodzenia / btedu (niepowodzenia) w pozycji “Powodzenie”.

Wiaczanie dzwigku alarmu btedu (niepowodzenia) limitu

Jezeli limity proste lub ztozone zostaty witgczone, jak opisano na poprzednich stronach, uzytkownik moze wybrac opcje
aktywaciji dzwiek alarmu, ktéry bedzie sie wtaczat, gdy wyniki przekroczg okreslone limity.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Sprawdzanie Limitu’, aby wyswietli¢ grupe komend [Sprawdzania Limitu].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Styszalny Alarm’. Po wigczeniu tej funkcji zielona dioda LED zapali si¢ na klawiszu

programowalnym. Jezeli wyniki pomiaru wypadng poza wyszczegdlniony(e) limit(y), alarm zostanie aktywowany, aby
ostrzec uzytkownika o btedzie (niepowodzeniu) limitu.
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Regulacja i ponowne ustawianie skalowania pomiaru sladu

1.

2.

Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

Nacisnij klawisz programowalny ‘Skalowanie’, aby wyswietli¢ grupe komend [Skalowania].

Poziom referencyjny i skalowanie mogg by¢ ustawione przez wybranie albo pozycji ‘Ustawi¢ Referencyjny’, albo
pozycji ‘Ustawi¢ Skalowanie’, i uzycie klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, lub

przez nacisniecie klawisza [Wybdr], and nastepnie wprowadzenie liczby na klawiaturze.

Komenda ‘Skalowanie Automatyczne’ w menu [Skalowanie] moze by¢ uzyta w dowolnym czasie, aby automatycznie
ustawi¢ poziom referencyjny i skalowanie w taki sposob, aby caty $lad mégt zosta¢ wyswietlony.

Uwaga: Komendy odnoszace sie do skalowania sg dostepne tylko w sytuacji, gdy wyswietlanie pomiaru dla aktywnego kanatu
jest ustawione na tryb profilu.

Poziom referencyiny —a

| ‘I“ll' ]”f FL_'-rl' f i}ﬂ{l‘ 1[I |‘r-l
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Ustawianie stylu wyswietlania profilu

Procesor sygnatu cyfrowego uzywa wiele algorytmoéw do okreslenia, jak wykonane pomiary sg przetwarzane i nastepnie
wyswietlane na ekranie jako jeden z punktow wyswietlania profilu. Domysinie kazdy punkt na profilu przedstawia $redniag wielu
pomiardéw, chociaz moze to zosta¢ zmienione przez uzytkownika, aby pokaza¢ minimum, maksimum albo jedno i drugie.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wyswietlanie Profilu’, aby wys$wietli¢ grupe komend [Wys$wietlanie Profilu].
3. Naci$nij klawisze programowalne, aby wybraé $rednig, Srednig, Minimum i Maksimum, Mininimum lub Maksimum.

Profile jest aktualizowany automatycznie, gdy uzytkownik przetacza opcje wyswietlania. lkona u géry ekranu jest
uzywana do przedstawienia trybu, ktory jest aktualnie aktywny. Ponizszy rysunek ilustruje wptyw zmiany trybu
wys$wietlania profilu na impuls prosty.

Srednia = Minitnum i Maksimum

Rinimum B popsimum =]

Uwaga: Ustawienia wyswietlania $redniej, minimum i maksimum sg przedstawiane na profilu jako pojedyncze linie. Ustawienie
minimum i maksimum wyswietlane jako szereg pionowych linii pokazujacych wartoéci maksymalne i minimalne w kazdym
punkcie pomiaru.
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Ustawianie metody zatrzymania danych wyswietlania profilu

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wyswietlanie Profilu’, aby wys$wietli¢ grupe komend [Wyswietlanie Profilu].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zatrzymanie Danych’, aby wyswietli¢ grupe komend [Zatrzymanie Data].

Uwaga: Klawisz programowalny ‘Zatrzyman’ie Danych’ nie jest dostepny, jezeli wyswietlanie profilu, wyszczegdlnione na
poprzedniej stronie, jest ustawione na tryb ‘Srednia’.

4. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ albo pojedyncze albo nieskohczone zatrzymanie danych. Zapoznaj sie z
ponizsza tabela.

Pozycja Znaczenie

Pojedynczy Wyswietlanie $ladu profilu stosuje minimalne i maksymalne warto$ci punktu pomiaru
z kazdego przemiatania.

Nieskonczony Minimalne i maksymalne wartosci punktu pomiaru sa rejestrowane przez z czasem.

Warto$ci sg magazynowane od czasu wigczenia funkcji do czasu jej wytaczenia albo
sg resetowane przez nacisniecie klawisza programowalnego ‘Zresetowac’. Po
wybraniu opcji “Nieskoficzony” na ekranie w sekcji informacji o kanale pojawi sie
litera “D”. Zapoznaj sie z wyjasnieniami dotyczacymi “Informac;ji i kanale”
zamieszczonymi w rozdziale 4 niniejszej instrukgji.
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Zatrzymanie danych pomiaru w aktualnie aktywnym kanale

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zatrzymanie Pomiaru’, aby zatrzyma¢ dane pomiaru w aktualnie aktywnym kanale.
Dane pomiaru nie sg aktualizowane, gdy sg zatrzymane w ten sposo6b. Dioda LED na klawiszu programowalnym
zapali sie na zielono po wigczeniu funkcji zatrzymania pomiaru.

Uwaga: Gdy dane pomiaru sg zatrzymane w wyzej opisany sposob, na ekranie w sekcji informacji o kanale pojawi sie litera “H”.

Zapoznaj sie z wyjasnieniami dotyczgcymi “Informaciji i kanale” zamieszczonymi w rozdziale 4 niniejszej instrukgji.

Ustawienie wskaznika szczytowego

Klawisz programowalny ‘Wskaznik Szczytowy’ jest dostepny tylko w sytuacji, gdy wyswietlanie pomiaru dla aktywnego kanatu
jest ustawione na tryb “Odczyt”. Moze by¢ uzywany w trybie CW lub trybie impulsowym / modulowanym, ale w trybie
impulsowym / modulowanym, stosowany jest tylko pomiar $redniej.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wskaznik Szczytowy’, aby wyswietli¢ grupe komend [Wskaznik Szczytowy].
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wskaznik Szczytowy’, aby wigczy¢ pasek wskaznika szczytowego na wyswietlaniu
odczytu. Dioda LED na klawiszu programowalnym zapali sie na zielono po witgczeniu tej funkcji.
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4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zresetowa¢’ zgodnie z wymaganiami, aby ustawi¢ pasek wskaznika posrodku
zakresu 10 dB zachowujgc 5 dB po kazdej stronie wysrodkowanego punktu.
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Przetwarzanie koncowe

Klawisze programowalne powigzane z przetwarzaniem koncowym pozwalajg ja analize statystyczng lub PAE danych pomiaru
dla aktualnie aktywnego kanat.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.
2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Przetwarzanie Koncowe’, aby wyswietli¢ grupe komend [Przetwarzania Koncowego].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Przetwarzanie Koncowe’, aby wtaczy¢ funkcje przetwarzania koncowego. Po

witaczeniu przetwarzania koncowego dioda LED zapali sie na zielono na klawiszu programowalnym, a informacja o
analizie statystycznej lub PAE wyswietli sie w sekcji ekranu, ktéra jest normalnie zarezerwowana dla informaciji
powigzanych z bramkowaniem. (Zapoznaj sie¢ wyjasnieniami dotyczgcymi ekranu zamieszczonymi w rozdziale 4
niniejszej instrukcji.)

4. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Przetwarzanie Koncowe Ustawione]
pokazane ponizej.
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2 | Post. Processing Set. Up Sl L
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5. Okno dialogowe [Przetwarzanie Koficowe Ustawione] otwiera sie z wybrang wstepnie pozycja “Typ”. Dostepne sa
dwie opcje przy tej pozyciji, ich znaczenie jest opisane w ponizszej tabeli. Wybierz wymagane ustawienie.

Ustawienie Znaczenie
Statystyka Stosowane do wys$wietlania analizy statystycznej danych pomiaru.
PAE Stosowane do mierzenia sprawnosci dodanej wzmachniaczy.
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Statystyczne przetwarzanie koicowe

1. Wybierz pozycje “Typ” w oknie dialogowym [Przetwarzanie Koncowe Ustawione] i naci$nij klawisz programowalny
‘Statystyki’.

2. Naci$nij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pozycje “Zrédto”. Dostepne sg dwie opcje przy tej

pozyciji, ich znaczenie jest opisane w ponizszej tabeli. Wybierz wymagane ustawienie.

Ustawienie

Znaczenie

Pomiar

Ustawia Zrédio dla przetwarzania koricowego, ktére ma by¢ srednig danych
zgromadzonych w czas przechwytywania pomiaru.

Aktywna Bramka

Ustawia Zrodio dla przetwarzania koncowego, ktére ma by¢ $rednig danych w
bramce pomiaru aktywnego. Bramka pomiaru musi by¢ aktywowana, aby wigczy¢ ten
klawisz.

Aktywny Znacznik

Ustawia Zrodio dla przetwarzania koricowego, ktére ma by¢ danymi w pozycji
aktywnego znacznika. Aktywny znacznik musi by¢ wyswietlony, aby wtgczy¢ ten
klawisz.

3. Nacisnij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Funkcja”. Dostepne sg trzy opcje przy tej
pozyciji; ich znaczenie jest wyszczegodlnione w ponizszej tabeli. Wybierz wymagane ustawienie.

Ustawienie Znaczenie

PDF Stosuje funkcje gestosci prawdopodobienstwa do danych, wyswietlajgc wykres
procentu probek w stosunku do mozliwych wartosci pomiaru.

CDF Stosuje funkcje dystrybuanty do danych, wyswietlajac wykres procentu probek, w
ktérych pomiary lezg na lub ponizej danej wartosci.
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CCDF Stosuje uzupetniajgca zbiorcza funkcje rozktadu do danych, wyswietlajac wykres
procentu prébek, w ktorych pomiary lezg na lub powyzej danej wartosci.

4. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Moc Poczatkowa” i “Moc Startowa”. Uzyj
klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ lub klawiatury numerycznej, aby wprowadzi¢
poczatkowsq i koncowg wartos¢ mocy, przy ktére wybrane dane zostang naniesione na wykres.
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Przetwarzanie koncowe PAE
Ustawienie PAE jest dostepne tylko w ML2488B i ML2496A. Pozwala ono uzytkownikowi wyswietli¢ sprawnos¢ dodang
wzmacniacza potaczonego z czujnikami na wejsciach A i B z przodu miernika mocy. PAE — raz ustawiona i witgczona — jest

obliczana i wySwietlana automatycznie, uzywajac nizej wyszczegolnionego wzoru.

Liniowa moc wyjsciowa — Liniowa moc wejscia / Napiecie polaryzacji xPrad polaryzacji) x 100%
( yi ] piecie polaryzacji xPrad polaryzacji)

1. Wybierz pozycje “Typ” w oknie dialogowym [Przetwarzanie Koncowe Ustawione] i naci$nij klawisz programowalny
PAE.
2. Naci$nij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pozycje “Zrédto”. Dostepne sg trzy opcje przy tej

pozyciji, ich znaczenie jest opisane w ponizszej tabeli. Wybierz wymagane ustawienie.

Ustawienie Znaczenie

Pomiar Ustawia zrodto dla przetwarzania koncowego jako srednig danych
zgromadzonych w czasie przechwytywania pomiaru.

Aktywna Bramka Ustawia zrodto dla przetwarzania koncowego jako srednig danych w

aktywnej bramce pomiaru. Bramka pomiaru musi by¢ aktywowana, aby
wigczyc¢ ten klawisz.

Aktywny Znacznik Ustawia Zrodio dla przetwarzania kornicowego jako dane przy pozyciji
aktywnego znacznika. Aktywny znacznik musi by¢ wysSwietlany, aby wtgczy¢
ten klawisz.

3. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Konfiguracja Wejscia”. Wybierz ‘A-B’ albo

‘B-A’ w zaleznos$¢i od konfiguracji ztacza w uzyciu.

4 Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Napiecie Polaryzacji’. Okres| napiecie
aplikowane do wzmacniacza przez nacisnigcie klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki
Dekrementowe’ lub przez naci$niecie klawisza [Wybdr], a nastepnie wprowadzenie liczby na klawiaturze.

5. Naciénij strzatke w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pozycje “Zrédto Pradu. Dostepne sg dwie opcje przy
tej pozycji, ich znaczenie jest opisane w ponizszej tabeli. Wybierz wymagane ustawienie.

Ustawienie Znaczenie

Staty Wybierz to ustawienie, jezeli pragd wzmacniacza jest staty. Po nacisnieciu
klawisza programowalnego ‘Staty’, koricowa pozycja w oknie dialogowym
[Przetwarzanie Koncowe Ustawione] zmieni sie na “Prad Polaryzacji”.
Wybierz te pozycje i wprowadz warto$¢ pradu w zwykty sposéb.

Sonda Wybierz to ustawienie, gdy uzywana jest sonda pragdowa na wejsciu V/GHz
w tylnej czesci ML2488B w celu pomiaru napiecia wzmacniacza. Po
nacisnieciu klawisza programowalnego ‘Sonda’, koncowa pozycja w oknie
dialogowym [Przetwarzanie Koncowe Ustawione] zmieni sig na “Czynnik
Konwersji”.

Wybierz te pozycje i wprowadz wartos¢ czynnika konwersiji, ktory bedzie
stosowany do przetwarzania nabytego napiecia do pradu.

6. Nacisnij klawisz staty [Wyjscie], aby zamkna¢ okno dialogowe i wyswietli¢c odczyt procentowy PAE. Wyswietlanie PAE
mozna wigczy¢ i wytaczy¢ przez nacisniecie klawisza programowalnego ‘Przetwarzanie Koncowe.
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Uwaga: Gdy PAE jest wigczona, konfiguracja wejscia ML2488B / ML2496A jest automatycznie ustawiona na “A-B”. Ta
konfiguracja jest utrzymywana, nawet gdy PAE jest pézniej wytagczona, w wyniku czego dane $ladu i odczytu beda
niedostepne, jezeli tylko jeden czujnik jest potgczony w danym czasie. Konfiguracje wejscia mozna zresetowa¢ zgodnie z
wymaganiami przez wybranie nastepujacej sekwencji komend: ‘Kanat’ > ‘Ustawi¢’ > “Konfiguracja Wejscia”.

Ustawianie pozycji kursora

Po zakonczeniu ustawiania przetwarzania koncowego, zgodnie z powyzszym opisem, i wybraniu wykresu, ktéry bedzie
wyswietlany, uzytkownik moze teraz ustawi¢ pozycje kursora, jak opisano ponize;.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Przetwarzanie Koncowe’, aby wyswietli¢ grupe komend [Przetwarzania Koncowego].
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Kursor’, aby wyswietli¢ grupe komend [Kursoral].

4. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Pozycje Kursora’' i wprowadz wymagang pozycje przy uzyciu klawiszy

programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ lub klawiatury numeryczne;.

Powiekszanie lub pomniejszanie pozycji kursora

1. Nacisénij klawisz staty ‘Kanat’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Wiecej'.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Przetwarzanie Koncowe’, aby wyswietli¢ grupe komend [Przetwarzania Koncowego].

3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Kursor’, aby wyswietli¢ grupe komend [Kursoral].

4. Nacisénij klawisz programowalny ‘Powiekszy¢’ lub ‘Pomniejszy¢’, aby przeciagna¢ slad wysrodkowany na pozyciji
kursora.
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Czujnik

Ustawianie czujnika w uzyciu

1.

Nacisénij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Ustawi¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Czujnik
Ustawiony].

2.
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2. Pierwsze trzy pozycje w oknie dialogowym [Czujnik Ustawiony] podajg informacje o biezgcej konfiguracji czujnika.
Pozycja “Czujnik” podaje nazwe wejscia czujnika, ktére jest aktualnie wybrane. Pozycja “Typ” podaje typ czujnika
potaczonego do aktualnie wybranego wejscia. Pozycja “Nr Seryjny” podaje numer seryjny potgczonego czujnika.

3. Sprawdz, czy pozycja “Czujnik” wy$wietla prawidtowe wejscie, a jezeli nie, nacisnij klawisz programowalny ‘A/B’, aby
zmieni¢ wejécie zgodnie z wymaganiami.

4. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pozycje “ Zatrzymanie Zakresu”. To pole jest uzywane do
zatrzymania czujnika potgczonego do wejscia do wyszczegdlnionego zakresu. Wprowadz zakres przez nacisniecie
klawisza [Wybor] i wprowadzenie warto$¢ w zwykty sposob.

5. Nacisénij klawisz programowalny ‘Zatrzymanie Zakresu’, aby wigczy¢ zatrzymanie zakresu dla wybranego czujnika. Po
witgczeniu w polu wprowadzenia “Zatrzymanie Zakresu” zostanie uzyta i wyswietlona ostatnia warto$¢ zakresu.

6. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Filtr 5 MHz". To pole jest dostepne tylko
wowczas, gdy szerokopasmowy czujnik (MA2490A, MA2491A) jest potgczony do wyszczegdlnionego wejscia.
Nacisnij klawisz programowalny, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ filtr zgodnie z wymaganiami.

7. Nacisénij klawisz [Wyjscie] na klawiaturze, aby zamkng¢ okno dialogowe [Czujnik Ustawiony] i powrécié do poprzedniej
strony komend.
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Typowe procedury

Ustawianie czynnika kalibracji stosowanego do czujnika

1. Nacisnij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Czynnik Kalibracji’, aby wyswietli¢ okno
dialogowe [Czynnika Kalibracji].
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2. Sprawdz, czy wejscie czujnika wyswietlane w pozycji “Czujnik” w oknie dialogowym jest prawidtowe. Wejscie czujnika
mozna zmieni¢ przez nacisniecie klawisza programowalnego ‘A/B
3. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybrac¢ zrédto czynnika kalibracji do zastosowania dla wybranego czujnika.

Zapoznaj sie z ponizsza tabela.

Ustawienie

Znaczenie

Czestotliwos¢

Dane korekcyjne sg odczytywane z EEPROM w czujnik i stosowane automatycznie
do pomiaru opartego na czestotliwosci wejscia uzytkownika.

Reczny Wartos¢ wprowadzona przez uzytkownika jest stosowana do danych korekcyjnych.

V/GHz Dane korekcyjne sg odczytywane z EEPROM w czujnik i stosowane automatycznie
do pomiaru opartego na czestotliwosci wyprowadzonej z napiecia obecnego na
ztgczu wejscia panelu tylnego. Ten klawisz jest niedostepny, jezeli kanat pomiaru
uzywa zewnetrznego napiecia jako swojej konfiguracji wejscia.

4. Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pole wprowadzenia “Czestotliwo$¢”. Ta pozycja jest

uzywana do wybrania czestotliwosci sygnatu wejscia do zastosowania, gdy tryb Zrédta czynnika kalibracii jest
ustawiony albo na pozycje “Czestotliwo$¢”, albo pozycje “Reczny”. Jezeli pozycja “Zrddto” jest ustawiona na tryb
“VIGHZ", przejdz do kroku 7 w niniejszej procedurze.

5. Wprowadz warto$¢ czestotliwosci przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki
Dekrementowe’ albo w normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numeryczne;j.
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6.

Nacisénij strzatke w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pole wprowadzenia “Czynnik Kalibracji”. To ustawia
czynnik kalibracji do zastosowania, gdy tryb zrédta jest ustawiony na pozycje “Reczny”. Wprowadz warto$¢
procentowg lub warto$¢ czynnika kalibracji dB przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki
Dekrementowe’ albo w normalny sposéb przy uzyciu klawiatury numerycznej. Jezeli pozycja “Zrédto” nie jest
ustawiona na tryb “Reczny”, przejdz do kroku 7 w niniejszej procedurze.

Nacisnij strzatkg w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybrac ostatnig pozycje w oknie dialogowym [Czynnik
Kalibracji]. Ta pozycja rézni sie w zaleznosci od ustawienia w pozycji “Zrodto”.

“Zrédto” = “Czestotliwos$é” lub “VIGHz”

Jezeli pozycja “Zrédio” zostanie ustawiona na tryb “Czestotliwo$é” lub “V/IGHZz”, wyéwietli sie pozycja “Tabela (maks.
x)". Ta pozycja jest uzywana do wybrania tabeli czynnikéw kalibracji do zastosowania z czujnikiem potaczonym do
wybranego wejscia. Nacisnij klawisz [Wybor] na klawiaturze, aby wyswietli¢ grupe komend [Identyfikacja Tabeli], jak
wyszczegolniono ponizej.

Pozycja Znaczenie

Wprowadzi¢ Uzytkownik moze wybra¢ dowolng tabele, ktéra zostata poprzednio utworzona i
zachowana. Wprowadz numer wymaganej tabeli na klawiaturze i nacisnij klawisz
‘Wprowadzi¢’ po zakonczeniu.

Fabryczny Nacisénij klawisz programowalny ‘Fabryczny’ zamiast wprowadzania numeru tabeli z
klawiatury. Zostanie zastosowana tabela kalibracji dostarczona przez fabryke.
Fabryczny + Wprowadz numer wymaganej tabeli na klawiaturze i nastepnie nacisnij klawisz

‘Fabryczny +, aby uzy¢ tabeli czynnikéw kalibracji dostarczonej przez fabryke w
potaczeniu z aktualnie wybrang tabela.

Uwaga: Maksymalna liczba dostepnych tabel wyswietla sie w nawiasie po wyrazie “Tabela”. Jezeli uzytkownik wyszczegdlni
zupetnie pustg tabele, ktéra nigdy nie byta uzywana, wyswietli sie komunikat zgdajgcy albo usuniecia tabeli, albo ustawienia
danych fabrycznych. Zapoznaj sie sekcjg Edycja tabel czynnikéw kalibracji zamieszczong w dalszej czesci niniejszego

rozdziatu,

aby uzyska¢ szczegdtowe informacije o sposobie edytowania i tworzenia tabele czynnikéw kalibracji przez

uzytkownika, jak wspominano powyzej.

“Zrédto”

= “Reczny”

Jezeli pozycja “Zrédio” jest ustawiona na tryb “Reczny”, wyséwietli sie pozycja “Ustawienie Kalibracji” jako ostatnia pozycja w
oknie dialogowym [Czynnik Kalibracji]. W prowadz warto$¢ procentowa lub wartos¢ kalibracji dB w normalny sposoéb przy uzyciu
klawiatury.
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Typowe procedury

Ustawianie przesunig¢ mocy stosowanej do czujnikéw

Przesuniecie mocy moze by¢ stosowane do czujnika w nizej opisany sposdb.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Przesuniecie’, aby wyswietli¢ okno dialogowe

[Przesuniecie].

2. Sprawdz, czy wybrany jest prawidtowy czujnik (A lub B).

3. Okno dialogowe otwiera sie z wybranym wstepnie polem “Typ” do wprowadzenia przez uzytkownika. Wybierz
wymagany typ przesuniecia z poziomu klawiszy programowalnych, jak wyszczegdlniono ponizej.

Pozycja Znaczenie

Wylgczony Przesuniecie nie jest stosowane do czujnika. Jest to ustawienie domysine.

Staty Stata warto$¢ okreslona przez uzytkownika jest stosowana do czujnika. Naci$nij
strzatke w dét na klawiaturze, aby wybra¢ pozycje “Przesuniecie” w oknie
dialogowym, a nastepnie wprowadz przesuniecie przy uzyciu klawiszy
programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny
sposob przy uzyciu Klawiatury numeryczne;.

Tabela Wartos¢ stosowanego przesuniecia jest wyprowadzona z tabeli, ktéra zostata

wybrana przez uzytkownika. W przypadku wybrania opcji “Tabela” pozycja “Tabela”
zostanie wtgczona w oknie dialogowym, umozliwiajac uzytkownikowi wprowadzenie
numeru tabeli z poziomu klawiatury — albo naci$nij pozycje ‘Wybra¢ Tabele’ i dokonaj
wyboru z okna dialogowego. Zapoznaj sie sekcjg Edycja tabel przesuniecia
czujnikbw zamieszczong w dalszej czesci niniejszego rozdziatu.

Uwaga: Dodatnie przesuniecie dodaje wartos¢ do odczytéw mocy i moze by¢ stosowane do kompensacji ttumikow, tacznikéw,
ogranicznikéw i innych urzadzen powodujgcych straty. Ujemna warto$¢ odejmuje wartos¢ od odczytéw mocy i moze byé
stosowana do kompensacji wzmochienia w $ciezce pomiaru.
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ML248xB / ML249xA

Edycja tabel czynnikéw kalibracji

Niniejsza sekcja wyjasnia sposob edytowania lub tworzenia tabel czynnikéw kalibracji, jak wspomniano w sekcji zatytutowanej

Ustawianie czynnika kalibracji stosowanego do czujnika zamieszczonej we wczesniejszej czeSci w niniejszym rozdziale.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisze programowalne ‘Edytowa¢ Tabele’ oraz ‘Edytowac Tabele CF’,

aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowa¢ Tabele Czynnikéw Kalibraciji].
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2. Numer tabeli jest pokazany w gérnym prawym narozniku okna dialogowego. Jezeli tabela nie jest prawidtowa, nacisnij

klawisz programowalny ‘Wybra¢ Tabele...” i wprowadz wymagany numer tabeli z klawiatury w normalny sposaéb.

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ Wprowadzenia’, aby podswietli¢ gérnag lewa komérke w tabeli. Uzyj
klawiszy strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ komérke, ktéra ma zosta¢ zmieniona, nacisnij klawisz [Wybor] i
wprowadz nowg wartos¢ w normalny sposob. Klawisze programowalne, ktére wyswietlaja sie, gdy pozycja [Edytowac
Tabele Czynnikéw Kalibracji] jest otwarta, pozwalajg uzytkownikowi nawigowa¢ miedzy komérkami oraz przechodzié¢
na strone nastepng i wracac¢ do poprzednie;j.

Uwaga: Aby catkowicie wyczysci¢ tabele, nacisnij pozycje ‘Inicjowanie Tabeli, a nastepnie klawisz ‘Wyczysci¢ Tabele’.
Wszystkie dane w tabeli zostang usuniete poza pierwszg linijkg. Komenda ‘Wprowadzi¢ Ustawienia Fabryczne w Tabeli’, ktéra
takze wyswietla sie na tej stronie moze by¢ stosowana do ustawienia danej tabeli na tryb domysinego ustawienia fabrycznego.

4. Po zakonczeniu edycja naci$nij klawisz [Cofanie], a nastepnie nacis$nij klawisz programowalny ‘Zachowaé Tabele’,
aby zachowac¢ dokonane zmiany.
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Tworzenie nowych tabel czynnikow kalibracji

1. Nacisénij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisze programowalne ‘Edytowa¢ Tabele’ oraz ‘Edytowac Tabele CF’,
aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowa¢ Tabele Czynnikéw Kalibraciji].

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wybra¢ Tabele...” i wprowadz numer jednej z dostepnych pustych tabel z poziomu
klawiatury. Jezeli Zzadna pusta tabela nie jest dostepna, uzytkownik moze wybrac tabele, ktéra juz dtuzej nie jest
wymagana i wyczysci¢ wszystkie wprowadzenia w tej tabeli przez nacisniecie pozyciji ‘Inicjowanie Tabeli, a nastepnie
klawisza ‘Wyczysci¢ Tabele'.

Uwaga: Poniewaz tabele sg magazynowane raczej w samym czujniku niz w ML248xB / ML249xA, dlatego liczba tabel
dostepnych dla uzytkownika rézni sie w zalezno$ci od modelu czujnika. Po naci$nieciu klawisza programowalnego ‘Wybra¢
Tabele...” maksymalna liczba dostepnych tabel wyswietli sie w nawiasie w oknie dialogowym [Wybra¢ Tabele]. Te informacije
mozna réwniez zobaczyé w oknie dialogowym [Czynnik Kalibracji], gdy pozycja “Zrédio” jest ustawiona na tryb “Czestotliwo$é”
lub “VIGHZ".

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ W prowadzenia’, a nastepnie klawisz ‘Doda¢ W prowadzenie’, aby
podswietli¢ najwyzej potozong komoérke w tabeli w kolumnie “Czestotliwo$é”. Wprowadz warto$¢ z klawiatury w
normalny sposéb, a nastepnie uzyj strzatek na klawiaturze, aby wybraé¢ sasiednig komérke “Czynnik Kalibracji”.
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4. Po wprowadzeniu wartosci czynnika kalibracji nacisnij ponownie klawisz programowalny ‘Doda¢ W prowadzenie’, aby

przejs¢ do nastepnego rzedu, i powtarzaj ten proces az do wykonania wszystkich wymaganych wprowadzen.

Uwaga: Maksymalna liczba wprowadzen, ktéra moze by¢ wykonana w kazdej tabeli jest znéw okreslona przez zakres
czestotliwosci czujnika w uzyciu. Czujniki do 40 GHz mogg posiada¢ do 90 wprowadzen w kazdej tabeli, czujniki 50 GHz moga
posiada¢ do 110 wprowadzen, a czujniki 65 GHz moga posiada¢ do 130 wprowadzen.

5. Nacisnij klawisz [Cofanie] na klawiaturze, aby wyswietli¢ poprzednia strone klawiszy programowalnych i nacisnij
klawisz ‘Zachowa¢ Tabele’, aby zachowa¢ wprowadzenia w nowej tabeli.

6. Tabeli mozna takze nada¢ nazwe przez nacisnigcie klawisza programowalnego ‘Edytowaé Tozsamos¢’ i
wprowadzenie nazwy z klawiatury w normalny sposob. Nazwa tabeli — gdy zostanie okreslona — wyswietli sie¢ w oknie
dialogowym [Edytowa¢ Tabele Czynnikéw Kalibraciji] po prawej stronie wyrazu “Tozsamos$¢”.
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ML248xB / ML249xA

Edycja tabel przesuniecia czujnikéw

Niniejsza funkcja jest stosowana do edytowania tabel przesunie¢ magazynowanych w przyrzadzie.

1. Naci$nij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisze programowalne ‘Edytowac Tabele’ i ‘Edytowac Tabele
Przesuniecia’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowaé Tabele Przesuniecia)], pokazane ponizej.
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2. Numer tabeli i liczba wprowadzen w tabeli sg pokazane w goérnej linijce okna dialogowego. Jezeli tabela nie jest

prawidtowa, naci$nij klawisz programowalny ‘Wybraé Tabele...” i wybierz wymagang tabele z listy w normalny sposob.

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ W prowadzenia’, aby podswietli¢ najwyzej potozong komorke w tabeli. Uzyj
strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ komorke, ktéra ma zostaé zmieniona, nacisnij klawisz [Wybér] i wprowadz nowg
warto$¢ w normalny sposob. Klawisze programowalne, ktére wyswietlajg sie, gdy pozycja [Edytowaé Tabele
Przesuniegcia] jest otwarta, pozwalajg uzytkownikowi nawigowa¢ miedzy komorkami oraz przechodzi¢ na strone
nastepng i wraca¢ do poprzedniej.

Uwaga: Aby catkowicie wyczysci¢ tabele, nacisnij klawisz ‘Wyczysci¢ Tabele’. Wszystkie dane w tabeli zostang usuniete.

4. Po zakonczeniu edycja naci$nij klawisz [Cofanie], a nastepnie nacis$nij klawisz programowalny ‘Zachowaé Tabele’,
aby zachowac¢ dokonane zmiany.
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Edycja nowych tabel przesuniecia czujnikéw
Nowe tabele przesunie¢ mozna tworzy¢ postepujgc wedtug ponizszej procedury.

1. Nacisnij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisze programowalne ‘Edytowac Tabele’ i ‘Edytowac Tabele
Przesuniecia’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Edytowaé Tabele Przesuniecial, pokazane ponizej.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wybra¢ Tabele...” i wprowadz numer jednej z dostepnych pustych tabel z poziomu
klawiatury. Jezeli zadna pusta tabela nie jest dostepna, uzytkownik moze wybrac tabele, ktéra juz dtuzej nie jest
wymagana i wyczysci¢ wszystkie wprowadzenia w tej tabeli przez nacisniecie pozyciji ‘Inicjowanie Tabeli, a nastepnie
klawisza ‘Wyczysci¢ Tabele'.

3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Edytowa¢ W prowadzenia’, a nastepnie klawisz ‘Doda¢ Wprowadzenie’, aby
podswietli¢ najwyzej potozong komoérke w tabeli w kolumnie “Czestotliwo$¢”. Wprowadz wartos¢ z klawiatury w
normalny sposéb, a nastepnie uzyj strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ sasiednig komoérke “Przesuniecie”.
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4. Po wprowadzeniu wartosci przesunigcia naci$nij ponownie klawisz programowalny ‘Doda¢ Wprowadzenie’, aby

przejs¢ do nastepnego rzedu, i powtarzaj ten proces az do wykonania wszystkich wymaganych wprowadzen.

Uwaga: W kazdej tabeli mozna wykona¢ do 200 wprowadzen.

5. Nacisnij klawisz [Cofanie] na klawiaturze, aby wyswietli¢ poprzednia strone klawiszy programowalnych i naci$nij
klawisz ‘Zachowa¢ Tabele’, aby zachowaé wprowadzenia w nowe;j tabeli.

6. Tabeli mozna takze nada¢ nazwe przez nacis$nigecie klawisza programowalnego ‘Edytowaé Tozsamos¢’ i
wprowadzenie nazwy z klawiatury w normalny sposéb. Nazwa tabeli — gdy zostanie okreslona — wyswietli sie w
pozycji tabeli w oknie dialogowym [Przesuniecie] po nacisnieciu klawisza ‘Czujnik’, a nastepnie klawisza
‘Przesunigcie’.

Uwaga: Dodatnie przesuniecie dodaje wartos¢ do odczytéw mocy, a ujemna wartos¢ odejmuje wartos¢ od odczytéw mocy.
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Zatrzymanie czujnikéw w biezgcym zakresie
1. Nacisnij klawisz staty ‘Czujnik’, a nastepnie klawisz programowalny Zatrzymanie Zakresu.

Jezeli czujniki znajdujg sie w trybie automatycznego zakresu w momencie naciéniecia klawisza programowalnego,
zostang zatrzymane na swoim biezgcym zakresie. Jezeli miernikiem mocy jest ML2488B, a jeden czujnik jest
aktualnie zatrzymany na zakresie, naci$niecie klawisza ‘Zatrzymanie Zakresu’ spowoduje zatrzymanie takze drugiego
czujnika na swoim biezgcym zakresie. Jezeli zatrzymanie zakresu jest juz wigczone dla obu czujnikéw, nacisniecie
klawisza ‘Zatrzymanie Zakresu’ spowoduje ponowne ustawienie w trybie automatycznego zakresu. Dioda LED na
klawiszu programowalnym bedzie pali¢ sie na zielono w czasie zatrzymania zakresu czujnika.

Typowe warto$ci zatrzymania zakresu dla czujnika mocy MA2472B i czujnika szerokopasmowego MA2491A sg
pokazane w ponizszej tabeli.

Tryb Zakres MA2472B MA2491A
1 goérny +20dBm +20dBm
dolny -13 -7
2 goérny -12 -6
Cw dolny -27 -20
3 gorny -25 -19
dolny -43 -36
4 goérny -42 -35
dolny -58 -53
5 gorny -57 -52
dolny -72 -67
6 goérny Zarezerwowany dla czujnikéw “True RMS”.
dolny
7 goérny 20 20
dolny 0 5
Impulsowy/ 8 goérny 1 6
Modulowany dolny -13 -8
9 gérny -12 -7
dolny -34 -28
Uwagi:
. Cyfry w kolumnie MA2472B majg zastosowanie do wszystkich standardowych czujnikéw diodowych i termicznych.
. Cyfry w kolumnie MA2491A majg takze zastosowanie do MA2411A.
. Cyfry w powyzszej tabeli zostaty uzyskane z sygnatem wejsciowym CW 1GHz.
. Wszystkie warto$ci sg przyblizone i zostaty podane tylko jako wskazowki. Bedg sie rézni¢ czestotliwoscia i
warunkami modulacji w przypadku poszczegdlnych czujnikéw.
. Zakresy od 7 do 9 posiadajg najwieksze zaktadki w zatrzymaniu zakresu w celu poszerzenia zakresu sygnatéw z
gtebokg modulacjg, ktéra moze miesci¢ sie w pojedynczym zakresie.
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Kalibracja/Zerowanie

Zerowanie czujnika

Zerowanie czujnika mocy jest istotne do usuniecia pozostatego przesuniecia DC w kombinacji czujnik/miernik i do
zminimalizowania szumu.

1. Potacz czujnik do testowanego urzadzenia, upewniajac sie, ze RF nie jest dostarczany.
2. Nacisénij klawisz staty ‘Kalibracja/Zerowanie’.
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zerowa¢’, a nastepnie klawisz ‘Zerowa¢ Czujnik A’ lub klawisz ‘Zerowac¢ Czujnik B'.
| ZEro
| Zera
Sensor A
Zeto
Sensor B
B5* 2188 dEn
|
| I
4. Wyswietli sie okno dialogowe, aby pokazac¢, czy czujnik jest zerowany, wyswietli sie réwniez komunikat “Zerowanie
Czujnika x.....” na pasku statusu u dotu ekranu.
Zerowanie i kalibracja czujnika
1. Potacz czujnik do ztgcza “Kalibrator” z przodu ML248xB / ML249xA.
2. Nacisénij klawisz staty ‘Kalibracja/Zerowanie’.
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Zerowa¢ i Kalibrowa¢’, a nastepnie klawisz ‘Zerowa¢ i Kalibrowa¢ Czujnik A’ lub
Zerowac i Kalibrowa¢ Czujnik B’
4. Wyswietli sie okno dialogowe, aby pokazac¢, czy czujnik jest zerowany i kalibrowany, wy$wietli sie réwniez komunikat
na pasku statusu u dotu ekranu.
Uwaga: Wybieranie czujnika nie jest wymagane w przypadku ML2487B.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Wykonywanie kalibracji zera dBm

1.

2.

3.

4.

Potacz czujnik do ztgcza “Kalibrator” z przodu ML248xB / ML249xA.
Nacisnij klawisz staty ‘Kalibracja/Zerowanie’.
Nacisénij klawisz programowalny ‘Kalibracja 0 dBm’, aby wyswietli¢ menu [Kalibrowag].

Nacisénij klawisz programowalny ‘Kalibrowaé Czujnik A’ lub ‘Kalibrowa¢ Czujnik B’.

Zerowanie ztagcza BNC na tylnym panelu

1.

Nacisénij klawisz staty ‘Kalibracja/Zerowanie’.

2. Nacisénij klawisz programowalny ‘Wyzerowa¢ Napiecie Zewnetrzne’, aby skalibrowa¢ jednostki w celu odczytu zera
woltéw na tym ztagczu BNC.
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System

Zachowywanie ustawien przyrzadu

Biezace ustawienia mogg by¢ zachowane w jednej z dwudziestu dostepnych pamieci ustawien przyrzadu.
1. Nacisénij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Zachowaé/Przywotac’.

2. Nacisénij klawisz ‘Zachowa¢ Ustawienia’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Zachowa¢ Ustawienia]. Okno dialogowe

wyswietli liste pamieci dwudziestu ustawien, nazwe — jezeli zostata okreslona, oraz informacje, czy dana pamie¢ jest
aktualnie w uzyciu.

3. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ dowolng dostepng pamie¢, a

nastepnie naci$nij albo przycisk ‘Zachowac’, albo przycisk ‘Zachowa¢ Jako’, aby zachowa¢ ustawienia, jak
wyszczegolniono ponizej.

Pozycja Znaczenie

Zachowac Biezace ustawienia sg zachowane w wybranej pamieci. Jezeli pamie¢ byta
poprzednio nieuzywana, nazwa pamieci nie zostanie wy$wietlona. Jezeli pamieé byta
juz w uzyciu, poprzednio wprowadzone ustawienia zostang automatycznie
nadpisane.

Zachowac Jako... Pozwala uzytkownikowi wprowadzi¢ tytut sktadajgcy do 15 znakéw do wybranej
pamieci przed zachowaniem w niej ustawien. Wyswietli sie okno dialogowe
[Zachowac¢ Jako] i uzytkownik moze nastepnie wprowadzi¢ nazwe z poziomu
klawiatury w zwykty sposéb. Jak wyszczegdlniono w rozdziale 4 niniejszej instrukcji,
klawisz programowalny ‘Dalej’ moze by¢ uzywany do wprowadzenia nastepnych liter,
ktére sg wprowadzane z tego samego klawisza na klawiaturze.

Nacisénij klawisz ‘Wprowadzi¢’, aby zamkng¢ okno dialogowe i powréci¢ do
poprzedniej strony komend.

RRRZ4SIA [Ef 188.8% Save Fs
[ENo Sensor B 188.8% Ent.er
fF]T_' N T L L] EE dB
2 Save Settings -
o A TP
s Save As Mt
\Store title:[RADAR 1________
HEEo 5w ELOE L8 [==T |
4. CIOMA U=ed Caps
(5. Used Lock =
= Mot used o o
Ta Mot used
2. Mot used
= Mot wsed
18, Mot wsed
g
I
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Przywotanie ustawien przyrzadu

Kazde ustawienie przyrzadu, ktére zostato zachowane w sposdb opisany na poprzedniej stronie moze by¢ przywotane do
uzycia w dowolnym czasie.

1. Nacisénij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Zachowaé/Przywotac’.

2. Nacisénij klawisz ‘Przywota¢ Ustawienia’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Przywotaé¢ Ustawienia]. Okno dialogowe
wyswietli liste pamieci dwudziestu ustawien, nazwe — jezeli zostata okreslona, oraz informacje, czy dana pamie¢ jest

aktualnie w uzyciu. Naci$nij klawisz programowalny ‘Nastepna Strona’ zgodnie wymaganiami, aby wyswietli¢ pamieci
od 11 do 20.

3. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ dowolng dostepng pamie¢, a
nastepnie nacisnij albo przycisk ‘Przywota¢’, aby przywréci¢ jednostke do zachowanej konfiguracii.

[FHAZ491R [EF 1EE.E: Recall
[ENo Sensar ICt a.6% Recall
'EH T — A5 G AT — a
Recall Settings
1. lsed
2. G5M U=ed ﬁ
e 3. EIGE U=ed —_—
4. CIMA U=ed
5. READAE 1 U=ed @
E. Mot used =
T Mot used Page
= Mot used g
= Mot used
18. Mot used Pace
e 1 faT3]
Ho™= 2188 dEm
I
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Wyswietlanie i zmienianie tytutu ekranu

1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyswietlanie’.
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Tytut Ekranu’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Tytut Ekranu], w

ktérym mozna wprowadzi¢ tytut z poziomu klawiatury. Nacisnij klawisz [Wybér] na klawiaturze, a nastepnie
wprowadzi¢ wymagang nazwe, jak to szczegotowo opisano w sekcja “W prowadzenie tekstu” w rozdziale 4 niniejszej

instrukciji.
ANMAZ491A CF  iBa.e% SernTitle
[EMAZ491A G 1@@.E% Enter
"EH’-‘E_._..-..tﬁ S el Tias AT B_{.-

Set Screen Title

A | : E
dBr';Scr*een title:

lpulze

Mext

| Caps
| Lok

5.

B 138 dBm

Uwaga: Klawisz ‘Dalej’ jest uzywany do wprowadzenia nastepnych liter, ktére sg wprowadzane z tego samego klawisza na
klawiaturze. Na przykfad, zeby wprowadzi¢ wyraz “EDGE”, uzytkownik naci$nie klawisz “def’ dwa razy w celu wprowadzenia
litery “e”, naci$nie klawisz programowalny ‘Dalej’, a nastepnie naci$nie klawisz “def” ponownie w celu wprowadzenia nastepnej
litery “d”.

4. Nacisnij klawisz programowalny [W prowadzic] po zakoriczeniu wprowadzania, a nastepnie nacisnij klawisz [Wyjscie]
na klawiaturze, aby zamkng¢ okno dialogowe.

5. Jezeli tytuty ekranu zostaty wigczone do podgladu, wyszczegdlniony tytut teraz wyswietli sie na pasku narzedziowym
u dotu wyswietlenia.

]
E Jezeli tytut sie nie pojawi, nacisnij klawisz programowalny ‘Tytut Ekranu’, aby wtgczyé

Sk wyswietlanie tytutu ekranu. Dioda LED na klawiszu programowalnym zapali sie na zielono po
?Hu —1.5T7 dEm wigczeniu ustawienia wyswietlania tytutow.

pulse
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Przechwytywanie obrazu ekranu

Ekran na ML248xB / ML249xA moze zosta¢ przechwycony jako obraz bitmapowy przy uzyciu programu “ScreenCapture.exe”
znajdujacego sie na ptycie CD dostarczonej z miernikiem mocy. Postepuj wedtug ponizszej procedury.

1.

Uzyj przewodu i karty GPIB, aby potgczy¢ ML248xB / ML249xA do komputera osobistego w normalny sposéb dla
pracy zdalnej.

2. Skopiuj program “ScreenCapture.exe” z ptyty CD do odpowiedniej lokalizacji w komputerze osobistym. Program moze
by¢ skopiowany do dowolnej lokalizacji w komputerze osobistym, ale uzytkownicy powinni by¢ $wiadomi, ze obrazy
ekranu bedg takze generowane w tej samej lokalizacji.

3. Nacis$nij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja’.

4. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyswietlanie’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Tryb Zrzutu Ekranu’. Po
wigczeniu trybu zrzutu ekranu zapali sie dioda LED na klawiszu programowalnym.

Nacisniecie klawisza programowalnego ‘Tryb Zrzutu Ekranu’ pozwala uzytkownikowi zachowanie wyswietlania
klawiszy programowalnych nawet podczas zdalnej pracy jednostki. Tryb zrzutu ekranu ukrywa takze wskaznik zdalny,
ktéry w przeciwnym razie pojawitby sie w oknie statusu.

5. Upewnij sie, ze adres GPIB miernika mocy jest ustawiony na 13. Procedura tej operacji znajduje sie na nastepnej
stronie. Jezeli miernik mocy nie jest skonfigurowany do tego adresu, program zakonczy prace, a na ekranie pojawi sie
wyjasniajgcy komunikat.

6. Wyswietl ekran, ktéry ma zosta¢ przechwycony, na ML248xB / ML249xA.

7. Kliknij dwukrotnie ikone “ScreenCapture.exe” w komputerze osobistym, aby otworzy¢ program, jak pokazano ponize;.

1 EMD LTD <
ture Utility
el b
1 Inst rument

8. Nacisénij dowolny klawisz, aby kontynuowaé, a nastepnie nacisnij [1], a potem klawisz [W prowadzic].

9. Wprowadz nazwe dla obrazu bitmapowego z rozszerzeniem “.bmp”. Aby operacja sie udata, dtugo$¢ nazwy pliku nie
moze przekracza¢ 8 znakdw.

10. O zostanie wygenerowany w tej samej lokalizacji, w ktérej znajduje sie plik “ScreenCapture.exe”.
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ML248xB / ML249xA

Typowe procedury
Zmienianie jasnosci podswietlenia wyswietlania

1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Wyswietlanie’.

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Podswietlenie’.

BRRzasIA ot

CHZ  +-18.88 dBm 18,88 dB.

_Backlight.
Dim i

Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ poziom wymaganego podswietlenia.

5-90
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Ustawianie adresu GPIB dla przyrzadu

1. Nacisénij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zdalny’.
3. Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Adres GPIB’, aby wys$wietli¢ okno dialogowe [Ustawi¢ Adres GPIB].
[t = ; | GRIE Acdr
[EMRZ49iA [Cf 1@E.E% o
HE =16.88 T
& Set GPIB Address
H d
B Address: ﬁ-f
e e o e O
i v =142 dEm
-I__-._
pulse [
4. Wprowadz adres GPIB z poziomu klawiatury numerycznej w zwykty sposoéb.
Wiaczenie buforowania wyjscia GPIB
1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zdalny’.
3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Buforowanie Wyjscia GPIB’, aby wtaczy¢ buforowanie wyjscia GPIB. Po wigczeniu
buforowania zielona dioda LED zapali si¢ na klawiszu programowalnym.
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Ustawianie predkosci transmisji portu szeregowego RS232

1.

2.

Nacisénij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja’.
Nacisnij klawisz programowalny ‘Zdalny’.

Nacisénij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Predkos$¢ Transmisji RS232’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Predkos$¢
Transmisji].

Uzyj strzatek w gore i w dét na klawiszach programowalnych lub na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ wymagang
predkos¢ transmisiji.

Po wybraniu wymaganej predkosci naci$nij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Predkos$¢ Transmisji’, aby wtaczyé
wybrang predkosé. Dioda LED po prawej stronie ustawienia zapali sie na zielono, aby wskazaé, ze to ustawienie jest
wigczone.

1768
2408 @
4508 *

NEZENE

| 19260 @
Io4EE @

| 5TEEE ®

Ustawianie adresu LAN IP

Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja’.
Nacisnij klawisz programowalny ‘Zdalny’.
Nacisénij klawisz ‘Zresetowa¢ Automatycznie LAN’, aby uzyska¢ adres IP wyznaczony automatycznie przez serwer

DHCP, albo nacis$nij klawisz ‘Zresetowaé Recznie LAN’, aby uzy¢ statycznego adresu IP. Adres domysiny IP to
192.168.0.2, chociaz moze zosta¢ zmieniony przez nacisniecie klawisza ‘Reczne Ustawienia LAN...’

Ustawianie statycznego adresu IP

1.

Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zdalny’.

3. Nacisnij klawisz programowalny ‘Reczne Ustawienia LAN...", aby wyswietli¢ okno dialogowe [Reczne Ustawienia
LAN].

4. Wprowadz adres z poziomu klawiatury numerycznej w zwykty sposéb.

5. Wprowadzony adres bedzie uzywany jako domysine ustawienie, gdy uzytkownik naci$nie klawisz ‘Zresetowac
Recznie LAN’, aby ustawi¢ statyczny adres IP.
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Konfiguracja wyjsé tylnego panelu
1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Konfiguracja Tylnego Panelu’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Konfiguracja Tylnego
Panelu]. Okno dialogowe jest podzielone na dwie potowy; gérna potowa dla porta 1, a dolna dla portu 2. Po
zakonczeniu ustawien dla jednej strony naci$nij klawisz programowalny ‘WYJSCIE 1/2', aby przej$é do drugiego
portu.

3. Uzyj klawiszy programowalnych, aby zmieni¢ ustawienie pozycji “Tryb” zgodnie z wymaganiami. Dostepnych jest piec¢
opciji, jak wyszczegdlniono w ponizszej tabeli.

Wytgczony Ustawia wyjscie portu do uziemienia.

Wyjscie Analogowe Ustawia port do zapewnienia napiecie proporcjonalnego do pomiaru w wybranym
kanale pomiaru kanat. (Tryb CW)

Powodzenie / Btad (Niepowodzenie) Ustawia port do zapewnienia wyjscia poziomu logicznego w zalezno$ci od wyniku
sprawdzania limitu wybranego kanatu pomiaru.

Poziomowanie Stosowany do ustawienia portu w celu zapewnienia wyjécia z zakresu 1 lub zakresu

2 kanatu sygnatu powigzanego z portem. Powiazanie port jest takie same jak dla
trybu ‘Kanat Sygnatu’.

Wyzwalanie Wytgczone Stosowany do ustawienia Wyjscia 2 do wytaczenia wyzwalania. Czas narastania
(tylko ML249xA) wynosi 2 Js.
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Pozycje, ktére sa wyswietlane dla kazdego portu, réznig sie w zaleznosci od wybranego ustawienia “Trybu”. Dostepne
ustawienia sg podsumowane w ponizszej tabeli.

Wytaczony Wyjscie Analogowe Powodzenie / Btad Kanat Sygnatu Poziomowanie
(Niepowodzenie)
- Kanat Kanat Czujnik Czujnik
- Napiecie poczatkowe / | Poziom powodzenia - Zakres
koncowe
- Moc poczatkowa / - - -
koncowe

Jezeli “Tryb” jest ustawiony w opcji “Wyjscie Analogowe”:

O 1
Mode [Aralog output
Charnel: 1

Lol tage FPower
Start, s 'B.00 1) |—18.88 dEm
\Stop: 588 L) |B.88 dEm

i Uzyj strzatki w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Kanatl”, a nastepnie uzyj klawiszy
programowalnych, aby wybraé kanat pomiaru 1 lub 2.

ii. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pole wprowadzenia “Poczatkowe” / “Napiecie”. W prowadz
napiecie poczgtkowe i koncowe, aby otrzymacé napiecie wyjscia proporcjonalne do pomiaru. Wartosci napiecia sg
wprowadzane przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny
sposdb przy uzyciu klawiatury numeryczne;.

iii. Uzyj strzatki w prawo na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pole wprowadzenia “Poczatkowe” / “Moc”. W prowadz
moc poczatkowg i konicowa, aby otrzymac napiecie wyjscia proporcjonalne do pomiaru. Wartosci mocy sg
wprowadzane przy uzyciu klawiszy programowalnych ‘Kroki Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’ albo w normalny
sposdb przy uzyciu klawiatury numeryczne;.

Jezeli “Tryb” jest ustawiony w opcji “Powodzenie / Btad (Niepowodzenie)”:

0F 1

Mode |Pass.-fail
Chaninel & 1
Pass lewel 1High

i Uzyj strzatki w dét na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Kanat”, a nastepnie uzyj klawiszy
programowalnych, aby wybraé¢ kanat pomiaru 1 lub 2.

ii. Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybraé pole wprowadzenia “Poziom Powodzenia”. Uzyj klawiszy
programowalnych, aby ustawi¢ poziom powodzenia sygnatu wyjscia na wyzszy lub nizszy.
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Typowe procedury ML248xB / ML249xA

Jezeli “Tryb” jest ustawiony w opcji “Poziomowanie”:

i Uzyj strzatki w dot na klawiaturze numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Zakres”, a nastepnie uzyj klawiszy
programowalnych, aby wybra¢ zakres wejsciowy wejscia czujnika powigzanego z portem BNC.
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Wiaczanie lub wylaczanie kliku klawisza

1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Klik Klawisza’. Po wtgczeniu kliku klawisza zapali sie zielona dioda LED na klawiszu
programowalnym.

Ustawienie krokéw inkrementowych i dekrementowych

Warto$¢, o ktérg zmienia sie wprowadzenie numeryczne, gdy uzytkownik naci$nie klawisze programowalne ‘Kroki
Inkrementowe’ i ‘Kroki Dekrementowe’, jest wyszczegodlniona dla kazdej jednostki pomiaru, jak opisano ponize;j.

1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Konfiguracja'.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Ustawi¢ Kroki Inkrementowe / Kroki Dekrementowe’, aby wyswietli¢ okno dialogowe
[Ustawi¢ Kroki Inkrementowe / Kroki Dekrementowe] pokazane ponize;.
[AMAZ4E5A [CF 106885 Set Steps
[EHo Sensor .
1 et e 16.88 dE.~ |
CHI Set Inc-Dec Steps |
A £
B HE

Uolts:
s

Watts: B ik @

=

He®515.496 dBm

3. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby poruszac sie miedzy jednostkami pomiaru w
oknie dialogowym.

4. Nacisnij klawisz [Wybor] i wprowadZz wymagany interwat kroku z poziomu klawiatury w zwykty sposaéb.

5. Powtarzaj ten proces az wszystkie pozycje w oknie dialogowym zostang skorygowane zgodnie z wymaganiami.
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Podglad okna dialogowego tozsamosci przyrzadu
1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Serwis’.

2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Tozsamos$¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Tozsamos$¢] z informacjg o wersji
oprogramowania sprzetowego przyrzagdéw, numerze seryjnym i typie przyrzadu.

i Identity
Firmware version: EE1.AS5.A13
DEP sub-version: ZAAALG
FPGA sub—vwersion: 2.68
Serial number : cKBEEERZEE 1
Instrument type: MLZ249:A
Hosthname :

MAC address: HEEED 1 EBAZEE
TCP+IP Config: Aut.o COHCP 2
Dyrnamic DMS Enabled

IP Addre=ss: 172.30.1.96
Subnet Mask: 255.255.255.6
Default Gateway: 1T72.38.1.3
Primary DHS 2 172.38.1.5

Wiaczanie lub wylaczanie funkcji zabezpieczenia

Funkcja zabezpieczenia moze byé wigczona w celu usuniecia pamieci danych mogacych zawiera¢ wrazliwe informacje, ktére w
przeciwnym wypadku bytyby dostepne podczas uruchomienia jednostki. Wszystkie pamieci informacji zostang wyczyszczone
wraz ustawieniami czynnika kalibracji oraz innymi ustawieniami przechowywanymi za pomocg komendy ‘Zachowac¢'.

1. Nacisnij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Serwis’.
2. Nacisnij klawisz programowalny ‘Zabezpieczy¢', aby przetgczy¢ zabezpieczenie z trybu wtaczonego na wytaczone i

odwrotnie. Po witgczeniu zabezpieczenia zapali sie zielna dioda LED na klawiszu programowalnym, a wszelkie
wrazliwe informacje zostang usuniete, gdy przyrzad zostanie wytaczony.
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Diagnostyka

Klawisz programowalny ‘Diagnostyka’ w grupie komend [Serwisu] jest uzywany jako narzedzie diagnostyczne tylko przez
pracownikéw Anritsu. Aby uzyskac dostep do powigzanych komend, wymagane jest wprowadzenie hasta.

Uaktualnianie oprogramowania systemu

Uaktualnienia oprogramowania bedg zamieszczane na stronie internetowej Anritsu pod nastepujgcym adresem
http://www.us.anritsu.com.

1. Zachowaj spakowane dane na lokalnym dysku komputera osobistego i rozpakuj je wedtug wymagan.

2. Potacz port komputera osobistego z portem szeregowym na ML248xB / ML249xA przy uzyciu przewodu tadujgcego
program startowy.

3. Wiacz ML248xB / ML249xA i nacisnij klawisz [Clr], gdy wyswietli ekran autotestu gotowy do rozpoczecia normalnej
pracy.

4. Nacisénij klawisz staty ‘System’, a nastepnie klawisz programowalny ‘Serwis’.

5. Nacisnij klawisz ‘Uaktualni¢’, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Uaktualni¢ Przyrzad].

6. Nacisénij klawisz ‘Kontynuowa¢’ po sprawdzeniu, czy przewdd szeregowy jest podtgczony.

7. Otworz spakowany folder pobrany w kroku 2 i kliknij raz odpowiedni plik startowy, aby go wybraé (“plik startowy 1” dla

portu komputerowego 1, “plik startowy 2” dla portu komputerowego 2).

8. Nowe oprogramowanie jest pobierane; po zakonczeniu pobierania w oknie dialogowym wyswietli sie komunikat.

Uwaga: Procedura uaktualniania wytaczy sie w komputerze osobistym, jezeli odpowiedni plik startowy nie zostanie wybrany w
ciggu 10 sekund od naci$niecia klawisza ‘Kontynuowac’.
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Ustawienia fabryczne

Ponowne ustawianie systemu

Dostepne sg dwa ustawienia, dzieki ktérym uzytkownik moze przywroci¢ przyrzad do ustawionego systemu lub domysinych
ustawien fabrycznych. Zaleca sig, aby ustawianie fabryczne przywracaé przed kazdym nowym typem pomiaru i oraz gdy tylko
miernik jest ponownie konfigurowany do nowego pomiaru.

1. Nacisénij klawisz staty ‘Ustawienia Fabryczne, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawienia fabryczne] pokazane
ponizej.
Preset \
Reset |
Factory
GSM 2Ea

. G5M 1886
. EDGE

1
2
3
d
5
5. GPES

T. MWCIMA

2. CIOMAZEHA

9. MWLAM 28Z2.11a

18. MLAM 28Z2.11k

Uzyj strzatek w menu klawiszy programowalnych lub strzatek klawiatury numerycznej, aby wybra¢ pozycje “Zresetowac” lub

“Fabryczny”, i nacisnij klawisz programowalny ‘Wybra¢’. Réznica miedzy pozycja “Zresetowac” i “Fabryczny” jest wyjasniona
ponizej.

Zresetowac: Resetuje przyrzad do ustawionego system. Nie ma to wptywu na tabele przesunie¢ i interfejs GPIB.
Ponowne ustawienie rozpoczyna sie bez dodatkowego ostrzezenia po nacisnieciu klawisza
programowalnego ‘Wybraé’ z wybrang pozycja “Zresetowac”.

Fabryczny: Resetuje przyrzad fabrycznych ustawien domysinych. Tabele przesunie¢ i interfejsy zewnetrzne zostajg
takze zresetowane. Po nacis$nieciu klawisza programowalnego ‘Wybraé¢’ z wybrang pozycja “Fabryczny”
wyswietli sie okno dialogowe [Ustawienia Fabryczne], aby ostrzec uzytkownika, ze tabele przesuniec¢ i
interfejsy zewnetrzne zostang takze zresetowane. Uzytkownik moze nastepnie kontynuowa¢ operacje lub
powrdci¢ do poprzedniej strony.

2. Uzyj klawiszy programowalnych, aby wybra¢ wymagany typ ustawienia fabrycznego i naci$nij klawisz programowalny
‘Wybrac'.
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Uzywanie konfiguracji ustawien fabrycznych

Konfiguracje ustawien fabrycznych moga by¢ uzywane do automatycznej konfiguracji przyrzadu dla kazdego z gtéwnych typéw
pomiaru. Dla ML248xB dostepnych jest 11 ustawien fabrycznych, a dla ML249xA dostepnych jest dodatkowych pie¢ ustawien
(numery od 14 do 18 na ponizszym rysunku).

1. Nacisénij klawisz staty ‘Ustawienia Fabryczne, aby wyswietli¢ okno dialogowe [Ustawienia fabryczne] pokazane
ponizej.

Preset |
1. Reset |
2. Factory
J.  GEM 28
4. GEM 1286
5. EDGE
&. GPRES
T. MWCIMA
8. CIMRZEAE
9. WLAM 282,114

16, WLAM 282,11k
11. MLAM 282,11y

12. BEluetooth

13, 1595

14, OFDM Cont inwouns

15. Radar Z86n=s

1&. Radar Sus

17. IME

18. Demo Box Int Trigoger

Uwaga: Powyzszy rysunek jest obrazem zespolonym pokazujgcym wszystkie dostepne ustawienia fabryczne. Na samej
jednostce okno dialogowe wyswietla tylko pierwszych dziesieé opcji, a uzytkownik naciska klawisz programowalny ‘Nastepna
Strona’, aby wyswietli¢ opcje od 11 do 18.

2. Uzyj strzatek klawiszy programowalnych lub strzatek na klawiaturze, aby wybra¢ wymagang konfiguracje i nacisnij
klawisz programowalny ‘Wybrac¢’.

Uwaga: Zapoznaj sie z Dodatkiem C: Wartosci domysine w celu uzyskania szczegétowych informacji o kazdym z ustawien
fabrycznych.
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